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Sicherheitshinweise

- Die maximal zuléssige Messspannung zwischen Gerat
und Erde betragt 50 V Kategorie .

- Beider Bestimmung des Montageortes missen die in der
Dokumentation angegebenen Umgebungsbedingungen
eingehalten werden.

- Uberzeugen Sie sich, dass alle Anschlussleitungen nicht
beschadigt und wahrend der Verdrahtung spannungsfrei
sind !

- Wenn ein gefahrloser Betrieb nicht mehr mdglich ist,
muss das Gerat durch abschalten aller Eingangs- und
Hilfsspannungen aulRer Betrieb gesetzt werden.

Eine Wiederinbetriebnahme des Gerates ist erst nach
einer Fehlersuche, Instandsetzung und abschlieRender
Uberpriifung durch autorisiertes Personal zugelassen

Ein Schalter oder Leistungsschalter ist in der
Gebaudeinstallation als Trennvorrichtung vorzusehen.

Beim Offnen des Gerates kénnen spannungsfiihrende
Teile freigelegt werden. Ein Abgleich, Wartung oder eine
Reparatur darf nur durch eine Fachkraft vorgenommen
werden.

Kondensatoren im Gerat kénnen noch geladen sein,
selbst wenn das Gerét von allen Spannungsquellen
getrennt wurde.
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Montagehinweise

Dieses Instrument wurde konzipiert, um permanent

angeschlossen zu werden, nur fur den Einsatz im

Innenbereich, und es muf in die Schalttafel eingesetzt Schraube  Strebe

werden, die die Klemmleiste, alle Verkabelungen und den Dichtung
hinteren Teil des Instruments enthalt.

Der Montageort ist so zu wéhlen, daB mechanische
Vibrationen so gering wie méglich sind und die
Umgebungstemperatur den Bereich von min. 0°C bis max.
50°C nicht unter- oder Uiber-schreitet.

Das Instrument kann in eine Fronttafel bis zu 15 mm Stérke
mit einem Ausschnitt von 92 x 92 mm eingebaut werden.
Gerateanordnung und Fronttafelauschnitt siehe Abb. 2.
GemaB IP65 darf die Ober-Flache der Fronttafel eine
Rautiefe von max. 6,3 pm nicht Giberschreiten.

Das Gerat wird mit einer Gummidichtung geliefert.

Fir IP65 und Nema 4X Frontschutz muB3 die mitgelieferte
Dichtung zwischen dem Geh&use und der Fronttafel
eingesetzt werden. Siehe Abb.1.

1) Dichtung von der Rickseite des Gehauses einsetzen

2) Gerat in den Fronttafelausschnitt schieben.

3) Das Gerat gegen die Fronttafel driicken und den
Montage-rahmen von der Rickseite aufschieben bis dieser Strebe
einrastet.

4) Die Schrauben mit max. 0,3-0,4 Nm anziehen. Abb. 1

Fronttafel

Schraube



Abmessungen und Fronttafelausschnitt
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Abb. 2 Abmessungen und Fronttafelausschnitt fir Regler Modell R0550
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ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE Die Anschliisse missen durchgefiihrt werden,

nachdem das Geh&use des Gerats

commion comvon ] E 3 vorschriftsmaBig auf der Fronttafel montiert wurde.
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ANMERKUNG: Externe Komponenten (z.Bsp.
Zener-Barrieren) zwischen dem Fuhler und den
Eingangsklemmen des Gerats kdnnen MeBfehler
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A.1) Thermoelementeingang
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Abb. 4 Verdrahtung Thermoelementeingang

Anmerkung:

1) Fuhlerleitung nicht zusammen mit Lastleitungen verlegen.

2) Fur Thermoelementeingang nur Ausgleichsleitung ver-
wenden, nach Méglichkeit abgeschirmt.

3) Bei Abschirmungen nur eine Seite erden.

A.2) Widerstandsthermometereingang

Abb. 5 Verdrahtung Widerstandsthermometer

Anmerkung:

1) Fuhlerleitung nicht zusammen mit Lastleitungen verlegen.

2) Auf den Leitungswiderstand achten. Ein zu groBer
Leitungswiderstand kann zu MeBfehlern fihren.

3) Bei abgeschirmten Leitungen nur eine Seite erden um
Erdschleifen zu vermeiden.

4) Jede Leitung der 3 Leiter muB3 den gleichen Widerstands-wert
haben.



A.3) Lineareingang
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Abb. 6 Verdrahtung mA, mV und V - Eingénge

Anmerkung:

1) AnschluBleitungen nicht zusammen mit Lastleitungen
verlegen.

2) Auf den Leitungswiderstand achten. Ein zu groBer Leitungs-
widerstand kann zu MeBfehlern flhren.

Erdschleifen zu vermeiden.

4) Die Eingangsimpedanz ist wie folgt:

<5 Q flir 20 mA Eingang

> 1 MQ( fir 60 mV Eingang
> 200 kQ fir 5 V Eingang

> 400 kQ fur 10 V Eingang

A.4) 2, 3 und 4-Leiterschaltung mit Versorgung

3) Bei abgeschirmten Leitungen nur eine Seite erden um

X

Schutzschirm

Abb. 7A 2-Leiterschaltung mit Versorgung
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Abb. 7C 4-Leiterschaltung mit Versorgung

Schutzschirm Anmerkung:

1) AnschluBleitungen nicht zusammen mit Lastleitungen
verlegen.

2) Auf den Leitungswiderstand achten. Ein zu groB3er
Leitungswiderstand kann zu Messfehlern flihren.

3) Bei abgeschirmten Leitungen nur eine Seite erden um
Erdschleifen zu vermeiden.

Fig. 7.B 3-Leiterschaltung mit Versorgung 4) Die Eingangsimpedanz ist kleiner 5 Q (20 mA Eingang).



B) Externer Sollwerteingang 3) Auf den Leitungswiderstand achten. Ein zu groBer Leitungs-
—_———— widerstand kann zu MeBfehlern fihren.

E ll \\ / \\ + 4) Bei abgeschirmten Leitungen nur eine Seite erden, um
mA Erdschleifen zu vermeiden.
I I I I oder 5) Die Eingangsimpedanz ist wie folgt:
’E‘,\| J At - |V < 5Q fiir 20 mA Eingang
\L _\;\ > 200 kQ fir 5 V Eingang
Schutzschirm > 400 kQ far 10 V Eingang
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Abb. 8 Verdrahtung des externen Sollwérteingangs y ~o |
Anmerkung: E}
1) Dieser Eingang ist nicht isoliert vom Messeingang. Die
Isolation zwischen dem Gerateausgang und der
Spannungsversorgung muf3 durch das extern
angeschlossene Gerét sichergestellt sein. Abb. 9 Verdrahtung der Logikeingénge Dig 1, Dig 2, Dig 3.
2) AnschluBleitungen nicht zusammen mit Lastleitungen
verlegen.



IN 1
~
IN 2
58 y ~~

. IN 3
~
IN 4

Abb. 9B Verdrahtung der Logikeingange In 1,In 2, In 3, In 4.
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Abb. 9C Verdrahtung der Logikeingange In5,In 6, In 7, In 8.

Anmerkung

1) AnschluBleitungen nicht zusammen mit Lastleitungen
verlegen.

2) Einen fur eine Leistung von 0,5 mA, 5V DC geeigneten
externen Kontakt verwenden.

3) Das Gerat Uberprift alle 110 ms den Status der Kontakte.

4) Die NICHT logischen Eingénge sind gegen die
Messeingénge isoliert. Eine doppelte oder verstarkte
Isolierung zwischen den Eingédngen und der Speisung muss
durch das externe Element gewahrleistet werden.



D) Eingang fiir Stromwandler

Stromwandler

Last

Abb. 10 AnschluB3 des Stromwandlers

Dieser Eingang ermdglicht die Anzeige des Laststromes, der
Uber einen der zeitproportionalen Regelausgénge angesteuerten
Last. Mit dieser Option ist auch die Funktion des Heizleistungs-
bruchalarmes mdglich.

Anmerkung:

1) Dieser Eingang ist nicht isoliert vom Messeingang.

2) Die Signalkabel des Stromwandlers nicht parallel oder in
Né&he von Leistungskabeln oder Stérquellen verlegen.

3) Die minimale Aktivperiode, um diese Messung zu
ermdglichen, betragt 120 ms.

4) Die Eingangsimpedanz betragt 20 Q.



E.1) Relai
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Abb. 11.AAnschluss der Relaisausgénge1, 2, 3 und 4

Die Ausgéange von OUT 1 bis OUT 4 verwenden Relais mit einer
Wechselstromleistung von 3A/250Vac an der Widerstandslast.

Warnung: Wenn die Ausgénge 3 und 4 als unabhéngige
Regelausgange genutzt werden, darf die Summe der beiden
Ausgangsstrome 3A nicht Ubersteigen.
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Abb. 11.B Anschluss der Relaisausgange 10, 11, 12, 13 und 14

NO OUT 13




NO OUT 15
ouT 15
° NO OUT 16
ouT 16 I'°\
N T17
ouT 17 FHOOUTIT—
° NO OUT 18
OUT 18 L\

I NO OUT 19
oUT 19 154]

GEMEINSAM
B

Abb. 11.B Anschluss der Relaisausgange 15, 16, 17, 18 und 19
Die Ausgéange von OUT 10 bis 19 verwenden Relais mit einer
Wechelstromleistung von 0.5A/250Vac an der Widerstandslast.

COMMON I_

ALLGEMEINE ANMERKUNGEN ZUM ANSCHLUSS DER

RELAISAUSGANGE

1) Um Gefahr elektrischer Schlage vorzubeugen, die
spannungs-fiihrende Leitung erst anschlieBen, nachdem alle
anderen Anschlliisse vorgenommen wurden.

2) Fur den Netzanschluf3, Kabel Nr. 16 AWG oder mit groBerem
Querschnitt verwenden, die flir Temperaturen bis mindestens
75°C geeignet sind.

3) Nur Kupferleiter verwenden.

4) Die Signalkabel nicht parallel oder in N&he von
Leistungskabeln oder Stérquellen verlegen.

Die Anzahl der Operationen entspricht der spezifizierten

Belastbarkeit 1mal 10°.

Alle Relaiskontakte sind durch Varistoren gegen Stérung fir

Lasten mit einer induktiven Komponente bis zu 0,5 A geschutzt.

Die folgenden Empfehlungen dienen zur Vermeidung

schwerwiegender Probleme durch die Verwendung der

Relaisausgéange fur die Ansteuerung induktiver Belastungen.

Induktive Belastungen

Bei der Umschaltung induktiver Belastungen kénnen
Einschwing-zustande und Stérungen entstehen, die die
Leistungen des Gerétes beeintrachtigen kdnnen.

Die inneren Schutzvorrichtungen (Varistoren) gewéahrleisten den
Schutz gegen Stérungen fir Lasten mit einer induktiven
Komponente bis zu 0,5 A.



Analoge Probleme kénnen durch die Umschaltung von

Belastungen mittels eines externen, zum Ausgang des Gerates
in Reihe geschalteten Kontakts, entstehen.

| C % |
‘ |_ - STROMLEITUNG

]

Abb. 12 Externer, zum Ausgang des Gerétes in Reihe
geschalteter Kontakt

In diesen Féllen wird empfohlen, parallel zum externen Kontakt

einen RC-Filter anzuschlieBen wie in Abb.12 gezeigt.

Die Werte der Kapazitat C und des Widerstands R sind in der

folgenden Tabelle angegeben.

Ind.Last | C R | P. BETRIEBS-
(mA) (uF) | (©Q) | (W) | SPANNUNG

<40 mA | 0.047 | 100 | 1/2 260 V AC
<150 mA | 0.1 22 | 2 260 V AC
<05 A | 033 | 47 | 2 260 V AC

In allen Fallen mussen die an die Relaisausgange
angeschlossenen Kabel soweit wie méglich von den
Signalkabeln entfernt gehalten werden.

E.2) Logikausgénge fiir die SSR-Steuerung
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Abb. 13 Verdrahtung der SSR-Ausgénge

Dieser Ausgang ist zeitproportional.

Logikstatus 0: Vout< 0,5V DC

Logikstatus 1:  Stromspitze = 20 mA
-14V +20% @ 20 mA
24V +20% @ 1mA



Anmerkung: Dieser Ausgang ist nicht isoliert. Die Isolierung Schalttyp: isolierter nullspannungsschaltender Typ

zwischen Geréat und Stromleitung muB3 durch ein externes Strombereich: von 50 mA bis 1 A
Halbleiterrelais gewahrleistet sein. Spannungsbereich: von 24 V_  bis 240 V_
-10% +15% (50 / 60 Hz)
E.3) Triac Ausgéange Belastungsart: rein onmsche Last
Anmerkung:

1) Um Gefahr elektrischer Schlage vorzubeugen, die
s . Spannungs-filhrende Leitung erst anschlieBen, nachdem alle
tromleitung anderen Anschllisse vorgenommen wurden.
2) Fur den Netzanschluf3, Kabel Nr. 16 AWG oder mit gréoBerem
Querschnitt verwenden, die flr Temperaturen bis mindestens

OuT 1 75°C geeignet sind.
Last 3) Nur Kupferleiter verwenden.
— 4) Die Signalkabel nicht parallel oder in N&he von
Leistungskabeln oder Stérquellen verlegen.
. 5) Dieser Ausgang ist nicht durch eine Sicherung geschiitzt.
Stromleitung Bitte betreiben Sie diesen Ausgang nur mit einer externen
Sicherung mit einem I2t von mindestens 128.
OuT 2

Last

Abb. 14 Beschaltung der Triac-Ausgange




E.4) Servomotor-Ausgang
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Abb. 15 Beschaltung des Servomotorausgangs

Die beiden Relais mlssen verblockt sein (siehe Kapitel
Hardwareeinstellungen unter Out 3 und Out 4)

Anmerkung:

1) Bitte vergewissern Sie sich vor Anschluf3 des Gerétes an das
Leistungskabel, daB die Leitungsspannung und die
Stromaufnahme der Kontaktbelastbarkeit (3A/250V AC bei
rein ohmscher Belastung) entsprechen.

2) Zur Vermeidung von Gefahren, das Leistungskabel erst nach
Durchfuhrung aller anderen Anschlisse anklemmen.

3) Fur den Anschlu3 des Servomotors Kabel Nr. 16 AWG oder
mit gréBerem Querschnitt verwenden, die fiir eine Temperatur
von mindestens 75°C geeignet sind.

4) Nur Kupferleiter verwenden.

5) Die Leistungskabel nicht parallel oder in der N&he von
Signalkabeln oder Stérquellen verlegen.

6) Fur den Anschluf3 des Riickkopplungspotentiometers ein
Abschirmkabel verwenden. Abgeschirmte Leitungen nur
einseitig erden.

7) Die Relaisausgénge sind durch Varistoren gegen Lasten mit
induktiver Komponente bis zu 0,5 A geschitzt.



E.5) Analogausgange
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Abb. 16A Beschaltung Analogausgang (Out 5)
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Abb. 16B Beschaltung Analogausgang (Out 6)

Anmerkung

1) AnschluBleitungen nicht zusammen mit Lastleitungen

verlegen.

2) Out 5 und Out 6 sind isolierte Ausgénge.
3) Die max. Belastung ist 600Q2.



F) Serielle Schnittstelle
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Abb. 17 Verdrahtung Rechnerschnittstelle RS-485

Die Lange der AnschluBleitung darf 1,5 km, bei einer Baud-Rate

von 9600 Baud, nicht tiberschreiten.

Anmerkung

1) Die Schnittstelle Typ RS-485 ist isoliert.

2) Der folgende Abschnitt gibt die in den EIA-Normen enthaltene
Definition fiir RS-422 und RS-485-Schnittstellen in Hinblick
auf die Bedeutung und die Richtung der Spannung an den
Klemmen wieder.

a) Die Klemme ,A” des Generators muf3 gegentiber der
Klemme ,B” furr Binérstatus 1 (MARK oder OFF) negativ sein.

b) Die Klemme ,A” des Generators muf3 gegeniber der
Klemme ,B” fur Binarstatus 0 (Space or ON) positiv sein.

3) Der EIA Standard hat den Nachweis erbracht, daB es mdglich
ist an eine Schnittstelle Typ RS485 bis zu 30 Einheiten an
einem Ubergeordneten Computer anzuschlieBen. Die serielle
Schnittstelle dieses Gerétes basiert auf einer hohen
Eingangsimpedanz. Diese Tatsache ermdglicht es bis zu 127
Einheiten (desselben Schnittstellentyps) an einem
Ubergeordneten Computer anzuschlief3en.



G) Versorgungsspannung

N (L2)
o
Netz
von 100 V bis 240 V AC (50/60Hz)
oder 24 V AC/DC

53

P (L1)

P (L1)
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Abb. 18 Anschluf3 der Stromversorgung

Anmerkung

1) Bitte vergewissern Sie sich vor dem AnschluB3 des Geréates an
das Stromnetz, das die Leitungsspannung mit der auf dem
Kennschild des Gerétes angegebenen Spannung
Ubereinstimmt.

2) Zur Vermeidung elektrischer Schlage, die Versorgung erst
anschlieBen, nachdem alle anderen Anschliisse
vorgenommen wurden.

3) Fur den Netzanschluf3 Kabel Nr.16 AWG oder mit gréBerem
Querschnitt verwenden, die fiir eine Temperatur von
mindestens 75°C geeignet sind.

4) Nur Kupferleiter verwenden.

5) Die Signalkabel nicht parallel oder in der Nahe von
Leistungskabeln oder Stérquellen verlegen.

6) Bei der 24 V DC-Versorgung hat die Polaritat keine
Bedeutung.

7) Die Versorgungskreise sind durch einen Subminiaturschmelz-
einsatz Typ T, 1 A, 250 V geschitzt. Falls der Schmelzeinsatz
beschadigt sein sollte ist es ratsam, den ganzen
Versorgungs-kreis Uberprifen zu lassen. Es wird empfohlen,
das Gerat zu diesem Zweck an den Lieferanten zu schicken.

8) Die Sicherheitsbestimmungen fir permanent angeschlossene
Gerate besagt:

- eine Sicherung oder ein Not-Aus-Schalter muB3 in der
Installation vorhanden sein.

- Diese Sicherung oder Schalter sollte in der Nahe
des Gerates und in Reichweite des Bedieners sein.

- Sie sollte als Unterbrecher fir das entsprechende
Gerat gekennzeichnet sein.

Anmerkung

Eine Sicherung oder ein Schalter kann mehrere Gerate

abschalten.

9) Wenn ein Neutralleiter vorhanden ist, muB3 dieser an Klemme
32 des AnschluBblocks angeschlossen werden.



HARDWAREEINSTELLUNGEN 4) Die Verriegelung C nach links driicken.
5) Wenn die Verriegelung C vollstandig geldst ist, das Geréat aus
Wie man das Geréat aus dem Gehause nimmt: dem Gehéuse ziehen. (Siehe Abb. 19.b)
1) Das Gerat ausschalten.
2) Die Verriegelung A nach auBBen driicken.
3) Wenn die Verriegelung A vollstandig geldst ist, das Geréat an
der rechten Seite herausziehen. (Siehe Abb. 19a)

*
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Abb. 19.a B Abb. 19.b



Wahl des Haupteingangs

Je nach gewlnschter Eingangsart, muB3 der Kodierstecker J103
(siehe Abb.20) wie in der folgenden Tabelle angegeben, gesetzt
werden.

J103 Eingang Art

T/C,RTD| 60mV| 5V | 10V | 20 mA
1-2 offen offen |geschl.| offen | offen
3-4 offen offen |geschl.|geschl.| offen
5-6 offen offen | offen | offen | geschl.
7-8 offen offen | offen | offen | geschl.
5-7 | geschl. | geschl.| offen [geschl.| offen
6-8 geschl. | geschl| offen | offen | offen

Wahl des Externen Sollwerteingangs

Je nach gewiinschter Eingangsart, muf3 der Kodierstecker J102
(siehe Abb.20) wie in der folgenden Tabelle angegeben, gesetzt
werden

J102 Eingang Art

5V 10V 20 mA
1-2 geschl. offen offen
3-4 |geschl. | geschl. | offen
5-6 offen offen | geschl.
7-8 offen offen | geschl.
5-7 offen geschl. | offen
6-8 offen offen offen

Abb.
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Wahl der Ausgénge 3 und 4

Die Ausgénge 3 und 4 kénnen gewahlt werden als:

- 2 unabhéngig schaltende Relais.

- Servomotor-Ausgang mit 2 verblockten Relaiskontakten.

Je nach gewlinschter Funktion miissen die Kodierstecker J 204
(siehe Abb. 21) und J 205 (siehe Abb. 20) geman folgender
Tabelle gesetzt werden.

Ll

J204

Abb. 21

20

Ausgang J 204 J 205
Relais geschl. offen
Servomotor| offen geschl.

Anmerkung: Wenn der Servomotorausgang mit Anzeige der
Ventilstellung gewéhlt wurde, ist es notwendig den
Kodierstecker V301 zu setzen (Siehe Kapitel Stromwandler-
Eingang / Rickflihrpotentiometer).

Anwahl Stromwandler-Eingang / Riickfiihrpotentiometer
Das Geréat kann entweder den Stromwandler-Eingang oder den
Eingang fur ein Ruckfihrungspotentiometer verwenden. Diese
beiden Eingénge kénnen nicht gleichzeitig verwendet werden.
Der Stromwandler-Eingang ermdéglicht die Anzeige des
Laststromes, der Uber einen der zeitproportionalen
Regelausgange angesteuerten Last. Mit dieser Option ist auch
die Funktion des Heizleistungs- bruchalarmes mdéglich.

Der Eingang flr das Ruckflhrpotentiometer wird zur Anzeige
der Ventilstellung beim Servomotorausgang verwendet.



Zur Anwabhl einer dieser Ausgange muf3 der Kodierstecker V301
(siehe Abb. 20) wie folgt gesetzt werden:

Eingang V301.1|V301.2|V301.3|V301.4
Anwahl Stromwandler | ON OFF ON ON
Ruckfuhrpotentiometer| OFF ON OFF ON

Optionen

Das Geréat kann mit unterschiedlichen Optionen geliefert
werden. Die Auswahl der Optionen erfolgt Uber 2 steckbare
Schaltkreis-bauelemente (KY 101 und KY 103), die wie in Abb.
22 gezeigt, angeordnet sind. Ist KY 101 vorhanden, ist die
Option externer Sollwerteingang und die digitalen Einganéange
verfiigbar. Ist KY 103 vorhanden, ist die Hilfsversorgung
verfligbar.

Abb. 22
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Operationsmodus und Hardware-Verriegelung SICHERHEITSKODES
1) Mit dem Kodierstecker V101 ist es moglich einen

Operationsmodus gemaf folgender Tabelle zu wahlen: Generelle Anmerkungen
a) Betriebsmodus ohne Konfigurationsmodus Die Parameter der Instrumente sind unterteilt in 2 Bereiche, die
b) Betriebs- und Konfigurationsmodus wiederum unterteilt sind in Gruppen.
c) Modus zum Setzen des Sicherheitskode. - Der erste Bereich umfaf3t alle Betriebsparameter
Je nach gewlinschter Funktion, muf3 der Kodierstecker geman - Der zweite Bereich umfaf3t alle Konfigurationsparameter.
folgender Tabelle gesetzt werden: Ein spezieller Sicherheitskode erméglicht die Modifikation der
Parameter jedes Bereiches.
Modus V101.1 [V101.2| V101.3 [V101.4 Fur die Betriebsparameter ist es méglich auszuwéhlen, welche
a OFF ON ON ON Gruppen durch den Kode geschiitzt werden sollen. In diesem
b OFF ON OFF ON Fall ist es notwendig den Sicherheitskode einzugeben, bevor
c OFF ON OFF OFF eine Anderung eines Parameters aus einer geschiitzten Gruppe
erfolgen kann. Der Sicherheitscode fiir die Konfigurationsebene
2) Alle anderen Kodiermdglichkeiten haben keine Auswirkungen. schitzt sdmtliche Konfigurationsparameter und muf3

eingegeben werden, bevor eine Anderung erfolgen kann.
Fir die Konfigurationsparameter ist auch eine Hardware-
Verriegelung méglich.
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Eingabe des Sicherheitskodes
1) Das Geréat aus dem Gehause nehmen.
2) Setzen Sie den Kodierstecker wie folgt:
-V101.1 = OFF-V101.2=0N
-V101.8 = OFF- V101.4 = OFF
3) Das Gerat wieder ins Gehause stecken.
4) Gerét einschalten. Das Display zeigt:
[y ]

JCr -

AL
Das obere Display zeigt an, daB der Modus zum Einstellen
des Sicherheitskodes gewahlt wurde, wahrend das untere
Display die FIRMWARE angibt.
5) Funktionstaste driicken.
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Sicherheitskode fiir Betriebsebene
Das Display zeigt:
g ]

JCC

gy}

Srom
Anmerkung Das mittlere Display zeigt den momentanen
Status des Sicherheitskode fiir die Betriebsebene an ("0", "1"
oder "ON").
Mit Betatigen der A und ¥ - Tasten kénnen folgende
Einstellungen vorgenommen werden:

0 Kein Parameterschutz (Es istimmer mdglich die
Betriebsparameter zu &ndern).
1 Parameterschutz (Es ist nicht mdglich die

Betriebsparameter zu &ndern).

Der eingegebene Code ist die Geheimnummer

um den Schutz der Betriebsparameter zu

aktivieren bzw. zu deaktivieren.

Anmerkungen:

1) der gewahlte Wert des Sicherheitscodes wird nicht mehr
angezeigt, wenn man den Parameter ,S.run” aufruft. Das
Display zeigt ,ON” wenn eine andere Einstellung als "0"
oder "1" gewahlt wurde. Wurde der Code vergessen, kann
eine neue Geheimnummer eingegeben werden.

2-250



2) Wenn eine andere Einstellung als ,0" oder 1" gewéhlt wurde,
sind sowohl die Betriebsparameter als auch die ,,
verborgenen Betriebsparameter “ durch den Sicherheitscode
geschitzt.

Anzeige des Sicherheitsstatus der
Betriebsparametergruppen:
Das Display zeigt:

-

(W]
[
T

E

W]

1

Tz

LIr
Die Betriebsparameter dieser Gruppe kénnen geandert werden,
falls Sie nicht durch den Sicherheitscode geschitzt sind.
Mit den A - und ¥ - Tasten kann der Sicherheitsstatus wie folgt
eingestellt werden:
nO  kein Parameterschutz (es ist jederzeit méglich
die Betriebsparameter zu &ndern).
Yes die Betriebsparamter sind je nach Einstellung des
Sicherheitscodes geschiitzt.
Func - Taste driicken um die Anderung zu bestatigen und zum
nachsten Parameter zu gelangen.

.
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ANMERKUNGEN:

1) Diese Wahl kann nur vorgenommen werden, wenn den
Betriebsparametern (von 2 bis 250) ein Sicherheitskode
zugeordnet worden ist.

2) Die oben angegebene Vorgehensweise wiederholt sich fur
alle Betriebsparametergruppen.

Sicherheitscode fiir die Konfigurationsebene
Das Display zeigt:

I I

P Y Ay
==
SLmF
Anmerkung: Die mittlere Anzeige gibt den aktuellen Status des
Sicherheitscodes der Betriebsparameter wieder ("0", "1", oder
"ONY).
Durch Betatigen der A - und ¥ - Tasten kénnen folgende
Einstellungen vorgenommen werden:

0 Kein Parameterschutz (Es ist immer méglich die
Konfigurationssparameter zu andern.)
1 Parameterschutz (Es ist nicht méglich die

Konfigurationsparameter zu &ndern.)



2-250 Dereingegebene Code ist die Geheimnummer

um den Schutz der Konfigurationsparameter zu
aktivieren bzw. zu deaktivieren.

NOTE:

1) der gewéhlte Wert des Sicherheitscodes wird nicht mehr
angezeigt, wenn man den Parameter ,S.Cnf” aufruft. Das
Display zeigt ,ON”, wenn eine andere Einstellung als ,0" oder
,1" gewéhlt wurde.

2) Wurde der Code vergessen, kann eine neue Geheimnummer
eingegeben werden.

3) Nach der Eingabe des Sicherheitskodes zum Schutz der
Parameter V101 fiir die gewlinschte Betriebsweise einstellen
(siehe Abschnitt "Betrieb des Instruments und Hardware-
Sperre").

25

BETRIEBS UND KONFIGURATIONSMODUS

Wie im Kapitel ,Operationsmodus und Hardware-Verriegelung”
beschrieben, ist es moglich den Regler in einer der beiden
folgenden Modi zu starten.
- Betriebsmodus
- Konfigurationsmodus
Die Betriebsweise kann wie folgt unterteilt werden:
- Betriebsweise, wenn das Instrument als Regler eingestellt
worden ist
- Betriebsweise, wenn das Instrument als Programmiereinheit
eingestellt worden ist.
Bei Einschalten der Netzspannung beginnt das Gerat im selben
Modus, in welchem es sich befand, bevor es abgeschaltet
wurde.

Generelle Anmerkung zu den Grafiksymbolen:

Das Instrument zeigt einige Buchstaben mit Hilfe von speziellen
Symbolen an: Die folgende Tabelle zeigt das angezeigte Symbol
und den entsprechenden Buchstaben:

Symbol Buchstabe Symbol Buchstabe
W K Wy w
ll -
W= m = 7
"y v L J



Beschreibung der Bedientasten: v =[] Wahrend der Parameteranderung, wird diese Taste
verwendet um den Parameterwert zu verkleinern.

MENU = wird verwendet um Parametergruppen anzuwahlen [_] Bei aktivierter Manuell-Funktion kann man mit
FUNC = [_] wenn sich das Gerat im normalen Betriebszustand dieser Taste den Wert der Ausgangsleistung
befindet, wird diese Taste verwendet um die verkleinern.
Anzeige im unteren Display zu verandern. (Siehe [_] gestattet wahrend der Ausfiihrung eines Programms
auch Kapitel "Anzeige"). mit dem Instrument im Status HOLD das
[ erméglicht wahrend der Anderungsphase der Ruickwartsbewegen des Programms mit dem 60-
Parameter die Speicherung des neuen Wertes und fachen der normalen Geschwindigkeit.
die Anwahl des nachsten Parameters. RUN = Gestattet:
MAN = [] erméglicht die Aktivierung/Deaktivierung der - die Schnellwahl des auszufiihrenden Programms,
Manuell-Funktion. - den Ubergang vom Status RUN zu HOLD oder
[_] sowie das Rickwartstasten der Parameter wahrend umgekehrt (wenn flir mehr als 3 s und weniger als
der Anderungsphase, ohne Speicherung des neuen 10 s gedriickt) o
Wertes. - das Anhalten der Ausfiihrung des Programms
A =[] Wahrend der Parameteranderung, wird diese Taste (ABORT) (wenn fir mehr als 10 s gedriickt).
verwendet um den Parameterwert zu vergréBern. RUN + A= gestatten wéhrend der Betriebsweise Edit das
[_] Bei aktivierter Manuell-Funktion kann man mit Hinzufligen eines Programmsegments (siehe
dieser Taste den Wert der Ausgangsleistung Abschnitt "Erstellen eines einzelnen Programms").
erhéhen. RUN + W= gestatten wahrend der Betriebsweise Edit das
[_] Gestattet wahrend der Ausfiihrung eines Programm Entfernen eines Programmsegments (siehe
mit dem Instrument im Status HOLD das Vor- Abschnitt "Erstellen eines einzelnen Programms").
bewegen des Programms mit den 60-fachen der RUN + MENU = gestatten wéhrend der Betriebsweise Edit das
normalen Geschwindigkeit. Springen zum ersten Parameter des folgenden

Segments (siehe Abschnitt "Erstellen eines
einzelnen Programms").
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RUN + MAN = werden wahrend der Betriebsweise Edit fir den
Start der Uberpriifung des gewahlten Programms
verwendet (siehe Abschnitt "Uberpriifung eines
Programms")

W+MENU= werden zur Uberpriifung des Betriebs der
Anzeigevorrichtung verwendet (siehe Abschnitt
"Lamp Test")

A + FUNC oder ¥ + FUNC
Gestatten wahrend der Anderung der Parameter
das schnelle Anheben oder Absenken des
programmierbaren Werts des gewé&hlten Parame-
ters.

A + MAN oder ¥ + MAN

[ Gestatten wahrend der Anderung der Parameter
den sofortigen Sprung zum programmierbaren
Mindest- oder zum Héchstwert des gewahlten
Parameters.

[ Gestatten mit Instrument in Betrieb als
Programmiereinheit und in der Betriebsweise HOLD
den Sprung vom aktuell ausgefiihrten Segment
zum Anfang des folgenden Segments oder zum
Ende des vorausgehenden.

Anmerkung:

1) Alle oben beschriebenen Tastenkombinationen missen

genau befolgt werden, um die gewlinschte Reaktion des
Gerétes hervorzurufen.
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2) Wahrend des Betriebs ist fiir die Anderung der Parameter ein
Time Out von 10 oder 30 Sekunden festgesetzt. (Siehe
Parameter ,t.out’ [C.110]). Falls wahrend der Anderung eines
Parameters fir eine Zeit, die den Time Out Uberschreitet,
keine Taste gedriickt wurde, stellt sich das Gerat automatisch
auf Normalbetrieb, wobei der eventuell neue Wert des
angewéhlten Parameters verloren geht.

KONFIGURATIONSMODUS

Gerét einschalten

Das Gerat beginnt in dem selben Modus, in welchem es sich vor
Abschalten der Netzspannung befand (Betriebs- oder
Konfigurationsmodus)

Falls sich das Gerat im Konfigurationsmodus befindet, betatigen
Sie die MENU - Taste um zur ,, Konfigurationsgruppe 1" zu
gelangen. (Siehe Seite 31) Falls sich das Gerat im
Betriebsmodus befindet, betétigen Sie die MENU - Taste und
halten sie furr langer als 5 Sekunden gedriickt. Das Display zeigt:

I~ _C
Lo

3||‘~
|D

|

mC,
I_ll
1N

.l



Anmerkungen:

1) Das obere Display zeigt die Parametergruppe an.

2) Das mittlere Display zeigt die gewlinschte Funktion ( Anzeige
oder Modifikation ) an.

3) Das untere Display gibt die FIRMWARE an.

4) Falls fur 10 oder 30 sek. (abhangig von der Einstellung des
Parameters ,,CnF.6" ,t.out” (Time out Funktion) C.110) keine
Taste betatigt wurde, kehrt das Gerat automatisch zum
normalen Anzeigemodus zurlck.

Durch Betétigen der A - und W - Taste kann zwischen

folgenden Méglichkeiten gewahlt werden:

Monitor ( Anzeige ). Diese Funktion erméglicht nur
die Anzeige der Konfigurationsparameter, jedoch
nicht die Anderung.

Modifikation. Diese Funktion ermdéglicht sowohl
die Anzeige, als auch die Anderung der
Konfigurations-parameter.
Anmerkungen:
1) Wéahrenddem die Anzeigefunktion angewabhlt ist, arbeitet das
Gerat wie im normalen Betriebszustand weiter.
2) Wurde die Anderungsfunktion aufgerufen, stoppt das Gerét
die die Regelung und verféhrt wie folgt angegeben:
- Die Regelausgénge werden ausgeschaltet
- Die Bargraphanzeigen werden ausgeschaltet
- Die Analogausgénge werden auf die Minimalwerte gebracht.

28

- Die Alarmfunktionen werden ausgeschaltet.
- Die Ereignisfunktionen werden ausgeschaltet.
- Die serielle Schnittstelle wird abgeschaltet.
- Der Time Out hat keine Bedeutung mehr.

3) Wenn der Anderungsmodus hardwareméaBig durch V101
(V101.3) verriegelt ist, hat ein Betétigen der A - und ¥ -
Taste keine Wirkung.

Anzeigemodus

Im Anzeigemodus ist es méglich alle Konfigurationsparameter

anzuzeigen, jedoch nicht zu veréandern.

Wenn die Konfiguration des Reglers Uberprift werden soll, muf3

wie folgt verfahren werden:

1) Wenn die Taste MENU fiir mehr als 5 s. gedriickt gehalten
wird, zeigt das Display die folgende Anzeige an.

1 _C
Lot

l—l‘:Il-l‘l:.

AL

2) Die Taste MENU; das Display zeigt an:

| Y |

i

inFE.



Das Display zeigt das die Konfigurationsgruppe 1 angewéhlt
ist und diese samtliche Eingangsparameter enthalt.

Dem Anzeigemodus folgt der Anderungsmodus.

Anmerkungen:

1) Im Anzeigemodus arbeitet das Gerat wie im normalen
Betriebszustand weiter.

2) Falls flr 10 oder 30 sek. (abhéngig von der Einstellung des
Parameters ,,CnF.6" ,t.out” (Time out Funktion) C.I10 keine
Taste betatigt wurde, kehrt das Gerat automatisch zum
normalen Anzeigemodus zurlck.

Anderungsmodus

1) Durch Betatigen der A - und W - Taste den Anderungsmodus
anwahlen.

2) MENU - Taste driicken. Sind die Parameter durch einen
Sicherheitscode geschitzt, zeigt das Display wie folgt:

3) Mit der A - und ¥ - Taste den Sicherheitscode fiir den
Konfigurationsmodus (siehe Seite 25) eingeben. Falls der
Code nicht mit dem Sicherheitscode Uibereinstimmt, kehrt das
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Gerat automatisch zur ersten Anzeige des
Konfigurationsmodus zurlick. Stimmt der eingegebene Code
mit der Geheimnummer Uberein, zeigt das Display wie folgt:
0 _ -
o
OFF

oFLE
Der Anderungsmodus ist nun verfiigbar.
Nun ist es méglich die vordefinierten Parameter zu laden.
(Siehe Kapitel " Vordefinierte Parameter")

4) Mit der A - und ¥ - Taste die Anzeige auf ,OFF” stellen und

die MENU Taste driicken. Das Display zeigt die erste Gruppe
der Konfigurationsparameter an:

-
I

imFE.

Dies ist die Ausgangsanzeige der ersten Gruppe der
Konfigurierungsparameter.

Anmerkungen:

1) Auf den folgenden Seiten werden alle
Konfigurationsparameter des Gerates beschrieben.
Der Regler zeigt jedoch nur die Parameter welche abhéngig
von der Hardware und der Konfiguration verfligbar sind.



Beispiel: Ausgang 3 ist nicht als Servomotorausgang
vorgesehen.

Folglich zeigt das Geréat die Parameter, welche sich
auf Servomotoransteuerung beziehen nicht an.

2) Im Anderungsmodus zeigt das obere Display die gewahlte
Parametergruppe,das untere Display den Mnemonic Code
des jeweiligen Parameters und das mittlere Display den
momentanen Wert oder Status des Parameters an.

3) Fir ein besseres Verstandnis dieser Anleitung ist eine Tabelle
mit allen Parametern beigefugt.

Die Konfigurierungsgruppen werden durch den Buchstaben
"C" gekennzeichnet, gefolgt von A, b usw.

Ein "Kode" Format der Spalte und der Zeile des zu suchen-
den Parameters (zum Beispiel [C.d03]) , die im Bedienungs-
handbuch vor der Beschreibung eines jeden Parameters
wiedergegeben werden, gestatten die schnelle Suche der
Erklarung des gewiinschten Parameters.

Wie folgt vorgehen, wenn die Betriebsweise Konfigurierung
verlassen werden soll:

a) "MENU" driicken, bis "Konfigurierungsgruppe END" erscheint

b) "A" oder "¥" driicken und die Anzeige "YES" wahlen.

c) Die Taste "MENU" driicken. Das Instrument verlasst die
Betriebsweise Konfigurierung und startet nach der Durchfiih-
rung eines automatischen Resets in der Betriebsweise
Runtime.

CnF. 1
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Konfigurationsgruppe 1 (C.dxx)
Konfiguration des Haupt- und externen Sollwerteingangs
Anzeige

~ _ - 1
Lo

InPL.
FUNC - Taste drlicken.

Netzfrequenz - [C.d01]

Auswahl:50 Hz

60 Hz
Wahl des Hauptausgangs und MeBbereich -
[C.d02]

Auswahl:
*1=TC L MeBbereich  -100 bis 900 °C
*2=TC J MeBbereich  -100 bis 1000 °C
* 3=TC K MeBbereich  -100 bis 1370 °C
*4=TC T MeBbereich  -200 bis 400 °C
* 5=TC U MeBbereich  -200 bis 600 °C
* 6=TC E MeBbereich  -100 bis 800 °C

7=TC N MeBbereich  -100 bis 1400 °C



*

*

8=TC
9=TC
10=TC
11=TC G (W)
12=TC D (W3)
13=TC C (W5)
14 = TC Ni-Ni18%Mo
15=RTD Pt100

o s s ¢)]

16=TC L
17=TC J
18=TC K
19=TC T
20=TC U
21=TC E
22-TC N
23=TC S
24=TC R
25=-TC B
26=TC G (W)
27=TC D (W3)
28=TC C (W5)

29 = TC Ni-Ni18%Mo
30=RTD Pt100

31 =Linear

32 = Linear

33 =Linear

MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeRBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich

- 50 bis 1760
- 50 bis 1760

0
0
0
0

0

bis 1820
bis 2300
bis 2300
bis 2300
bis 1100

-200 bis 850
-150 bis 1650
-150 bis 1830
-150 bis 2500
-330 bis 750
-330 bis 1110
-150 bis 1470
-150 bis 2550

-60
-60
32
0

0

0

0

bis 3200
bis 3200
bis 3300
bis 4170
bis 4170
bis 4170
bis 2000

-330 bis 1560
bis 20 mA
bis 20 mA

0
4
0

bis 5

°F

\
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34 = Linear MeBbereich 1 bis 5 V

35 = Linear MeBbereich 0 bis 10 V :
36 = Linear MeBbereich 2 bis 10 V 5
37 = Linear MeBbereich 0 bis 60 mV
38 = Linear MeBbereich 12 bis 60 mV

*Furdiese MeBbereiche kann eine Anzeige mit einem Dezimalpunkt
gewahlt werden, wobei das Geréat dann keine MeBwerte unter -
199.9 oder liber 999.9 darstellen kann und der Eingang somit
begrenzt ist.

Anmerkung:

1) Wurde ein Lineareingang gewahlt, setzt das Gerat
automatisch den Anfangswert des Lineareinganges (Cd.05)
auf 0 und den Endwert (Cd.06) auf 4000.

2) Wenn die Eingangsart veréndert wird, nimmt das Gerét
automatisch folgende Anderungen vor: Die Parameter n.In.L
(C.d05), SS.th (C.109) und brG.L (C.103) nehmen die
vorgegebenen Anfangswerte an. Die Parameter n.In.H
(C.d06) und brG.H (C.104) nehmen die vorgegebenen
Endwerte an. Der Parameter n.In.d (D.d03) nimmt die
Konfiguration ,, kein Dezimalpunkt “ an.



CnF. 1

- Anzahl der Dezimalstellen - [C.d03]

Auswahl:
====. = keine Dezimalstelle
===.~ =eine Dezimalstelle
==.== =zwei Dezimalstellen
=.=== =drei Dezimalstellen
Anmerkung:

1) Fur die Eingangsarten 1 bis 6, 15 und 30 ist nur die Auswabhl
"keine Dezimalstelle" oder "eine Dezimalstelle" verfugbar. Der
Eingangsbereich ist begrenzt zwischen - 199.9 und 999.9 und
es wirkt sich auf das Gerat wie eine Anderung des Einganges
aus.

2) Fur die Eingangsarten 7 bis 14 und 16 bis 29 ist dieser
Parameter nicht verfigbar.

3) Fur die Lineareingange 31 bis 38 sind alle
Dezimaleinstellungen verfigbar.

- Quadratwurzelfunktion fiir den
Haupteingang - [C.d04]
dIS = Quadratwurzelfunktion ausgeschaltet
Enb = Quadratwurzelfunktion eingeschaltet
Anmerkung:
1) Dieser Parameter ist nur bei Anwahl eines der
Lineareingénge 31 bis 38 verfugbar.
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2) Wenn die Quadratwurzelfunktion aktiviert ist, miissen
folgende Parameter

- n.IN.L (Bereichsanfangswert [C.d05]),

- n.IN.H (Bereichsendwert [C.d06]),

- brG.L (Bargraph Anfangswert [C.103]),

- brG.H (Bargraph Endwert [C.104])

- SS.th (Schaltschwelle der Soft - Start Funktion [C.109]) positive
Werte aufweisen oder gleich 0 sein.
Wenn die Quadratwurzelfunktion aktiviert wird, verandert das
Geréat die aktuellen Werte der Parameter n.In.L, n.In.H, brG.L,
brG.H und SS.th und setzt eventuell negative Werte auf 0.

- Bereichsanfangswert - [C.d05]

Auswahl:- von -1999 bis 9999 programmierbar fir
Lineareingénge 31 bis 38;

-von 0 bis 9999 programmierbar fur Lineareingdnge
mit Quadratwurzelfunktion;

- programmierbar fir TC/RTD - Eingange innerhalb
der vorgegebenen Grenzen (von Anfangswert
Arbeitsbereich bis n.IN.H Endwert Arbeitsbereich).

NOTE:

1) Der Wert Skalenanfang kann gréBer als der Wert Skalenende
sein.

2) Der Anfangswert wird vom Algorithmus PID benutzt, um die



Breite des Arbeitsbereiches zu berechnen. Bei einer Anderung
des Wertes ordnet das Gerat automatisch den Parametern
brG.L (Anfangswert Bargraph C.103) und rL (Untere
Sollwertgrenze r.E12) neue Werte zu.

Wenn ein Lineareingang gewahlt wurde, wird auch der
Parameter SS.th (Schaltschwelle der Soft Start Funktion
C.109) angeglichen.

- Bereichsendwert - [C.d06]

Auswahl:- von -1999 bis 9999 programmierbar fur die
Lineareingénge 31 bis 38;
- von 0 bis 9999 programmierbar furr Lineareingdnge
mit Quadratwurzelfunktion;
- programmierbar fir TC/RTD - Eingange innerhalb
der vorgegebenen Grenzen (von n.In.L
Bereichsanfangswert C.d05 bis Bereichsendwert).

Anmerkung:

1) Der Endwert wird vom Algorithmus PID benutzt um die Breite
des Arbeitsbereiches zu berechnen. Bei einer Anderung des
Wertes ordnet das Geréat automatisch den Parametern brG.H
(Endwert Bargraph [C.104]) und rH (Obere Sollwertgrenze [
r.E13]) neue Werte zu.

2) Die Breite des eingestellten Arbeitsbereichs ( P2 - P3 ) muB3
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Uber den folgenden Werten liegen oder gleich sein.
300 °C oder 550 °F fur TC - Eingang
100 °C oder 200 °F fur RTD - Eingang
100 Digits fiir Lineareingénge

- MeBwertkorrektur (Offset) Haupteingang -
[C.d07]

Auswahl: programmierbar von -500 bis +500
Anmerkung: Der Dezimalpunkt wird automatisch in
Abhangigkeit zum Eingangsbereich gesetzt.

Anzeige  Reale Kurve

/

OFSt Modifizierte

Kurve

Eingang

/

- Digitalfilter fiir den Anzeigewert - [C.d08]

Es handelt sich um einen Digitalfilter 1. Grades.
Auswahl: programmierbar von 0 Sekunden (kein Filter) bis 8
Sekunden.

CnF.1




CnF. 1

- Funktion externer Sollwerteinganges -[C.d09]

Auswahl:nonE = Eingang deaktiviert
bIAS = externer Sollwerteingang, der zum lokal
eingestellten Sollwert addiert wird.

Anmerkung:

1) Wenn die Option externer Sollwerteingang nicht vorhanden
ist, zeigt die mittlere Anzeige no.PR (not present) an.

2) Wenn die Option "bIAS" gewéhlt worden ist, so fligt das
Instrument zum lokalen Sollwert den mit dem Zusatzeingang
gemessenen und mit den Parametern "A.In.L" [C.d11] und
"A.In.H" [C.d12] skalierten Wert hinzu.

- Art des externen Sollwerteinganges - [C.d10]

Parameter wird nicht angezeigt wenn Parameter
C.d09 = "non.E" ist.

Auswahl: 0-20 =0-20 mA
4-20 =4-20 mA
0-5 =0-5V
1-5 =1-5V
0-10 =0-10 V
2-10 =2-10 V
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- Anfangswert externer Sollwerteingang -
[C.d11]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn der Zusatzeingang
konfiguriert worden ist.

Auswahl: programmierbar von -1999 bis 9999

Anmerkung:

Der Dezimalpunkt wird automatisch so gesetzt, wie er fir den
Haupteingang gewahlt wurde.

- Endwert externer Sollwerteingang - [C.d12]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn der Zusatzeingang
konfiguriert worden ist

Auswahl: programmierbar von -1999 bis 9999

Anmerkung:

Der Dezimalpunkt wird automatisch so gesetzt, wie er fir den
Haupteingang gewéhlt wurde.

- Digitalfilter fiir externen Sollwerteingang
-[C.d13]

Es handelt sich um einen Digitalfilter 1 Grades.

Auswahl: programmierbar von 0 Sekunden (kein Filter) bis 8
Sekunden.

ANMERKUNG: Es handelt sich um einen Filter der ersten

Ordnung, der auf den mit dem Zusatzeingang gemessenen Wert

angewendet



Informationen zur Konfigurationsgruppe 1:

Ausgehend von den Parametern der 1. Konfigurationsgruppe
Uberprift das Gerat automatisch den Bereich der
Lineareingénge. Liegt ein Fehler vor zeigt die Anzeige wie folgt:

=~ _ - 1
Lo
bl-l'

InPL

Die Taste "FUNC" mehrmals drlicken, bis die Parameter "A.In.L"
[C.d05] oder "fi.In.H"[C.d06] angezeigt werden und den Wert
unter Berucksichtigung des Mndestanzeigebereiches dndern
siehe Anmerkung 2 des Abschnitts "A.In.H"[C.d06]).
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Konfigurationsgruppe 2 (C.Exx)
Ausgangskonfiguration

CnF. 2

- Funktion Ausgang 1 - [C.E01]

Auswahl: nonE = Ausgang deaktiviert

AAin = zeitproportionaler Regelausgang

SECn= zweiter zeitproportionaler Regelausgang

ALr.1 = Alarm 1

Eun.1= Ereignisausgang 1
ANMERKUNG: Fur die Beschreibung der
Ereignisse siehe Abschnitt "Funktion des
Ereignisses 1" [C.H.09]



CnF. 2

- Funktion Ausgang 2 - [C.E02]

Auswahl: nonE = Ausgang deaktiviert
AAin = zeitproportionaler Regelausgang
SECn= zweiter zeitproportionaler Regelausgang
ALr.2 = Alarm 2
Eun.2= Ereignisausgang 2

- Funktion Ausgang 3 - [C.E03]

Wenn diese Option nicht vorhanden ist, zeigt das mittlere
Display ,no.PR” (not present) an.
Auswahl:
nonE = Ausgang deaktiviert
AAin = zeitproportionaler Regelausgang
SECn = zweiter zeitproportionaler Regelausgang
ALr.3 =Alarm 3
Eun.3 = Ereignisausgang 3
AC.Sh = Servomotorausgang als Hauptregelausgang
SC.Si = Servomotorausgang als zweiter Regelausgang
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- Funktion Ausgang 4 - [C.E04]

Auswahl: nonE = Ausgang deaktiviert
AAin = zeitproportionaler Regelausgang
SECn= zweiter zeitproportionaler Regelausgang

ALr.4 = Alarm 4
Eun.4= Ereignisausgang 4
Anmerkung:

1) Wenn diese Option nicht vorhanden ist, zeigt das mittlere
Display ,no.PR” (not present) an.

2) Wenn hardwareméBig ein Servomotorausgang gewahlt wurde
(siehe Seite 21), kann der Ausgang 4 nur als Servomotorausgang
verwendet werden.

- Art des Servomotorausgangs - [C.E05]

Nur verfligbar wenn Servomotorausgang (C.E03 "O3.Fn"

konfiguriert ist)

Auswahl: CLSd = Servomotor mit Rickfiihrungspotentiometer
OPEnN = Servomotor ohne Ruickfiihrpotentiometer

Anmerkung:

Die Einstellung CLSd ist nur méglich, wenn die Option

Ruckfuhrpotentiometer optional vorhanden ist.



- Anzeige der Ventilstellung - [C.E06]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn C.E05 auf OPEn
(Servomotor ohne Riickflihrpotentiometer) konfiguriert ist.
Auswahl:  Fb = Die Stellung des Ventils wird angezeigt

no.Fb = Die Stellung des Ventils wird nicht angezeigt.
Anmerkung:
Falls die Option Potentiometerriickfiihrung nicht vorhanden ist,
wird der Parameter automatisch auf no.Fb gesetzt.

|y
[k
Auswahl:nonE = Ausgang deaktiviert
AAin = linearer Regelausgang
SECn= zweiter linearer Regelausgang
PV.rt = Istwertsignalausgang
SP.rt = Sollwertsignalausgang
Anmerkung:
Wenn diese Option nicht vorhanden ist, zeigt das mittlere
Display ,no.Pr” (not present) an.

- Funktion Ausgang 5 - [C.E07]
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- Art des Ausgangs 5 - [C.E08]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,,05.Fn” (C.E07) nicht

gleich , nonE “ist.
Auswabhl: 0-20

=Typ 0-20 mA

420 =Typ4-20mA

- Anfangswert des Signalausgangs 5 - [C.E09]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn C.E07 ,05.Fn” = PV.rt

oder SP.rt.

Auswahl: programmierbar von -1999 bis 9999

Anmerkung:

1) Der Dezimalpunkt wird entsprechend dem Parameter C.d03
,n.In.d” gesetzt.

2) Der Anfangswert der Ubertragungsskala des Ausgangs 5
kann gréBer als der Endwert der Ubertragungsskala des
Ausgangs 5 sein [C.E.10].

CnF. 2




CnF. 2

- Endwert des Singnalausgangs 5 - [C.E10]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn C.E07 ,05.Fn” = PV.rt
oder SP.rt.

Auswahl: programmierbar von -1999 bis 9999

Anmerkung: Der Dezimalpunkt wird entsprechend dem
Parameter C.d03 ,n.In.d” gesetzt.

- Ausgangsfilter fiir Istwertsignalausgang
-[C.E11]

Nur verfugbar, wenn C.E07 ,05.Fn” = Pv.rt
(Istwertsignalausgang) Es handelt sich um einen Digitalfilter 1.
Grades.

Auswahl: einstellbar von 0 ( kein Filter ) bis 8 Sekunden

- Funktion Ausgang 6 - [C.E12]

Auswahl:nonE = Ausgang deaktiviert
AAIn = linearer Regelausgang
SECn= zweiter linearer Regelausgang
PV.rt = Istwertsignalausgang
SP.rt = Sollwertsignalausgang
Anmerkung:
Wenn diese Option nicht vorhanden ist, zeigt das mittlere
Display ,no.Pr” (not present) an.
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- Art des Ausgangs 6 - [C.E13]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,06.Fn” (C.E12) nicht

gleich "nonE" ist.

Auswabhl: 0-20
4-20

=Typ 0-20 mA
=Typ4-20 mA

- Anfangswert des Signalausgangs 6 - [C.E14]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn C.E12 ,06.Fn” = PV.rt

oder SP.rt.

Auswahl: programmierbar von -1999 bis 9999

Anmerkung:

1) Der Dezimalpunkt wird entsprechend dem Parameter C.d03
,n.In.d” gesetzt.

2) Der Anfangswert der Ubertragungsskala des Ausgangs 6
kann gréBer als der Endwert der Ubertragungsskala des
Ausgangs 6 sein [C.E.15].



- Endwert des Singnalausgangs 6 - [C.E15]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn C.E12 ,06.Fn” = PV.rt
oder SP.rt.

Auswahl: programmierbar von -1999 bis 9999

Anmerkung: Der Dezimalpunkt wird entsprechend dem
Parameter C.d03 ,n.In.d” gesetzt.

- Ausgangsfilter fiir Istwertsignalausgang
-[C.E16]

Nur verfligbar, wenn C.E12,,06.Fn” als Istwersignalausgang
PV.rt programmiert wurde.
Auswahl: einstellbar von 0 (kein Filter) bis 8 Sekunden.

Informationen zur Konfigurationsgruppe 2:

1) Ausgehend von der 2. Konfigurationsgruppe, Uberprift das
Gerat die Ubereinstimmung séamtlicher Parameter.
Wurde eine fehlerhafte Einstellung festgestellt, zeigt das
Display wie folgt:

~_C
[
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Die Taste "FUNC" driicken und falls erforderlich alle
Einstellungen der Parameter der Gruppe 2 unter
Briicksichtigung der folgenden Bedingungen Uberprifen und
andern.
a) Nur ein Ausgang darf als Hauptregelausgang ,nAin”
programmiert sein.
b) Nur ein Ausgang darf als 2. Regelausgang ,SECn”
programmiert sein.
c) st nur ein Regelausgang vorgesehen, sollte dieser als
Hauptregelausgang ,nAin” programmiert sein.
d) Der Servomotorausgang muB mit Ruckfiihrpotentiometer
sein, falls er einer von zwei Regelausgéangen ist.
Anmerkung:
Das Instrument kann auch als Anzeiger genutzt werden. Diese
Prifroutine wird jedoch trotzdem durchgefihrt, auch wenn kein
Ausgang konfiguriert ist.

CnF. 2

Il) Ausgehend von der Konfigurationsgruppe 2 werden folgende
Anderungen vorgenommen.
A) Der Parameter ,An.UL” (C.G04) wird auf ,bun” eingestellt,
wenn folgende Bedingungen erfillt sind:
1) Der Wert des Parameters ist < 0 und nur ein
Regelausgang wurde konfiguriert.
2) Wenn ein Servomotorausgang ohne
Ruckfuhrpotentiometer konfiguriert wurde.



CnF.3

B) Der Parameter ,SF.Cn” (C.G09) wird auf ,Std” eingestellt,
wenn er nicht einem Regelausgang zugeordnet ist.

C) Der Parameter ,SF.UL” (C.G10) wird auf O gesetzt, wenn
sein Wert < 0 ist und nur ein Regelausgang konfiguriert
wurde.

D) Der Parameter ,FD.Fn” (C.111) wird auf ,nonE” eingestellt,
wenn er einem nicht zeitproportionalen Regelausgang
zugeteilt wird.

E) Der Parameter ,FD.OU” (C.I113) wird auf ,nonE” eingestellt,
wenn er einem Regelausgang zugeordnet wird.

F) Der Parameter ,IP” r.d05 wird auf 50.0 eingestellt, wenn
sein Wert < 0 ist und nur ein Regelausgang konfiguriert ist.

Konfigurationsgruppe 3 (C.Fxx)
Konfiguration der Regelausgange
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- Split range - [C.F01]

Dieser Parameter ist nur verfugbar, wenn 2 Regelausgénge
konfiguriert wurden
Auswahl:dIS = Split Range Funktion deaktiviert

Enb = Split Range Funktion aktiviert

Anmerkungen zur Split Range Funktion:

Diese Funktion ermdglicht es, zwei Regelausgéange gleicher
Wirkrichtung mit unterschiedlichen Vorspannungen und
Verstarkungen auszurlsten.

Die Beziehung zwischen der mit dem PID-Algorithmus
errechneten Ausgangsleistung und den wirklichen Ausgéngen ist



die Folgende:

Reale Erster Ausgang mit Split

Ausgangsleistung / Range (Hauptausgang)
100 % - — — -

4 Standardkurve

/ Zweiter Ausgang
/ z/[/ mit Split Range
4 (sekundar)
/ ’ |
0 , | Errechete
o

wobei 100 % Ausgangsleistung

- fiir den erstén Ausg@ngit Split Réhge (Hauptausgang)
Bias 1 =-A
Gain1=100/(B - A)

- fur den zweiten Ausgang mit Split Range (sekundéarer

Ausgang)
Bias2=-C
Gain2=100/(D - C)
BEISPIEL:

Es wird angenommen, dass der erste Ausgang mit einem Split
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Range zwischen 0 % und 33,3 % des errechneten Ausgangs
arbeitet, wahrend der zweite zwischen 33,3 % und 100 % des
errechneten Ausgangs arbeitet.

CnF. 3

Reale Erster Ausgang mit Split
Ausgangsleistung Range (Hauptausgang)
100 % |- — —
| 7 Standardkurve
/ 4 Zweiter Ausgang
/ | /' | mit Split Range
/ ,/[/ (sekundar)
’
aK |
. W/ | Errechete
0% T Ausgangsleistung
D
Wobei: A20% Bef/ 100 %
B=C=333%
C=100%
Es wird eingestellt:
Bias1=0



Gain1=100/(33.3-0)=3
Bias 2 = - 33.3
Gain2=100/(100-33.3)=15

CnF. 3

Bias und Gain der beiden Split-Ausgénge sind:

,NC.bs” [C.F03] ist die dem Hauptausgang zugeordnete
Vorspannung.

,NC.Gn” [C.F02] ist die dem Hauptausgang zugeordnete
Verstéarkung.

,SC.bS” [C.FO05] ist die dem sekundéren Regelausgang
zugeordnete Vorspannung.

,SC.Gn” [C.F04] ist die dem sekundéren Regelausgang
zugeordnete Verstéarkung.

- Hauptausgangsverstirkung - [C.F02]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn die Split Range -
Funktion konfiguriert wurde ,SPLt.” [C.FO1] = ,Enb”.
Auswahl: programmierbar von 0.50 bis 5.00
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- Vorspannung fiir den Hauptausgang - [C.F03]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn die Split Range -

Funktion konfiguriert wurde ,,SPLt.” [C.FO1] = ,Enb”.

Auswahl: programmierbar von -100.0 bis 100.0% der
Ausgangsspanne.

- Verstérkung fiir 2. Regelausgang - [C.F04]

Dieser Parameter ist nur verflgbar, wenn die Split Range -
Funktion konfiguriert wurde ,SPLt.” [C.FO1]) = ,Enb”.
Auswahl: programmierbar von 0.50 bis 5.00

- Vorspannung fiir den 2. Regelausgang
-[C.FO05]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn die Split Range -

Funktion konfiguriert wurde ,SPLt.” [C.FO1]) = ,Enb”.

Auswahl: programmierbar von -100.0 bis 100.0% der
Ausgangsspanne.



- Regelverhalten des Hauptausgangs - [C.F06]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn der Hauptregelaus-
gang konfiguriert ist.
Auswahl:
norfi = Der Ausgang arbeitet mit dem Algorithmus PID
CAPL =Der Ausgang arbeitet mit dem invertierten
Algorithmus PID
Ouic = Der Ausgang arbeitet nach der ,,Ouick opening”
Charakteristik
Eou =Der Ausgang arbeitet nach der ,Equal
percentage” Charakteristik

Anmerkung:

In einigen Anwendungsféllen werden nicht lineare
Regelausgéange verwendet, obwohl ein lineares Regelverhalten
sinnvoller wéren. In diesem Fall ist es ratsam das Verhaltnis
zwischen DurchfluBrate und Ventilsteuerung zu linearisieren, um
eine bessere Regelung zu erreichen.

Das Geréat ermdglicht es eine Ausgangslinearisierung in
Ubereinstimmung mit den beiden meist verwendeten
DurchfluBsteuerungen vorzunehmen.
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- Quick opening
- Equal percentage

PER CENT OF MAXIMUM FLOW

a0

w

QUlC‘l( -
pd

LINEA FH)/

/

[~——EQUAL

PERCENTAGE

____‘,,-r’

20 40 60 a0
PER CENT OF RATED TRAVEL

100

CnF. 3




CnF. 3

“ - Anzeige der Ausgangsfunktion in techn.
/ . L [Einheiten. - [C.F07]
Dieser Parameter ist nur verfliigbar, wenn ein Hauptausgang
konfiguriert ist.
Auswahl: nO = Skalierung deaktiviert
YES = Skalierung aktiviert
Anmerkung:
Diese Funktion ermdglicht es die Ausgangsfunktion in den
jeweiligen techn. Einheiten, anstatt in Prozent anzuzeigen.

- Positionierung des Dezimalpunktes - [C.F08]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn ,n.SCL” [C.F07] =
LYES”.
Auswahl:

====. = keine Dezimalstelle

===.= = eine Dezimalstelle

==.== =zwei Dezimalstellen
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- Anfangswert zur Anzeige der
Ausgangsfunktion - [C.F09]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,n.SCL” [C.F07] =

LYES”.

Auswahl: programmierbar von -199 bis 999

ANMERKUNG: Fur den Hautregelausgang kann der Anfangs-

wert der Skala gréBer als der Endwert der Skala sein.

- Endwert zur Anzeige der Ausgangsfunktion
-[C.F10]

Dieser Parameter ist nur verfliigbar, wenn ,n.SCL” [C.F07] =
LYES”.
Auswahl: programmierbar von -199 bis 999



- Hilfseinstellung fiir Regelverhalten des
Hauptausgangs - [C.F11]
Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ein Hauptausgang
konfiguriert wurde und ,,nC.Cn” [C.FO06] nicht gleich ,norn” ist.
Auswahl: bEFr= Die unter (*) angegebenen Funktionen werden
berechnet, bevor das unter [C.F06]
programmierte Regelverhalten aktiviert wird.

AFtr = Die unter (*) angegebenen Funktionen werden
berechnet, nachdem das unter [C.F06]
programmierte Regelverhalten aktiviert wird.

Anmerkung*:

- Hauptausgangsbegrenzung: siehe [r.E04] und [r.E05]

- Maximale Anstiegsrampe des Regelausganges: siehe [r.E06]

- Anzeige der Ausgangsfunktion: siehe [C.F07], [C.F08], [C.FO09]
und [C.F10]

- Schaltschwelle flr Alarm , wenn dieser als Alarm fr
Hauptausgang programmiert wurde: siehe [r.FO1], [r.FO5],
[r.FO9] und [r.F13]

- Bargraphanzeige fiir Hauptausgang
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- Regelverhalten des 2. Regelausganges
-[C.F12]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ein 2. Regelausgang
konfiguriert ist.
Auswahl: norfi = Der Regelausgang arbeitet mit dem
Algorithmus PID
CAPL = Der Regelausgang arbeitet mit dem invertierten
Algorithmus PID

CnF. 3

Ouic = Der Regelausgang arbeitet nach der ,Ouick
opening” Charakteristik
Eou =Der Regelausgang arbeitet nach der ,Equal

percentage” Charakteristik
Fur ausflhrlichere Informationen siehe Anmerkungen auf Seite
44.

- Anzeige der Ausgangsfunktion in techn.
Einheiten. - [C.F13]
Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ein 2. Regelausgang
konfiguriert ist.
Auswahl: nO = Skalierung deaktiviert
YES = Skalierung aktiviert
Anmerkung:
Diese Funktion ermdglicht es die Ausgangsfunktion in den
jeweiligen techn. Einheiten, anstatt in Prozent anzuzeigen.



CnF. 3

- Positionierung des Dezimalpunktes - [C.F14]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,S.SCL” [C.F13] =
LYES”.
Auswahl:

====. = kein Dezimalpunkt

===.= = ein Dezimalpunkt

==.== =zwei Dezimalpunkte

- Anfangswert zur Anzeige der
Ausgangsfunktion - [C.F15]

Dieser Parameter ist nur verfiigbar, wenn ,S.SCL” [C.F13] =

LYES”.

Auswahl: programmierbar von -199 bis 999

ANMERKUNG: Fir den sekundéren Regelausgang kann der

Anfangwert der Skala gréBer als der Endwert der Skala sein.

- Endwert zur Anzeige der Ausgangsfunktion
-[C.F16]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,S.SCL” [C.F13] =
LYES”.
Auswahl: programmierbar von -199 bis 999
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- Hilfseinstellung fiir Regelverhalten des 2.
Regelausgangs - [C.F17]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ein 2. Regelausgang

konfiguriert wurde und ,SC.Cn” [C.F12] nicht gleich ,norn” ist.

Auswahl:

bEFr = Die unter (**) angegebenen Funktionen werden
berechnet, bevor das unter [C.F12]
programmierte Regelverhalten aktiviert wird.

= Die unter (**) angegebenen Funktionen werden
berechnet, nachdem das unter [C.F12]
programmierte Regelverhalten aktiviert wird.

Anmerkung**:

- Ausgangsbegrenzung: siehe (r.E08) und (r.E09)

- Maximale Anstiegsrampe des Regelausganges: siehe (r.E10)

- Anzeige der Ausgangsfunktion: siehe (C.F13), (C.F14), (C.F15)
und (C.F16).

- Schaltschwelle fir Alarm , wenn dieser als Alarm fir - 2.
Regelausgang programmiert wurde: siehe (r.FO1), (r.F05),
(r.FO9) und (r.F13)

- Bargraphanzeige firr 2. Regelausgang

AFtr



Informationen zur Konfigurationsgruppe 3:

Ausgehend von der Einstellung der Parameter der 3.

Konfigurationsgruppe tberpriift das Gerat automatisch die Split

Range - Funktion. Ist diese eingeschaltet, nimmt das Gerét

folgende Anderungen vor:

1) Wenn der Parameter ,AnUL” [C.G04] < 0 ist, wird er
automatisch auf ,bun” gesetzt.

2) Wenn der Parameter ,SF.UL” [C.G08] < O ist, wird er
automatisch auf 0 gesetzt.

3) Wenn der Parameter ,IP” < 0 ist, wird er automatisch auf
50.00 gesetzt.
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Konfigurationsgruppe 4 (C.Gxx)
Konfiguration des Regelverhaltens

=~ _Z
| |

CnF.4

o
S

- Smart Funktion - [C.G01]

Dieser Parameter ist verfligbar, wenn mindestens ein Ausgang
als Regelausgang konfiguriert ist.
Auswahl: dIS = Smart Funktion ausgeschaltet

Enb = Smart Funktion eingeschaltet

- Art des Regelaktion - [C.G02]

Dieser Parameter ist verfigbar, wenn mindestens ein Ausgang
als Regelausgang konfiguriert ist.
Auswahl: Pid = Das Instrument arbeitet mit dem Algorithmus
PID.
Pi = Das Instrument arbeitet mit dem Algorithmus
PI.



CnF.4

- Manuellbetrieb - [C.G03]

Dieser Parameter ist verfiigbar, wenn mindestens ein Ausgang
als Regelausgang konfiguriert ist.
Auswahl: dis: Der MANUELL - Betrieb ist gesperrt
Enb: Der MANUELL - Betrieb kann Uber die Taste
MAN freigegeben werden.

- Ausgangsleistung bei Umschaltung AUTO/
MANUELL - [C.G04]

Dieser Parameter ist verfiigbar, wenn mindestens ein Ausgang

als Regelausgang konfiguriert ist und ,nAn.F” [C.G03] = ,Enb”.

Auswahl:

- Wenn das Geréat mit einem Regelausgang konfiguriert wurde,
kann ein Wert von 0 bis 100% eingestellt werden.

- Wenn das Geréat mit zwei Regelausgéngen konfiguriert wurde,
kann ein Wert von -100 bis +100% eingestellt werden.

Uber dem Wert 100 zeigt das Gerét ,bun” an, was bedeutet, das

die Umschaltung stoBfrei erfolgt (der Manuellbetrieb beginnt mit

derselben Ausgangsleistung, die der Regler im Automatikbetrieb

hatte und umgekehrt.).
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Anmerkung:

1) Wenn als Regelausgang ein Servomotor ohne Anzeige der
Ventilstellung konfiguriert ist, wird dieser Parameter
automatisch auf ,bun” gesetzt, und kann nicht mehr verandert
werden.

2) Wenn als Regelausgang ein Servomotor mit Anzeige der
Ventilsteuerung konfiguriert ist und die Umschaltung von
AUTO auf MANUELL angewahlt ist, nutzt das Gerat den Wert
dieses Parameters zeitweise als Ruckfihrung.

- Umschaltung MANUELL/AUTO - [C.G05]

Dieser Parameter ist verfligbar, wenn mindestens ein Ausgang
als Regelausgang konfiguriert ist und ,nAn.F” [C.G03] = ,Enb”.

Auswahl: bun: stoBfreie Umschaltung
bun.b:  stoBfreie Umschaltung mit Ubernahme des
Istwertes als neuen Sollwert
Anmerkung:

1) Die Ubernahme des Istwertes erfolgt nicht, bei einem
MeBfehler oder bei aktiviertem externen Sollwert.

2) Der lokale Sollwert wird auch veréndert, wenn er durch die
Software geschlitzt ist.



Die beiden folgenden Parameter werden fur den Neustart des

Instruments nach dem Abschalten verwendet:

- Mit dem Parameter St.Pr [C.GO07] ist es mdglich, den Neustart
des Instruments einzugeben, wenn gerade ein Programm
ausgefuhrt wird.

- Mit dem Parameter St.Fn [C.G06] ist es mdglich, in allen
anderen Fallen den Neustart des Instruments einzugeben.

- Status des Gerites bei Einschalten der
Netzspannung - [C.G06]
Dieser Parameter ist verfligbar, wenn mindestens ein Ausgang
als Regelausgang konfiguriert ist und ,nAn.F” [C.G03] = ,Enb”.
Auswahl: Auto= Das Gerat startet in AUTOMATIK-Betrieb
flan = Das Geratstartetin MANUELL-Betrieb Wennder
zeitproportionale Ausgang konfiguriert wurde, ist
die Ausgangsleistung gleich 0.
Cnd.A = Das Gerat startet in dem Modus, in dem es sich
vor der Abschaltung befand.
Wenn der zeitproportionale Ausgang
konfiguriert wurde und sich das Gerat im
MANUELL-Betrieb befand, ist die
Ausgangsleistung gleich 0.
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Cndb =

Das Gerat startet in dem Modus, in dem es sich
vor der Abschaltung befand.

Wenn der zeitproportionale Ausgang konfiguriert
wurde und sich das Gerat im MANUELL-Betrieb
befand, wird die Ausgangsleistung auf den Wert
eingestellt, der vor Abschalten der Netzspannung
programmiert war.

CnF.4

- Neustart des Programms nach einem
versehentlichen Abschalten des Instruments

-[C.Go07]

Auswahl:

Edit= Die Ausfuihrung des Programms wird angehalten; das
Instrument befindet sich in der Betriebsweise STAND-
BY mit den Werten der Parameter (von [r.A13] bis
[r.A17]), die vom entsprechenden Programm
eingestellt werden.

SARE = Die Ausfiihrung des Programms wird an dem Punkt
wieder aufgenommen, an dem es sich vor dem
Abschalten befand.

Src =  Bei Einschalten verhélt das Programm sich auf
folgende Weise:

A) Falls der zu diesem Zeitpunkt gemessene Wert innerhalb

des Tracking-Bands liegt, der mit dem Parameter "St.tk"
[C.G08] (Tracking-Band beim Neustart des Programms)
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programmiert wurde und das Instrument eine Stasis

ausfihrte, so Uberprift das Instrument, ob der gemessene

Wert innerhalb des Tracking-Bands liegt, der fir das

spezifische Segment eingestellt worden ist, und:

A.1) falls er innerhalb liegt, so startet das Programm an
dem Punkt, an dem es sich vor dem Abschalten
befand.

A.2) falls er auBerhalb liegt, so verhalt sich das Programm
wie in Punkt B) beschrieben

B) falls der gemessene Wert innerhalb des mit dem

Parameter "St.tk" [C.G08] (Tracking-Band beim Neustart
des Programms) programmierten Bands liegt und das
Instrument eine Rampe ausflhrte, so wird in dem bereits
ausgefiihrten Programm der erste Sollwert gesucht, der
dem aktuellen Messwert entspricht; und:

B.1) falls der Wert vorhanden ist, so startet die Ausfiihrung
des Programm an diesem Punkt.

B.2) falls dieser Wert nicht vorhanden ist, so startet die
Ausflihrung des Programms nicht; das Programm
befindet sich in der Betriebsweise STAND-BY mit den
Werte, die mit den Parametern von [r.A13] ("Beibehal-
tung des Status der Ereignisse beim Break bei Endes
des Programms 1") bis [r.A17] ("Gruppe der PID-
Parameter bei Ende des Programms x") programmiert
worden sind.
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C) falls der gemessene Wert auBBerhalb des Bandbereiches
liegt, so startet die Ausfihrung des Programms nicht; das
Instrument befindet sich in der Betriebsweise STAND-BY
mit den Werten, die mit den Parametern von [r.A13] bis
[r.A17] des entsprechenden Programms programmiert
worden sind.

ANMERKUNG: Falls das Instrument wahrend der Ausfiihrung
eines Programms versehentlich abgeschaltet wird, so erscheint
beim Wiedereinschalten des Instruments die Meldung "E.600"
auf dem oberen Display.

Zum Léschen dieser Meldung eine beliebige Taste driicken.

- Tracking-Band beim Neustart des
Programms - [C.G08]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn "St.Pr" (Neustart des

Programms nach einem versehentlichen Abschalten des

Instruments [C.GO7]) gleich “Src” ist.

Bereich: von 0 bis 500 Digit.



- Wirksamkeit der SicherheitsgréBe des
Ausgangs- [C.G09]
Dieser Parameter ist verfiigbar, wenn mindestens ein Ausgang
als Regelausgang konfiguriert ist.
Auswahl 1:
- Wenn kein Servomotorausgang konfiguriert ist, stehen
folgende Einstellmdglichkeiten fir ,SF.Cn” zu Verfligung:
Std. = Keine SicherheitsstellgréBe (Standardverfahren)
Ov.Un = Aktivierung der SicherheitsstellgréBe wenn das Gerat
eine Bereichstliber- oder Bereichsunterschreitung
erfaB3t.

OvEr = Aktivierung der SicherheitsstellgréBe wenn das Gerat
eine Bereichsuberschreitung erfaBt.
Undr = Aktivierung der SicherheitsstellgroBe wenn das Geréat

eine Bereichsunterschreitung erfaf3t.
- Wenn ein Servomotorausgang konfiguriert ist, stehen folgende

Einstellmdglichkeiten fur ,SF.Cn” zu Verfligung:

Std.  =Keine SicherheitsstellgréBe (Standardverfahren)

Cnd.A = Bei Erfassen einer Bereichsunter- oder
BereichsUberschreitung hélt das Gerat den
Relaiskontakt (OUT 1) geschlossen.

Cnd.b = Bei Erfassen einer Bereichsunter- oder
BereichsUberschreitung hélt das Gerat den
Relaiskontakt (OUT 2) geschlossen.
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Cnd.C = Bei Erfassen einer Bereichsunter- oder
Bereichslberschreitung, verhalt sich das Geratin
Bezug auf das Standardverfahren in umgekehrter
Weise.

- SicherheitsstellgréBe fiir den Regelausgang
-[C.G10]

Dieser Parameter wird nur angezeigt, wenn fir ,SF.Cn” [C.GO07]

,O0v.Un”, ,OVER” oder ,Undr” bzw. fur ,A.l.Sc” [C.d15] ,Cnd.A”

einprogrammiert wurde.

Auswahl:

- Wenn das Geréat mit einem Regelausgang konfiguriert wurde,
kann ein Wert von 0 bis 100% eingestellt werden.

- Wenn das Geréat mit zwei Regelausgéngen konfiguriert wurde,
kann ein Wert von -100 bis +100% eingestellt werden. (Split
Range Funktion muf3 ausgeschaltet sein.)

CnF.4
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Konfigurationsgruppe 5 (C.Hxx)
Konfiguration der digitalen Ein- und Ausgange

- _CC

L

.

]

L

L.

[

- Funktion von Logikeingang Dig1 - [C.H01]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, falls die Zusatzschaltung
montiert worden ist.
Auswahl:

nonk =

Logikeingang 1 nicht verwendet

ru.SL = Fir die Wahl RUN/HOLD verwendeter Eingang. Der

Status des Instruments steht in Beziehung zum
Logikniveau des Eingangs (RUN, wenn das Logikniveau
"1"ist).

ANMERKUNG: Bei der Wahl dieser Option ist es nicht
mdglich, die Wahl RUN/HOLD mit der Tastatur
vorzunehmen.

ru.St = Fir die Wahl RUN /HOLD verwendeter Eingang. Der

Status des Instruments wird geéndert, wenn eine
Transition festgestellt wird, wie in Parameter "d1.St"
[C.HO2] eingestellt.
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ANMERKUNGEN: Fur weitergehende Informationen
zur Wahl RUN/HOLD, siehe Anmerkung auf Seite 54.

Pr.Ab = Fur den definitiven Abbruch der Ausfihrung des Pro-
gramms verwendeter Eingang (ABORT) (Programabbruch,
wenn das Logikniveau "1" ist).

ANMERKUNG: Fur die Befahigung dieser Funktion
muss der Status des Eingang fir mehr als 3 gehalten
werden.

Pr.SL = Fir die Wahl des auszuflihrenden Programms
verwendeter Eingang (fir weitergehende Details siehe
Anmerkung 2).

Au.fA= Logikeingang 1 zur Umschaltung AUTO / MANUELL

verwendet.
(MANUELL - Funktion ist aktiviert, bei Kontaktstatus1)

O.LIAi= Logikeingang 1 wird zur Aktivierung der

Ausgangsleistungsbegrenzung verwendet.
(Ausgangsleistungsbegrenzung ist aktiviert bei
Kontaktstatus1)

A.rSt= Logikeingang 1 wird zum Ricksetzen der Alarme

verwendet. (Rucksetzen bei Kontaktstatus 1)
rE.dr=  Logikeingang 1 wird zur Umschaltung indirektes/

direktes Regelverhalten verwendet.

(Direktes Verhalten bei Kontakstatus 1)

Anmerkung: Wenn die Option Logikeingange nicht vorhanden

ist, zeigt die mittlere Anzeige ,noPr” (not present) an.



Anmerkungen zur Benutzung der Logikeingénge fiir die

Wahl der Programme

1) Wenn einige Logikeingange fur die Wahl des Programms
("Pr.SL") verwendet werden, so wird der Status dieser
Eingdnge vom Instrument als bindrer Kode erkannt.

In der Sequenz von DIG 1 bis DIG 3 und von IN 1 bis IN 8
betrachtet das Instrument den ersten Logikeingang als am
wenigsten bedeutungsvolles Bit, wahrend die Uibrigen
Eingénge in ansteigender Reihenfolge beriicksichtigt werden.
Beispiel: DIG 2, DIG 3, IN 3, IN 7 und IN 8 werden fir die
Wahl des Programms verwendet. DIG 2 ist das am wenigsten
bedeutungsvolle Bit, wahrend IN 8 das bedeutungsvollste ist.
Diese 5 Eingénge haben das folgende Gewicht:

IN 8 IN7 IN3 | DIG3| DIG2

24 23 22 2! 2°

16 8 4 2 1

2) Falls ein Programm eingegeben wird, das die Nummer 0 oder
eine Nummer groéBer als 99 (90 Einzelprogramme + 9
zusammengesetzte Programme) aufweist, so nimmt das
Instrument die Wahl des Programms mit dem Logikeingang
nicht vor und es ist nur mit der Tastatur oder (iber die serielle
Schnittstelle moglich.

3) Falls mitden Logikeingéngen ein nicht vorhandenes Programm
gewahlt worden ist (von 1 bis 99), so wéahlt das Instrument
dennoch das programm, ignoriert jedoch die Aufforderung zur
Ausflihrung (RUN) und auBBerdem wird die Wahl mit der Tastatur

oder Uber die serielle Schnittstelle gesperrt.

4) Ein Wechsel des Status der Logikeingénge hat lediglich auf die
folgende Aufforderung zur Ausflihrung des Programms (RUN)
Auswirkung.

CnF.5

Anmerkungen zur Benutzung der Logikeingénge fiir die Wahl
RUN/HOLD
Beim Einschalten kann des Instrument mit verschiedenen
Betriebsweisen starten (siehe Parameter "St.Fn" [C.G06] und
"St.Pr" [C.G07]), das heif3t:
1) in der manuellen Betriebsweise;

in diesem Fall hat die Wahl RUN/HOLD keine Auswirkung.
2) in der Betriebsweise Stand-by;

2.a) falls die Option "ru.SL" gewahlt worden ist, so hat der
Status des Eingangs RUN/HOLD keine Auswirkung und
das Programm startet wieder, wenn das Instrument eine
Transition von Logikniveau 0 zu 1 feststellt (von HOLD
zu RUN).
falls die Option "ru.St" gewahlt worden ist, so startet das
Programm wieder, wenn das Instrument eine mit dem
Parameter "d1.St" [C.H02] programmierte Transition
feststellt.

3) in der Betriebsweise RUN;
3.a) falls die Option "ru.SL" gewéahlt worden ist, so definiert der
Status des Logikeingangs RUN/HOLD den Status des
Instruments (Logikniveau 0 fir HOLD oder 1 fiir RUN)

2b
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3.b) falls die Option "ru.St" gewéhlt worden ist, so startet das
auf der gleichen Weise, wie vor dem Abschalten (HOLD
oder RUN).

ANMERKUNG: Beim Ubergang von der Betriebsweise Regler
zur Betriebsweise Programmiereinheit startet das Instrument in
der Betriebsweise Stand-by.

- Status des Logikeingangs Dig1 - [C.H02]

Nur verfligbar, wenn ,d1.FN” [C.HO1] nicht auf ,nonE”

eingestellt ist.

Auswahl:

CLSd = Der Status des Eingangs ist 1, wenn der Kontakt
geschlossen ist.
Wenn "d1.Fn"[C.HO1] gleich “ru.St”ist, so wird der Status
desInstruments gedndert, wenn eine Transition von Kontakt
offen zu Kontakt geschlossen festgestellt wird.

OPEnN = Der Status des Eingangs ist 1, wenn der Kontakt
gedffnetist.
Wenn "d1.Fn" [C.HO1] gleich “ru.St” ist, so wird der Status
des Instruments gedndert, wenn eine Transition von
Kontakt geschlossen zu Kontakt offen festgestellt wird.

- Funktion von Logikeingang DIG 2 - [C.H03]

Dieser Parameter ist verfligbar, wenn die Zusatzschaltung

montiert ist.

Auswahl:

nonE = Logikeingang 2 nicht verwendet

ru.SL = Fir die Wahl RUN /HOLD verwendeter Eingang. Der
Status des Instruments steht in Beziehung zum Niveau
des Logikeingangs (RUN, wenn das Niveau "1" ist).
ANMERKUNG: Bei der Wahl dieser Option ist es nicht
méglich, die Wahl RUN/HOLD auf der Tastatur
vorzunehmen.

ru.St = Fir die Wahl RUN/HOLD verwendeter Eingang. Der
Status des Instruments wird geéndert, wenn eine
Transition festgestellt wird, wie in Parameter "d2.St"
[C.HO4] eingegeben.
ANMERKUNG: Fiir weitergehende Informationen zur
Wahl RUN/HOLD, siehe Anmerkung auf Seite 54.

Pr.Ab = Fur den definitiven Abbruch der Ausflihrung des
Programms verwendeter Eingang (ABORT)
(Programmabbruch, wenn das Logikniveau "1" ist).
ANMERKUNG: Fir die Befahigung dieser Funktion
muss der Status des Eingangs fir mehr als 3 Sekunden
gehalten werden.

Pr.SL = Fur die Wahl des auszufiihrenden Programms
verwendeter Eingang (flir weitergehende Informationen



siehe Anmerkung 2 zum Parameter "d1.Fn" ).
Logikeingang 2 zur Umschaltung AUTO / MANUELL
verwendet.
(MANUELL - Funktion ist aktiviert, bei Kontaktstatus1)
Logikeingang 2 wird zur Aktivierung der
Ausgangsleistungsbegrenzung verwendet.
(Ausgangsleistungsbegrenzung ist aktiviert bei
Kontaktstatus1).
Logikeingang 2 wird zum Riicksetzen der Alarme
verwendet. (Rucksetzen bei Kontaktstatus 1).
Logikeingang 2 wird zur Umschaltung indirektes/
direktes Regelverhalten verwendet.
(Direktes Verhalten bei Kontakstatus 1).

Anmerkung: Fir weitere Informationen siehe der Anmerkungen
Parameter ,d1.Fn” (C.HO1).

- Status des Logikeingangs Dig 2 - [C.H04]

Nur verfligbar, wenn ,d2.FN” [C.HO3] nicht auf ,nonE”

eingestellt ist.

Auswahl:

CLSd = Der Status des Eingangs ist 1, wenn der Kontakt
geschlossenist.
Wenn "d2.Fn"[C.HO3] gleich “ru.St”ist, so wird der Status
desInstruments geandert, wenn eine Transition von Kontakt
offen zu Kontakt geschlossen festgestellt wird.

Au.fA=

O.LlA=

A.rSt =

rE.dr=
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OPEnN = Der Status des Eingangs ist 1, wenn der Kontakt gedffnet
ist. Wenn "d2.Fn" [C.HO3] gleich “ru.St” ist, so wird der
Status des Instruments gedndert, wenn eine Transition
von Kontakt geschlossen zu Kontaktion offen festgestellt
wird.

- Funktion von Logikeingang Dig 3 - [C.H05]

Dieser Parameter ist verfligbar, wenn die Zusatzschaltung

montiert worden ist.

Auswahl:

nonE= Logikeingang 3 nicht verwendet

ru.SL = Fur die Wahl RUN /HOLD verwendeter Eingang. Der
Status des Instruments steht in Beziehung zum Niveau
des Eingangs (RUN, wenn das Logikniveau "1" ist).
ANMERKUNG: Bei Wahl dieser Option ist es nicht mog-
lich, die Wahl RUN/HOLD auf der Tastatur vorzunehmen.

ru.St = Fur die Wahl RUN /HOLD verwendeter Eingang. Der
Status des Instruments wird geéndert, wenn eine
Transition festgestellt wird, wie im Parameter "d3.St"
[C.HO6] eingestellt.
ANMERKUNG: Fiir weitergehende Informationen zur
Wahl RUN/HOLD siehe Anmerkung auf Seite 54.

Pr.Ab = Fir den definitiven Abbruch der Ausfiihrung des Pro-
gramms verwendeter Eingang (ABORT) (Programmab-
bruch, wenn das Logikniveau "1" ist).

CnF.5
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ANMERKUNG: Fur die Beféhigung dieser Funktion
muss der Status des Eingangs fir mehr als 3 Sekunden
gehalten werden.

Pr.SL = Fur die Wahl des auszufihrenden Programms
verwendeter Eingang (fUr weitergehenden Details siehe
Anmerkung 2 zum Parameter "d1.Fn").

Au.fA= Logikeingang 3 zur Umschaltung AUTO / MANUELL

verwendet.
(MANUELL - Funktion ist aktiviert, bei Kontaktstatus1).

O.LIA= Logikeingang 3 wird zur Aktivierung der

Ausgangsleistungsbegrenzung verwendet.
(Ausgangsleistungsbegrenzung ist aktiviert bei
Kontaktstatus1).

A.rSt=Logikeingang 3 wird zum Ricksetzen der Alarme

verwendet. (Rucksetzen bei Kontaktstatus 1).
rE.dr= Logikeingang 3 wird zur Umschaltung indirektes/

direktes Regelverhalten verwendet.

(Direktes Verhalten bei Kontakstatus 1).

Anmerkung:

Fur weitere Informationen siehe der Anmerkungen Parameter

,d1.Fn” (C.HO1).

- Status des Logikeingangs Dig 3 - [C.H06]

Nur verfiigbar, wenn ,,d3.FN” [C.HO05] nicht auf ,nonE”
eingestelltist.
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Auswahl:

CLSd= Der Status des Eingangs ist 1, wenn der
Kontakt geschlossen ist.
Wenn "d3.Fn" [C.H05] gleich “ru.St” ist, so wird der Status
des Instruments gedndert, wenn eine Transition von Kontakt
offen zu Kontakt geschlossen festgestellt wird.

OPEnN= Der Status des Eingangs ist 1, wenn der
Kontakt gedffnet ist.
Wenn "d3.Fn"[C.HO5] gleich “ru.St” ist, so wird der Status
des Instruments gedndert, wenn eine Transition von Kontakt
geschlossen zu Kontakt gedffnet festgestellt wird.

- Funktion von Logikeingang In 1 - [C.H07]

Dieser Parameter ist verfligbar, falls die Zusatzschaltung der

zusétzlichen Eingédnge montiert worden ist.

Auswahl:

nonE= Logikeingang nicht verwendet

ru.SL = Fur die Wahl RUN /HOLD verwendeter Eingang. Der
Status des Instruments steht in Beziehung zum Status
des Eingangs (RUN, wenn das Logikniveau "1" ist).
ANMERKUNG: Bei der Wahl dieser Option ist es nicht
méglich, die Wahl RUN/HOLD auf der Tastatur
vorzunehmen.

ru.St = Fur die Wahl RUN /HOLD verwendeter Eingang. Der
Status des Instruments wird gedndert, wenn eine



Transition festgestellt wird, wie in Parameter "I1.St"
eingestellt [C.HO08].

ANMERKUNG: Fir weitergehende Informationen zur
Wahl RUN/HOLD siehe Anmerkung auf Seite 54.

Pr.Ab = Fur den definitiven Abbruch der Ausfiihrung des
Programms verwendeter Eingang (ABORT)
(Programmabbruch, wenn das Logikniveau "1" ist).
ANMERKUNG: Fur die Befahigung der Funktion muss
der Status des Eingangs flr mehr als 3 Sekunden
gehalten werden.

Pr.SL = Fur die Wahl des auszufihrenden Programms
verwendeter Eingang (fir weitergehende Details siehe
Anmerkung 2 zum Parameter "d1.Fn").

ANMERKUNG: Siehe alle Anmerkungen zum Parameter

"d1.Fn" (Funktion des Logikeingangs 1[C.HO1].

- Status des Logikeingangs In 1 - [C.H08]

Nur verfiigbar, wenn ,11.Fn” [C.HO7] nicht auf ,nonE” eingestellt
ist.
Auswahl:
CLSd= Der Status des Eingangs ist 1, wenn der
Kontakt geschlossen ist.
Wenn "[1.Fn" [C.HO7] gleich “ru.St” ist, so wird der Status
desInstruments gedndert, wenn eine Transition von Kontakt
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offen zu Kontakt geschlossen festgestellt wird.

OPEnN= Der Status des Eingangs ist 1, wenn der
Kontakt gedffnet ist.
Wenn "[1.Fn" [C.HO7] gleich “ru.St” ist, so wird der Status
des Instruments geéndert, wenn eine Transition von Kontakt
geschlossen zu Kontakt offen festgestellt wird

Das fiir die Parameter C.H07 und C.HO08 beschriebene
Verfahren kann fiir die Gbrigen zuséatzlichen Logikeingédnge
(von IN 2 bis IN 8) wiederholt werden.

- Funktion von Ereignisausgang 1 - [C.H09]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 1 als Ereignis-

ausgang konfiguriert ist. ,01.Fn” [C.EO1] gleich ,Eun.1".

Auswahl:

nonE = Nicht verwendetes Ereignis (nur fir Ereignisse von 10
bis 19)

brk.E = Ereignis im Segment

TIR.E = Zeitgesteuertes Ereignis
Beim Wiedereinschalten des Instruments nach einem
Abschalten startet der Timer an dem gleichen Punkt, an
dem er sich vor dem Abschalten befand.

End.c = Anzeige Zyklusende.
Bei jedem Zyklusende erzwingt das Instrument den
Status ON fiir den als Anzeige Zyklusende program-
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mierten Ausgang flr eine mit dem Parameter "tE.cY"
[C.H11] zugewiesene Zeit.

End.P = Anzeige Programmende.
Bei jedem Programmende erzwingt das Instrument den
Status ON fir den als Anzeige Programmende
programmierten Ausgang fir eine mit dem Parameter
"tE.Pr" [C.H12] zugewiesene zeit.

run = Anzeige Ausfihrung des Programms (Logikniveau “1”
wahrend der Ausflihrung des Programms).

wait = Anzeige des Status Wait (Logikniveau “1”, wenn das
Programm sich im Status Wait befindet)

HOId = Anzeige des Status Hold (Logikniveau “1”, wenn das

programm sich im Status Hold befindet)
0.P.O.=Deaktivierung der Regelausgéange (Logikniveau "1",
wenn die Regelausgénge gesperrt sind)
f.In.E= Fehlermeldung fur Bereichsiber-, Bereichs-
unterschreitung, offener MeBkreis oder Kurzschlu3 am
Haupteingang.
(Bei Fehlererfassung = Kontaktstatus 1)
Cj.Er =Fehler an der internen Vergleichsstelle
(Bei Fehlererfassung = Kontaktstatus 1)
A.In.E=Fehlermeldung fur Bereichslber-,
Bereichsunterschreitung,
offener MeBkreis am externen Sollwerteingang.
(Bei Fehlererfassung = Kontaktstatus 1).
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AEA.E=Allgemeiner MeBfehler (Bei Fehlererfassung =
Kontaktstatus 1).

Au.fiA=Meldung fir AUTO/MANUELL - Funktion
(Kontaktstatus 1, wenn MANUELL - Funktion gewahlt
wurde).

- Status des Ereignisausgangs 1 - [C.H10]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 1 als Ereignis-
ausgang konfiguriert ist. ,01.Fn” (C.E01) gleich ,Eun.1"

oder Ereignis 1 ist als Ereignis im Segment oder als zeit-
gesteuertes Segment programmiert.

Auswahl:

CLSd= Bei Status 1 ist der Ausgangskontakt geschlossen.
OPEn= Bei Status 1 ist der Ausgangskontakt gedffnet.

Das fiir die Parameter C.H09 und C.H10 beschrieben Verfah-
ren kann fiir die Gibrigen gewéahlten Ereignisse (von "Ereignis
2" bis "Ereignis 4") sowie fiir die zuséatzlichen Ausgénge (von
"Ereignis 10" bis "Ereignis 19") wiederholt werden.
ANMERKUNG: Falls die Schaltung der zuséatzlichen Ausgén-
ge montiert worden ist, so sind die Parameter der Ereignisse
von "Ereignis 10" bis "Ereignis 19" immer verfiigbar.



- Timer fiir die Anzeige Zyklusende - [C.H11]

Nur verflgbar, wenn eines der Ereignisse als Anzeige
Zyklusende programmiert worden ist.
Bereich: von 0 bis 240 s.

- Timer fiir die Anzeige Programmende
-[C.H12]

Nur verflgbar, wenn eines der Ereignisse als Anzeige
programmende programmiert worden ist.

Bereich: von 0 bis 240 s.

Nach dem Uberschreiten dieses Grenzwerts zeigt das Display
"InF" an und bei Ende des letzten programmierten Zyklusses
wird der auf das Ereignis bezogene Ausgang zwangsweise auf
ON gestellt, bis ein weiterer Befehl fur die Ausfihrung eines
Programms festgestellt wird.

Informationen zur Konfigurationsgruppe 5:

1) Die Anwahl der digitalen Eingadnge muf3 mit den jeweilig, die
Funktion betreffenden Parametern tbereinstimmen.

2) Bei Anderungen tberpriift das Gerat automatisch, ob mehrere
Logikeingénge fur die selbe Funktion genutzt werden. Sollte
dies der Fall sein, zeigt das Gerat wie folgt an:

I~ _CC

I Y

b I
1 1)
[y =y

Die Taste "FUNC" driicken alle Einstellungen der Parameter

der Gruppe 5 unter Beriicksichtigung der zuvor beschriebe-

nen Bedingungen Uberprifen und falls erforderlich &ndern.

CnF.5
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CnF. 6

Konfigurationsgruppe 6 (C.Ixx)
Allgemeine Einstellungen

gy
T

I

- Funktion des griinen Bargraphen - [C.101]

Dieser Parameter ist nur bei Regler Modell R0550 verfugbar.
Auswahl: Pr.Ur.= Der griine Bargraph beschreibt den Istwert.
DEV.= Der griine Bargraph beschreibt die
Abweichung des Istwertes vom Sollwert

(Istwert minus Sollwert).

- Funktion des orangenen Bargraphen - [C.102]

Dieser Parameter ist nur bei Regler Modell R0550 verfugbar.
Auswahl: Op.Sp= Dieser Bargraph beschreibt den angewahlten
Sollwert.
P.Out.= Der Bargraph beschreibt den Wert der
Ausgangsleistung

[N
-
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- Anfangswert Bargraph - [C.103]

Dieser Parameter ist nur bei Regler Modell R0550 verfligbar,
wenn ,,G.brG” [C.101] gleich ,,Pr.Ur” und/oder ,0.brG” [C.102]
gleich ,OP.SP” ist.

Auswahl: programmierbar in den durch die Parameter “fA.In.L”
[C.d05] und “fAi.In.H” [C.d06] vorgegebenen Grenzen.

- Endwert Bargraph - [C.104]

Dieser Parameter ist nur bei Regler Modell R0550 verfligbar,
wenn ,G.brG” [C.101] gleich ,,Pr.Ur” und/oder ,O0.brG” [C.102]
gleich ,OP.SP” ist.

Auswahl: programmierbar in den durch die Parameter “fA.In.L”
[C.d05] und “fA.In.H” [C.d06] vorgegebenen Grenzen.



- Auflésung des Bargraph bei

Abweichungsanzeige Ist/Soll - [C.105]
Dieser Parameter ist nur bei Regler Modell MKC verfligbar,
wenn ,,G.brG” [C.101] gleich ,DEV.” ist.

Auswahl: 1-2-5-10 - 20 oder 50 = Digit pro Anzeigesegment

- Einstellung des Sollwertes bei Einschalten
der Netzspannung - [C.106]
Auswahl:
ALG: Bei Einschalten der Netzspannung stellt sich der
Betriebssollwert auf den MeBwert (Istwert) ein und

erreicht den angewahlten Sollwert Gber die

programmierte Rampe ,Grd1" (r.E14) und ,Grd2" (r.E15).

n.ALG: Bei Einschalten der Netzspannung ist der
Betriebssollwert gleich dem angewahlten Sollwert.

ANMERKUNGEN:

1) Die Wahl “ALG” hat keine Auswirkung, wenn ein Messfehler
vorliegt.

2) Falls das Instrument wahrend der Ausfihrung des Pro-
gramms abgeschaltet wird, so hat der Parameter SP.AL
keine Auswirkung und das Verhalten des Instruments steht in
Beziehung zur Art der Wahl, die mit dem Parameter St.Pr
(Neustart des Programms nach einem versehentlichen
Abschalten des Instruments [C.G07]) eingestellt worden ist.
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-Anzeigeart des Sollwertes - [C.107]

Dieser Parameter hat nur Auswirkung, wenn das Instrument als

Regler arbeitet.

Auswahl: Fn.SP= Wenndernormale Anzeigemodus gewéhlt und
eine Sollwertrampe programmiert wurde, zeigt
die mittlere Anzeige den Endsollwert.

OP.SP= Wenn der normale Anzeigemodus gewahlt
und eine Sollwertrampe programmiert wurde,
zeigt die mittlere Anzeige den aktuellen
Betriebssollwert.

CnF. 6




CnF. 6

- Verhalten des Servomotorausgangs bei
Begrenzung des Algorithmus PID. - [C.108]
Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ein Servomotorausgang
mit Rickflhrpotentiometer konfiguriert wurde.
Auswahl:
bal.= Wenn die vom Algorithmus berechneten Werte
die Grenzen, welche durch unten aufgefihrte
Parameter vorgegeben sind, liber- oder unterschreitet,
erreicht das Geréat den betreffenden Grenzwert und halt
anschlieBend die Relais-Kontakte offen.

LE04" Mindestgrenze des Servomotorausgangs

LIE05" Héchstgrenze des Servomotorausgangs

LFE08" Mindestgrenze des Servomotorausgangs als
2. Regelausgang

LIE09" Héchstgrenze des Servomotorausgangs als

2. Regelausgang

n.bAL= Wenn die vom Algorithmus berechneten Werte die
Grenzen Uberschreitet, welche durch die Parameter
,FE05" und ,rE09" vorgegeben sind, wird das Relais
Ausgang 3 (A) geschlossen. gehalten.
Wenn die vom Algorithmus berechneten Werte die
Grenzen unterschreitet, welche durch die Parameter
,FE04" und ,rE08" vorgegeben sind, wird das Relais
Ausgang 4 (V¥ ) geschlossen.gehalten.
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- Schaltschwelle der SOFT START - Funktion
-[C.109]

Auswahl:
- fir Thermoelement-/RTD-Eingénge : programmierbar
innerhalb des kompletten Eingangsbereich.
- fur Lineareingénge: programmierbar innerhalb der durch “A.In.L
(C.d05) und "A.In.H” (C.d06) vorgegebenen Grenzen.
Anmerkung: Wenn nach Einschalten der Netzspannung der
gemessene Wert kleiner als die eingestellte Schaltschwelle ist,
begrenzt das Gerat die Ausgangsleistung gemaf der
Einstellung der Parameter’n.OLL” (r.E04), "A.OLH” (r.EO5),
"S.OLL” (r.E08) und "S.OLH”" (r.EQ9) fuir eine unter “tOL” (rE.16)
programmierte Zeit. Diese Funktion wird ,SOFT START”
genannt. Die Schaltschwelle hat keine Bedeutung, wenn ,tOL”
(r.E16) gleich ,InF” ist oder ein Logikausgang als
Ausgangsbegrenzer verwendet wird.

- Einstellung des Timeout - [C.110]

Auswahl:tn.10 = 10 Sekunden
tn.30 = 30 Sekunden
Anmerkung:

Fur weitere Informationen siehe Seite 28 Anmerkung 2



- Messung des Heizleiterstromes - [C.111]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn die entsprechende
Option vorhanden ist und der Hauptausgang und / oder der 2.
Regelausgang als zeitproportionaler Regelausgang konfiguriert
wurde.

Auswahl:

nonE = keine Messung

AC.On = Strommessung erfolgt wéhrend des Logikstatus 1 fir
SSR, oder bei geschlossenem Relais des
Hauptausganges.

AC.OF = Strommessung erfolgt wéhrend des Logikstatus 0 fur
SSR, oder bei gedffneten Relais des Hauptausganges.

SC.On = Strommessung erfolgt wahrend des Logikstatus 1 fur
SSR, oder bei geschlossenem Relais des 2.
Regelausganges.

SC.OF= Strommessung erfolgt wahrend des Logikstatus O fiir
SSR, oder bei gedffneten Relais des 2.
Regelausganges.

Anmerkung: Wenn die Option nicht vorhanden ist, zeigt die

mittlere Anzeige ,no.Pr’ (not present).
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- Bereichsendwert des Stromwandlers - [C.112]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,Fd.Fn” [C.I11] nicht
gleich ,nonE” ist.
Auswabhl: Einstellbar von 10 bis 100 A

- Zuordnung Heizleiterstrommessung /
Ausgang - C.I113

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,Fd.Fn” [C.I11] nicht

gleich ,nonE” ist.

CnF. 6

Auswahl:

nonE:  Der Heizleiterbruchalarm wird nur auf dem Display
angezeigt.

OUt.1:  Der Heizleiterbruchalarm wird durch die LED OUT1
angezeigt.

OUt.2:  Der Heizleiterbruchalarm wird durch die LED OUT2
angezeigt.

OUt.3:  Der Heizleiterbruchalarm wird durch die LED OUT3
angezeigt.

OUt.4: Der Heizleiterbruchalarm wird durch die LED OUT4
angezeigt.

Anmerkung: Der Heizleiterbruchalarm kann nicht tber die LED
eines Ausgangs angezeigt werden, der als Regelausgang
konfiguriert ist.



CnF. 6

- Befahigung des automatischen Starts des
Programms- [C.114]

Dieser Parameterist verfiigbar, wenn die Option Uhrvorhandenist.

Auswahl:

nonE = Der automatische Start ist nicht befahigt.

Cnd.A = Die Ausfiihrung des Programms startet beim
Erreichen der programmierten Zeit, wenn die
folgenden Bedingungen erflillt sind:

- kein Programm befindet sich in Ausflihrung;

- beim Erreichen der fir den Start des Programms
programmierten Zeit muss das Instrument eingeschal-
tet sein;

- wenn ein Eingang fir die Wahl RUN /HOLD in
Beiziehung mit dem Niveau des Eingangs verwendet
wird, so muss der Status des Eingangs "1" sein;

- das Instrument befindet sich nicht in der manuellen
Betriebsweise.

Cnd.b = beim Erreichen der fiir den Start des Programms
programmierten Zeit Gberprift das Programm die
zuvor beschriebenen Bedingungen und wenn eine
oder mehrere nicht erfilllt sind, so setzt das Programm
die Uberpriifung fiir eine programmierte Hysteresezeit
fort.

Falls wéhrend der Hysteresezeit die Ursache fir den
unterlassenen Start des Programms entfernt wird, so
erfolgt der automatische Start des Programms,
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anderenfalls wird kein programm gestartet.

- Hysterese des automatischen Starts des
Programms- [C.I15]

Dieser Parameter ist verfligbar, falls die Option Uhr vorhanden

und der Parameter "En.Ck" [C.l.14] von "nonE" verschieden ist.

Bereich: von 0.00 (Stunden.Minuten) bis 23.59 (Stunden.Minuten).

- Einstellung der aktuellen Uhrzeit - [C.116]

Dieser Parameter ist verfugbar, falls die Option Uhr vorhanden
und der Parameter "En.Ck" [C.l.14] von "nonE" verschieden ist.
Bereich: von 0.00 (Stunden.Minuten) bis 23.59 (Stunden.Minuten).



- Eingabe des aktuellen Tages - [C.117]

Dieser Parameter ist verfuigbar, falls die Option Uhr vorhanden

und der Parameter "En.Ck" [C.l.14] von "nonE" verschieden ist.

Auswahl: fion = Montag
tUe  =Dienstag
yEd = Mittwoch
tHU = Donnerstag
Fri = Freitag
SAt = Samstag
Sun = Sonntag
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Konfigurationsgruppe VERF [C.Lxx] )
UBERPRUFUNG DER EINGANGE, DER AUSGANGE UND
DER UHRENFUNKTION

[ g

T

inlE.
Diese Gruppe wird nur angezeigt, wenn die Betriebsweise
"Anderung" der Konfigurierungsparameter gewéahlt worden ist.
Mit dieser Gruppe kdnnen kontrolliert werden:
- die Funktionsweise der Uhr,

- die Funktionsweise der Relaisausgénge (von OUT 1 bis OUT 4),

- der Status der Logikeingange (von diG.1 bis diG.3),

- die Funktionsweise der zuséatzlichen Relaisausgénge (von
OUT 10 bis OUT 19) und der Status der zusétzlichen
Logikeingénge (von In 1 bis In 8) der zuséatzlichen 1/0-Karte.

Wenn ein Ausgang sich im Status "On" befindet, so leuchtet die

entsprechende LED auf.

CnF. 6




VErF

- Uberpriifung der Funktionsweise der Uhr
-[C.L01]

Dieser Parameter ist verfugbar, wenn die Option montiert
worden ist.

Zentrales Display: Minuten und Sekunden

ANMERKUNG: Der betrieb der Uhr ist am Laufen der Sekunden
zu erkennen.

- Status des Ausgangs OUT 1 - [C.L02]

Auswahl: On = Ausgang beféhigt (Relais erregt)

OFF = Ausgang nicht befahigt (Relais nicht erregt)
ANMERKUNG: Durch Driicken der Tasten A oder V¥ ist es
moglich, den Status des Ausgangs zu &ndern. Es ist mdglich,
die Gbrigen Ausgénge (von OUT 2 bis OUT 4) wie fir OUT 1
beschrieben zu &ndern.

- Status des zusétzlichen Ausgangs - [C.L03]

Dieser Parameter ist verfuigbar, falls die Option montiert worden
ist.
Auswahl: On = Ausgang beféhigt (Relais erregt)

OFF = Ausgang nicht befahigt (Relais nicht erregt)
ANMERKUNG: Durch Driicken der Taste A oder ¥ ist es
moglich, den Status des Ausgangs zu &ndern. Es ist mdglich,
die Ubrigen Ausgénge (von OUT 11 bis OUT 19) wie fur OUT 10
beschrieben zu &ndern.
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- Status des Eingangs dIG.1- [C.L04]

Auswahl: Open = Kontakt offen
CLSd = Kontakt geschlossen

ANMERKUNGEN:

1) Dies ist ein Parameter, der nur abgelesen werden kann und
der den Status des Eingangs anzeigt.

2) Falls Probleme auftreten, einen Kupferdraht zwischen die
Klemme des Eingangs und die gemeinsame Klemme der
Eingénge anschlieBen, falls das Display "CLSd" anzeigt, ist
das Problem nach dem Instrument zu suchen.

3) Es ist méglich, die tbrigen Eingénge (diG.2 und diG.3) wie fir
diG.1 beschrieben zu liberprifen.

- Status des zusitzlichen Eingangs In.1 -
[C.LO5]

Dieser Parameter ist verfugbar, falls die Option montiert worden

ist.

Auswahl: Open = Kontakt offen

CLSd = Kontakt geschlossen

NOTE:

1) Dies ist ein Parameter, der nur abgelesen werden kann und
der den Status des Eingangs anzeigt.

2) Falls Probleme auftreten, einen Kupferdraht zwischen die
Klemme des Eingangs und die gemeinsame Klemme der



Eingange anschlieB3en, falls das Display "CLSd" anzeigt, ist
das Problem nach dem Instrument zu suchen.

3) Es ist moglich, die Gbrigen Eingénge (von In 2 bis IN 8) wie
fur In 1 beschrieben zu Uberprifen.

Allgemeine Anmerkungen zu der Konfigurierungsgruppe
"VErF"

Bei der Ruckkehr zur Betriebsweise Betrieb nimmt das
Instrument die Kontrolle des Prozesses wieder auf und die in
dieser Gruppe vorgenommenen Einstellungen beeinflussen den
normalen Betrieb des Instruments nicht.

Konfigurationsgruppe Ende (C.Lxx)

Beenden der Konfiguration

Diese Gruppe wird nur angezeigt, wenn sich das Geréat im

Anderungsmodus befindet.

Obere Anzeige: ConF

Untere Anzeige: End

Auswahl:

nO = Mit dieser Einstellung kehrt man wieder zur ersten
Anzeige im Konfigurationsmodus zurtick.

YES = Diese Einstellung beendet den Anderungsmodus, fiihrt
automatisch einen RESET aus und gelangt in den
Betriebsmodus.

Diese Einstellungen missen durch die A - und ¥ - Taste

angewahlt und mit der MENU - Taste bestatigt werden.

BETRIEBSMODUS

Wenn V101 richtig gesetzt ist (siehe Operationsmodus und
Hardwareverriegelung Seit 23) und der Konfigurationsmodus
nicht angewahlt ist, befindet sich das Gerat im Betriebsmodus
und im normalen Anzeigemodus (siehe unten). Wahrend dem
Betriebsmodus verwendet der Regler alle konfigurierten
Funktionen des Gerates (SMART, Alarme usw.).

Die Betriebsweise ist ihrerseits in zwei Betriebsweisen unterteilt:

- Betriebsweise Programmiereinheit (das Instrument arbeitet als
Programmiereinheit und Sollwert-
generator).

- Betriebsweise Regler (das Instrument arbeitet als Regler).

Beim Einschalten startet das Instrument in der Betriebsweise, in
der es sich vor dem Abschalten befand (Betriebsweise
Programmiereinheit oder Betriebsweise Regler).

Der Status der LED PRG zeigt an, welche Betriebsweise
eingestellt worden ist.



BETRIEBSPARAMETER

Die Betriebsparameter sind sowohl fur die Betriebsweise
Programmiereinheit, als auch fur die Betriebsweise Regler gleich
(mit Ausnahme der Gruppe P und der Gruppe 9, die nur fir die
Betriebsweise Programmiereinheit zur Verfligung stehen).

Zugriffscode fiir Parameteranwahl

Wird von einer Parametergruppe zur nachsten gewechselt, zeigt

das Display die jeweilige Betriebsparametergruppe (obere

Anzeige), den Mnemonischen Code (untere Anzeige) und den

Status des Sicherheitscodes (mittlere Anzeige) an. Die

Méglichkeiten der Statusanzeige des Sicherheitscodes sind:

Enb = Die Parameter dieser Gruppe sind nicht geschitzt und
kénnen verandert werden;

inh = Die Parameter dieser Gruppe sind geschitzt und
kénnen nie verandert werden;

KEY = Die Parameter dieser Gruppe sind durch einen
Sicherheitscode geschtzt. In diesem Fall kann durch
die s - und t - Tasten eine Codezahl (wie im Kapitel
,Sicherheitscode fiir die Betriebsebene” Seite 24
beschrieben) eingegeben werden und durch Driicken
der FUNC - Taste bestéatigt werden.

Entspricht der eingestellte Code der vorgegebenen

Geheimzahl,ist eine Anderung der Parameter moglich.

Anderenfalls bleiben die Parameter weiterhin geschitzt.

Achtung:

Der Sicherheitscode schiitzt den Zugriff auf eine oder mehrere
Parametergruppen. Falls der Parameterschutz aufgehoben
wurde, ist es méglich alle Parameter der Betriebsebene zu
verandern.

Der Sicherheitscode wird automatisch wieder aktiviert, wenn das
Gerat in den ,normalen Anzeigemodus” zurlickkehrt. Dieses
geschieht durch Betatigen der MENU - Taste oder nach Ablauf
der unter Time Out programmierten Zeit.

Anderung der Parameter im Betriebsmodus

Durch Betatigen der MENU - Taste ist es méglich die jeweiligen
Parametergruppen aufzurufen, unter denen die
Betriebsparameter zusammengefal3t sind.

Waéhrend der Parameteranderung zeigt das obere Display die
angewabhlte Gruppe, das untere Display den Mnemonischen
Code des gewahlten Parameters und das mittlere Display den
Wert oder Status des jeweiligen Parameters an.



Anmerkung:

1) Auf den folgenden Seiten werden alle Betriebsparameter des
Gerates beschrieben. Das Instrument zeigt jedoch nur die
Parameter an, welche hardewaremafig verflgbar und in
Abhangigkeit zur Konfiguration von Bedeutung sind.

2) Wenn alle Parameter einer Gruppe nicht verfligbar sind, wird
diese Gruppe nicht angezeigt.

3) Zur Vereinfachung der Konsultation dieses Handbuches
wurde ein "Reference parameter guide" genanntes Blatt
beigelegt, das die Anzeigen aller Parameter umfasst.

Alle Gruppen der Betriebsparameter werden durch den
Buchstaben "R" gekennzeichnet, gefolgt von A, B usw.
Ein "Kode" Format der gruppe und der Zeile des zu

suchenden Parameters (zum Beispiel R.A01, wobei "R.A" die

Gruppe 1 der Betriebsparameter und "01" die Zeile 1) ist,
wird im Anweisungshandbuch vor jeder Beschreibung der
Parameter wiedergegeben, um eine schnelle der Erklarung
des gewlinschten Parameters zu gestatten.

Betriebsparametergruppe P (r.Axx)
Erstellen des Programms

—_ 0
L. T
REY
e
Diese Gruppe ist nur verfiigbar, wenn das Instrument als
Programmiereinheit arbeitet.

ALLE Informationen zu den Programmierungsparametern
sind im Abschnitt "Betriebsweise EDIT" auf Seite 114
enthalten.



Betriebsparametergruppe 2 (r.bxx)
BEFEHL

1

[
REY

I /
Lorgd

- Wahl der Betriebsweise Programmiereinheit/
Kontrolleinheit - [r.b01]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn gerade kein

Programm ausgefiihrt wird.

Auswahl: YES= Das Instrument arbeitet als Programmiereinheit

nO = Das Instrument arbeitet als Regler

- Hauptsollwert - [r.b02]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn das Instrument in der

Betriebsweise Regler arbeitet.

Auswahl: programmierbar in den Grenzen von ,rL” [r.E12] bis
LH” [r.E13]
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- SMART Funktion - [r.b03]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn mindestens ein
Regelausgang konfiguriert und ,Sn.Fn” [C.G01] = ,Enb” ist.
Auswahl:

OFF = SMART - Funktion aktiviert

ON = SMART - Funktion deaktiviert
ANMERKUNG: Die Funktion SMART wird wahrend des
Ubergangs von der Betriebsweise Regler zur Betriebsweise
Programmiereinheit automatisch deaktiviert.

- Aktivierung/Deaktivierung des
Reglerausgangs - [r.b04]
Verfugbar, wenn gerade kein Programm ausgefihrt wird.

Auswahl: YES = Die Regelausgénge sind deaktiviert
No = Die Regelausgénge sind aktiviert

- Wahl des Programms, das mit der Uhren-
funktion ausgefiihrt wird - [r.b05]

Dieser Parameter ist verfiigbar, wenn das Instrument sich in der

Betriebsweise Stand-by und wenn die Option Uhr montiert und

gewahlt worden ist (Parameter "En.Ck" [Cl.14] von "nonE"

verschieden).

Bereich: nonE =
von 1 bis 90 =

automatischer Start deaktiviert
ist das einzelne, fir den automatischen
Start gewahlte Programm.



von L1 bis L9= ist das zusammengesetzte, fir den
automatischen Start gewahlte Programm.
ANMERKUNGEN:
1) Falls kein Programm erstellt wurde, so wird dieser Parameter
zwangsweise a "nonE" gesetzt.
2) Es kdénne nur vorhandene Programme gewahlt werden.
3) Es ist nicht mdglich, ein fir den automatischen Start
gewdhltes Programm zu I6schen.

- Wahl des Tags fiir den Start der Ausfiihrung

des Programms mit der Uhrenfunktion- [r.b06]
Dieser Parameter ist verfigbar, wenn das Instrument sich in der
betriebsweise Stand-by befindet, wenn die Option Uhr montiert
und gewahlt wurde (Parameter "En.Ck" [CI.14] von "nonE"
verschieden und wenn der Parameter "Pr.St" [rb.05] von "nonE"
verschieden ist).

Bereich: flion = Montag
tUE = Dienstag
yEd = Mittwoch
tHU = Donnerstag
Fri = Freitag
Sat = Samstag
SuUn = Sonntag
AO.Fr = alle Tage von Montag bis Freitag
AO.SA = alle Tage von Montag bis Samstag
ALL = alle Tage

7

- Wahl der Uhrzeit fiir den Start der Ausfiih-

rung des Programms mit der Uhrenfunktion

- [r.b07]

Dieser Parameter ist verfiigbar, wenn das Instrument sich in der
betriebsweise Stand-by befindet, wenn die Option Uhr montiert
und gewahlt wurde (Parameter "En.Ck" [Cl.14] von "nonE"
verschieden und wenn der Parameter "Pr.St" [rb.05] von "nonE"
verschieden ist).
Bereich:von 0.00 bis 23.59 (Stunden.Minuten).

- Aktueller Tag und aktuelle Uhrzeit - [r.b08]

Dieser Parameter ist verfligbar, wenn das Instrument sich in der
betriebsweise Stand-by befindet, wenn die Option Uhr montiert
und gewahlt wurde (Parameter "En.Ck" [Cl.14] von "nonE"
verschieden und wenn der Parameter "Pr.St" [rb.05] von "nonE"
verschieden ist).
Zentrales Display: Aktuelle Uhrzeit

von 0.00 (Stunden.Minuten) bis

23.59 (Stunden.Minuten)
Unteres Display: Aktueller Tag

fion = Montag
tUE = Dienstag
yEd = Mittwoch
tHU = Donnerstag




Fri Freitag
Sat Samstag
SuUn Sonntag
ANMERKUNG: Dieser Parameter kann nur gelesen und nicht

geandert werden.

- Laden der vordefinierten Parameter fiir
Gruppe 2 - [r.b09]
Auswahl:

OFF = kein Laden der vordefinierten Betriebsparameter
ON = Laden der vordefinierten Betriebsparameter
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Betriebsparametergruppe 3 (r.Cxx)
Alarmkonfiguration

- _ O
[
REY
|
S

- Manuelles Riicksetzen der Alarme - [r.C01]

Auswahl: ,ON” oder ,OFF”

Um die Alarme zuriickzusetzen / zu bestatigen, muB3 der

Parameter auf ,,ON” gestellt und die Funktionstaste betatigt

werden.

Anmerkung:

1) Diese Funktion ist immer verfugbar.

2) Wenn einer der Logikeingénge als Riicksetzeingang fir die
Alarme konfiguriert ist, sind beide Riicksetzmdéglichkeiten
(durch die Fronttastatur und den Logikeingang) vorhanden.

- Schaltschwelle Alarm 1 - [r.C02]

Nur verfugbar, wenn ,, A1.tP” [rF.01] = ,Proc” , ,dEV”, ,RAIn”
oder ,SECn” ist.



Auswahl:

- programmierbar innerhalb des MeBbereichs flr Absolutalarme.

- von -1000 bis +1000 Einheiten fur Abweichungsalarme

- von 0.0% bis 100.0% fiir Alarme die die Ausgangsleistung
betreffen.

Anmerkung:

Der MeBbereich wird durch die Parameter “i.In.L” [C.d05] und

“Ai.In.H” [C.d06] festgelegt.

- Untere Abweichungsgrenze fiir Bandalarm 1 -
[r.CO3]

Nur verfiigbar, wenn ,A1.tP” [rF.01] = ,bAnd” ist.
Auswahl: programmierbar von 0 bis -1000 Einheiten.

- Obere Abweichungsgrenze fiir Bandalarm 1
-[r.C04]

Nur verfugbar, wenn ,A1.tP” [rF.01] = ,bAnd” ist.
Auswahl: programmierbar von 0 bis 1000 Einheiten.
Anmerkung:

Die Werte der Parameter ,bA1.L” und ,bA1.H” werden
mathematisch zu den Sollwerten addiert und legen so die
Grenzen des Bandalarmes fest.
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- Schaltschwelle Alarm 2 - [r.C05]

Nur verfugbar, wenn ,, A2.tP” [rF.05] = ,Proc” , ,dEV”, ,RAIn”

oder ,SECn” ist.

Auswahl:

- programmierbar innerhalb des MeBbereichs flr Absolutalarme.

- von -1000 bis +1000 Einheiten fiir Abweichungsalarme

- von 0.0% bis 100.0% fir Alarme die die Ausgangsleistung
betreffen.

Anmerkung: Der MeBbereich wird durch die Parameter ,fi.IN.L”

[C.d05] und ,A.IN.H” [C.d06] festgelegt

- Untere Abweichungsgrenze fiir Bandalarm 2 -
[r.C06]

Nur verfugbar, wenn ,A2.tP” [rF.05] = ,bAnd” ist.
Auswahl: programmierbar von 0 bis -1000 Einheiten.



- Obere Abweichungsgrenze fiir Bandalarm 2
- [r.C07]

Nur verfiigbar, wenn ,A2.tP” [rF.05] = ,bAnd” ist.
Auswahl: programmierbar von 0 bis 1000 Einheiten.
Anmerkung:

Die Werte der Parameter ,bA2.L” und ,bA2.H” werden
mathematisch zu den Sollwerten addiert und legen so die
Grenzen des Bandalarmes fest.

- Schaltschwelle Alarm 3 - [r.C08]

Nur verfugbar, wenn ,, A3.tP” [rF.09] = ,Proc” , ,dEV”, ,AAIn”
oder ,SECn” ist.
Auswahl:

- programmierbar innerhalb des MeBbereichs flr Absolutalarme.

- von -1000 bis +1000 Einheiten fir Abweichungsalarme

- von 0.0% bis 100.0% fiir Alarme die die Ausgangsleistung
betreffen.

Anmerkung:

Der MeBbereich wird durch die Parameter ,i.IN.L” [C.d05] und

,A.IN.H” [C.d06] festgelegt
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- Untere Abweichungsgrenze fiir Bandalarm 3
- [r.C09]

Nur verfugbar wenn ,A3.tP” [rF.09] = ,bAnd” ist.

Auswahl: programmierbar von 0 bis -1000 Einheiten.

- Obere Abweichungsgrenze fiir Bandalarm 3
-[r.C10]

Nur verfugbar, wenn ,A3.tP” [rF.09] = ,bAnd” ist.

Auswahl: programmierbar von 0 bis 1000 Einheiten.
Anmerkung:

Die Werte der Parameter ,bA3.L" und ,bA3.H” werden
mathematisch zu den Sollwerten addiert und legen so die
Grenzen des Bandalarmes fest.

- Schaltschwelle Alarm 4 - [r.C11]

Nur verfugbar, wenn ,, A4.tP” [rF.13] = ,Proc” , ,dEV”, ,RAIn”

oder ,SECn” ist.

Auswahl:

- programmierbar innerhalb des MeBbereichs fir Absolutalarme.

- von -1000 bis +1000 Einheiten fiir Abweichungsalarme

- von 0.0% bis 100.0% fir Alarme die die Ausgangsleistung
betreffen.




Anmerkung:
Der MeBbereich wird durch die Parameter ,i.IN.L” (C.d05) und
LA.IN.H” (C.d06) festgelegt.

- Untere Abweichungsgrenze fiir Bandalarm 4 -
[r.C12]

Nur verfiigbar, wenn ,A4.tP” [rF.13] = ,bAnd” ist.
Auswahl: programmierbar von 0 bis -1000 Einheiten.

- Obere Abweichungsgrenze fiir Bandalarm 4
-[r.C13]

Nur verfugbar, wenn ,A4.tP” [rF.13] = ,bAnd” ist.

Auswahl: programmierbar von 0 bis 1000 Einheiten.
Anmerkung: Die Werte der Parameter ,bA4.L” und ,bA4.H”
werden mathematisch zu den Sollwerten addiert und legen so
die Grenzen des Bandalarmes fest.

- Untere Schaltschwelle Heizleiterbruchalarm
-[r.C14]

Nur verfligbar, wenn die Option hardwaremé&Big vorhanden ist
und ,Fd.Fn” [C.I11] = ,AC.On”, ,AC.OF”, ,SC.On” oder ,,SC.OF”
ist.

Auswahl: programmierbar von 0 bis ,Fd.HS” [C.112]
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Anmerkung:

1) Der Ausgang befindet sich im Alarmzustand, wenn der
gemessene Heizleiterstrom unter dem Wert der
Schaltschwelle bei eingeschalteter Last liegt.

2) Die Auflésung der Anzeige flr den Heizleiterstrom betragt
0.1Afir den Messbereich von 0 - 25 Aund 1 Afiir den
Messbereich von 26 A- 100 A.

3) Die Hysterese dieses Ausgangs betragt 1% des Vollbereichs.

- Obere Schaltschwelle Heizleiterbruchalarm
-[r.C15]

Nur verfligbar, wenn die Option hardwaremaBig vorhanden ist
und ,Fd.Fn” (C.I11) = ,AC.On”, ,AC.OF”, ,SC.On” oder ,SC.OF”
ist.

Auswahl: programmierbar von 0 bis ,Fd.HS” (C.112)

Anmerkung:

1) Der Ausgang befindet sich im Alarmzustand, wenn der
gemessene Heizleiterstrom tiber dem Wert der
Schaltschwelle bei abgeschalteter Last liegt.

2) Die Aufldsung der Anzeige flr den Heizleiterstrom betréagt
0.1Afiir den Messbereich von 0 - 25 Aund 1 Afiir den
Messbereich von 26 A - 100 A.

3) Die Hysterese dieses Ausgangs betragt 1% des Vollbereichs.




- Hysterese Alarm 1 - [r.C16]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 1 als Alarm
konfiguriertist. ,01.Fn” [C.EO1] = ,Alr.1".
Auswahl: programmierbar von 1 bis 200 Einheiten.

- Hysterese Alarm 2 - [r.C17]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 2 als Alarm
konfiguriert ist. ,02.Fn” [C.E02] =,Alr.2".
Auswahl: programmierbar von 1 bis 200 Einheiten.

- Hysterese Alarm 3 - [r.C18]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 3 als Alarm
konfiguriertist. ,03.Fn” [C.E03] = ,Alr.3".
Auswahl: programmierbar von 1 bis 200 Einheiten.
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- Hysterese Alarm 4 - [r.C19]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 4 als Alarm
konfiguriertist. ,04.Fn” [C.E04] = ,Alr.4".
Auswahl: programmierbar von 1 bis 200 Einheiten.

- Laden der vordefinierten Parameter fiir
Gruppe 3 - [r.C20]
Auswahl:

OFF =
ON =

kein Laden der vordefinierten Betriebsparameter
Laden der vordefinierten Betriebsparameter



Betriebsparametergruppe 4 (r.dxx)
Regelparameter
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Anmerkung: Wenn die SMART-Funktion aktiviert ist, kdnnen
alle Parameter, die durch SMART berechnet werden ( PB, Ti, Td
und r.Gn), nicht verandert werden.

- Proportionalband - [r.d01]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn mindestens ein

Regelausgang konfiguriert ist.

Auswahl: programmierbar von 0,5% bis 999,0% des

Eingangsbereiches.

Bei Pb=0.0% wird das Gerat zum ON/OFF - Regler.

Anmerkung:

1) Die Auflésung der Anzeige flr das Proportionalband betrégt
0.1% bis zur Einstellung 10.0% und 1% bis zur Einstellung
999.0%.

2) Wenn das Geréat mit dem SMART-Algorithmus arbeitet, wird
der Wert des Proportionalbandes durch die Parameter
,Pb.Lo” (rM01) und ,Pb.Hi” (r.M02) begrenzt.
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1 - Hysterese der ON/OFF - Regelung - [r.d02]

S 0
Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn ,Pb” [r.dO1] = O ist.
Auswahl: programmierbar von 0,1% bis 10,0% des
Eingangsbereichs.

- Integralzeit - [r.d03]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn mindestens ein
Regelausgang konfiguriert ist und ,Pb” [r.dO1] nicht gleich O ist.
Auswahl: programmierbar von 00.01 bis 20.00 Minuten.
Bei héheren Werten verdunkelt sich die Anzeige und
die Nachstellzeit wird ausgeschlossen.
Anmerkung: Wenn das Gerét mit dem SMART-Algorithmus
arbeitet, wird der Wert der Integralzeit durch die Parameter
Ji.Lo” [.M03] und ,tb.Hi” [.M04] begrenzt.

- Differentialzeit - [r.d04]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn mindestens ein
Regelausgang konfiguriert ist und ,Pb” [r.d01] nicht gleich O ist.
Auswahl: programmierbar von 00.01 bis 10.00 Minuten.




Anmerkung:

1) Wenn die SMART-Funktion verwendet wird und der
Parameter ,,Cn.tP” [C.G02] = ,Pid” ist, entspricht der Wert ,td”
einem Viertel des Wertes des Parameters ,ti".

2) Wenn ,Cn.tP” [C.G02] gleich ,Pi”, ist die Vorhaltezeit immer
ausgeschlossen.

- Integraler Vorspann - [r.d05]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn mindestens ein

Regelausgang konfiguriert ist und ,,Pb” [r.dO1] nicht gleich 0 ist.

Auswahl:

- programmierbar von 0.0 bis 100.0%, wenn nur ein
Regelausgang konfiguriert wurde.

- programmierbar von -100.0 bis 100.0% wenn 2
Regelausgéange konfiguriert wurden. (Split Range - Funktion
ausgeschlossen.)

- Relative Kiihlverstarkung - [r.d06]

Dieser Parameter ist verfigbar, wenn 2 Regelausgange
konfiguriert wurden (Split Range - Funktion ausgeschaltet) und
,Pb” nicht gleich 0 ist.

Auswahl: programmierbar von 0.20 bis 2.00

- Uberlagerung/Totband zwischen Heizen und
Kiihlen - [r.d07]

Dieser Parameter ist verfligbar, wenn 2 Regelausgange

konfiguriert wurden (Split Range - Funktion ausgeschaltet) und

,Pb” nicht gleich O ist.

Auswahl: programmierbar von -20 bis 50

Anmerkung: Ein negativer Wert zeigt ein Totband an; ein

positiver Wert eine Uberlagerung.

- Regelverhalten - [r.d08]

Auswahl: rEv = indirektes Regelverhalten (Heizen)
dir= direktes Regelverhalten (Kuhlen)
Indirekt Direkt
Eingang Eingang i
Lt E t
Ausgang Ausgang
_ t — t
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Anmerkung:

1) Wenn das Gerat mit 2 Regelausgéngen konfiguriert ist, wird
dieser Parameter auf ,rEv” gesetzt und kann nicht verandert
werden.

2) Wenn die Umschaltung von direktes auf indirektes
Regelverhalten uber einen Logikeingang verwirklicht ist, kann
mit diesem Parameter nur der Status angezeigt jedoch nicht
veréndert werden.

Allgemeine Anmerkungen zu den PID-Parametern

Die Standard-PID-Parameter (PID-Parameter, die zur PID-
Gruppe gehoren) sind die effektiven Parameter, die wahrend der
Betriebsweise Betrieb verwendet werden.

Falls wahrend der Ausfiihrung eines Programms eine spezifi-
sche PID-Gruppe einem Segment zugeordnet worden ist, das
setzt das Instrument die Werte der PID-Parameter zwangsweise
auf die Werte der Gruppe der fir das Segment programmierten
PID-Parameter.

Es ergibt sich aus diesem Grund keinerlei Anderung in der PID-
Gruppe, wenn ein Standard-PID-Parameter gedndert wird,
wahrend die Standard-PID-Parameter automatisch geandert
werden, wenn die Anderung hingegen in der verwendeten PID-
Gruppe vorgenommen wird.
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- Proportionalband der ersten PID-Gruppe
- [r.d09]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn mindestens ein
Regelausgang konfiguriert ist und das Instrument sich in der
Betriebsweise Regler befindet.

Untere Anzeige: Pb x wobei x die Nummer der gewéhlten

PID-Gruppe.

Auswahl: programmierbar von 0,5% bis 999,0% des

Eingangsbereiches.

Bei Pb=0.0% wird das Gerat zum ON/OFF - Regler.

Anmerkung:

1) Die Auflésung der Anzeige flir das Proportionalband betrégt
0.1% bis zur Einstellung 10.0% und 1% bis zur Einstellung
999.0%.

2) Wenn das Gerat mit dem SMART-Algorithmus arbeitet, wird
der Wert des Proportionalbandes durch die Parameter
,Pb.Lo” (rM01) und ,,Pb.Hi” (r.M02) begrenzt.




- Hysterese (fiir Kontrolle ON/OFF) der ersten
PID-Gruppe - [r.d10]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,,Pb” [r.d01] = 0 ist und

das Instrument als Programmiereinheit arbeitet..

Untere Anzeige: HYS x wobei x die Nummer der gewéhlten

PID-Gruppe.
Auswahl: programmierbar von 0,1% bis 10,0% des Eingangsbe-
reichs.

- Integralzeit der ersten PID-Gruppe - [r.d11]

Dieser Parameter ist nur verflgbar, wenn mindestens ein
Regelausgang konfiguriert ist und ,,Pb” [r.d01] nicht gleich O ist
und das Instrument als Programmiereinheit arbeitet.
Untere Anzeige: ti x wobei x die Nummer der gewéhlten
PID-Gruppe.
Auswahl: programmierbar von 00.01 bis 20.00 Minuten.
Bei héheren Werten verdunkelt sich die Anzeige und
die Nachstellzeit wird ausgeschlossen.
Anmerkung: Wenn das Gerat mit dem SMART-Algorithmus
arbeitet, wird der Wert der Integralzeit durch die Parameter
Ji.Lo” [.MO03] und ,tb.Hi” [.M04] begrenzt.

80

- Zeit der abgeleiteten Wirkung der ersten PID-
Gruppe - [r.d12]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn mindestens ein Regel-

ausgang konfiguriert ist und ,Pb” [r.d01] nicht gleich 0 ist und das

Instrument als Programmiereinheit arbeitet.

Untere Anzeige: td x wobei x die Nummer der gewéhlten

PID-Gruppe.

Auswahl: programmierbar von 00.01 bis 10.00 Minuten.

Anmerkung:

1) Wenn die SMART-Funktion verwendet wird und der
Parameter ,Cn.tP” [C.G02] = ,,Pid” ist, entspricht der Wert ,td”
einem Viertel des Wertes des Parameters ,ti".

2) Wenn ,.Cn.tP” [C.G02] gleich ,Pi”, ist die Vorhaltezeit immer
ausgeschlossen.



- Vorladen der Integralwirkung der ersten PID-
Gruppe - [r.d13]

Dieser Parameter ist nur verflgbar, wenn mindestens ein

Regelausgang konfiguriert ist und ,Pb” [r.d01] nicht gleich 0 ist

und das Instrument als Programmiereinheit arbeitet.

Untere Anzeige: IP x wobei x die Nummer der gewéhlten

PID-Gruppe.

Auswahl:

- programmierbar von 0.0 bis 100.0%, wenn nur ein
Regelausgang konfiguriert wurde.

- programmierbar von -100.0 bis 100.0% wenn 2
Regelausgange konfiguriert wurden. (Split Range - Funktion
ausgeschlossen.)

- Verstirkung des sekundéren Ausgangs der
ersten PID-Gruppe - [r.d14]

Parameter ist verfligbar, wenn 2 Regelausgéange konfiguriert

wurden (Split Range - Funktion ausgeschaltet) und ,Pb” nicht

gleich 0 ist und das Instrument als Programmiereinheit arbeitet.

Untere Anzeige: r.Gn x wobei x die Nummer der gewahlten

PID-Gruppe.
Auswahl: programmierbar von 0.20 bis 2.00
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- Uberlagerung/Totband zwischen Hauptaus-
gang und sekundidrem Ausgang der ersten
PID-Gruppe - [r.d15]

Dieser Parameter ist verfligbar, wenn 2 Regelausgénge

konfiguriert wurden (Split Range - Funktion ausgeschaltet) und

,Pb” nicht gleich 0 ist und das Instrument als

Programmiereinheitarbeitet.

Untere Anzeige: OLP x wobei x die Nummer der gewéhlten

PID-Gruppe.

Auswahl: programmierbar von -20 bis 50

Anmerkung: Ein negativer Wert zeigt ein Totband an; ein

positiver Wert eine Uberlagerung.

ANMERKUNG: Fir die Gruppen der PID-Parameter 2, 3, 4 und

5 zeigt das Instrument auf dem unteren Display die Nummer der

betreffenden PID-Gruppe sowie die Mdglichkeit der Ausfiihrung

der fur die erste gruppe beschriebenen Einstellungen an.

- Laden der vordefinierten Parameter fiir
Gruppe 4 - [r.d16]
Auswahl:

OFF =
ON=

kein Laden der vordefinierten Betriebsparameter
Laden der vordefinierten Betriebsparameter



Betriebsparametergruppe 5 (r.Exx)
Hilfsparameter
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- Erweiterung des Anti-reset-wind up - [r.E01]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn mindestens ein

Regelausgang konfiguriert ist und ,,Pb” [r.dO1] nicht gleich O ist.

Auswahl: programmierbar von 10% bis 200% des
Eingangsbereiches

- Laufzeit Servomotor - [r.E02]

Dieser Parameter ist verfligbar, wenn ein Servomotorausgang
ohne Rickfuhrpotentiometer konfiguriert ist ,03.Fn” [C.E03] =
,AC.SA” oder ,SC.SA” und ,Sn.tP” [C.E05] = ,,OPEN”.
Auswahl: programmierbar von 0.12 bis 3.00 Minuten.
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- Totband Servomotor - [r.E03]

Dieser Parameter ist verfligbar, wenn ein Servomotorausgang
konfiguriert wurde ,03.Fn” [C.E03] = “AC.SA” oder “SC.SA”.
Auswahl: programmierbar von 1% bis 50%

- Untergrenze der Hauptausgangsleistung -
[r.E04]

Dieser Ausgang ist verfligbar, wenn ein Ausgang als
Hauptausgang konfiguriert ist.

Auswahl: programmierbar von 0.0% (des Ausgangsbereiches)
bis zum durch Parameter ,A.OLH” (r.E05) vorgegebenen Wert.

- Obergrenze der Hauptausgangsleistung
- [r.E05]

Dieser Ausgang ist verfligbar, wenn ein Ausgang als
Hauptausgang konfiguriert ist.

Auswahl: programmierbar vom durch Parameter ,i.OLL” [r.E04]
vorgegebenen Wert bis zu 100% (des Ausgangsbereichs).



- Max. Geschwindigkeit der Anderung der
Ausgangsleistung - [r.E06]

Dieser Ausgang ist verfligbar, wenn ein Ausgang als

Hauptausgang konfiguriert ist.

Auswahl: programmierbar von 0,1%/sek. bis 25,0%/sek.

Bei Einstellung eines hdheren Wertes zeigt das Display ,Inf” an

und die Begrenzung ist ausgeschlossen.

Anmerkung:

1) Dieser Parameter ist auch bei der ON - OFF Regelung aktiv.
2) Wahrend der Umschaltung von AUTOMATIK auf MANUELL,
falls diese Funktion als stoB3frei konfiguriert wurde, wird die
Parametereinstellung “A.rAP” ignoriert und der Ausgang auf

den durch"Af.UL"(C.G04) vorgegebenen Wert gebracht.

- Zykluszeit Hauptausgang - [r.E07]

Dieser Ausgang ist verflgbar, wenn ein Ausgang als
zeitproportionaler Regelausgang konfiguriert ist.
Auswahl: programmierbar von 1 bis 200 sek.
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- Untergrenze der Ausgangsleistung des 2.
Regelausgangs - [r.E08]

Dieser Ausgang ist verfligbar, wenn ein Ausgang als 2.

Regelausgang konfiguriert ist.

Auswahl: programmierbar von 0.0% (des Ausgangsbereiches)

bis zum durch Parameter ,S.OLH” [r.E09] vorgegebenen Wert.

- Obergrenze der Ausgangsleistung des 2.
Regelausganges - [r.E09]

Dieser Ausgang ist verfligbar, wenn ein Ausgang als

Hauptausgang konfiguriert ist.

Auswahl: programmierbar vom durch Parameter ,,S.OLL” [r.E08]

vorgegebenen Wert bis zu 100% (des Ausgangsbereichs).

- Max. Geschwindigkeit der Anderung der
Ausgangsleistung des 2. Regelausgangs
-[r.E10]

Dieser Ausgang ist verfligbar, wenn ein Ausgang als 2.

Regelausgang konfiguriert ist

Auswahl: programmierbar von 0,1%/sek. bis 25,0%/sek.

Bei Einstellung eines hdheren Wertes zeigt das Display ,Inf” an

und die Begrenzung ist ausgeschlossen.

Anmerkung:

1) Dieser Parameter ist auch bei der ON - OFF Regelung aktiv.

2) Wéahrend der Umschaltung von AUTOMATIK auf MANUELL,




falls diese Funktion als sto3frei konfiguriert wurde, wird die
Parametereinstellung ,S.riP” ignoriert und der Ausgang auf
den durch ,AR.UL” [C.G04] vorgegebenen Wert gebracht.

- Zykluszeit 2. Regelausgang - [r.E11]

Dieser Ausgang ist verfligbar, wenn ein Ausgang als
zeitproportionaler Regelausgang konfiguriert ist.
Auswahl: programmierbar von 1 bis 200 sek.

- Untere Sollwertgrenze - [r.E12]

Auswahl: programmierbar von ,A.In.L” [C.d05] bis ,rH” [r.E13]

Anmerkung:

Wenn die Einstellung des Parameters ,A.In.L” (C.d05) verandert

wird, reagiert das Geréat wie folgt:

1) Der Parameter ,rL” wird entsprechend verandert.

2) Wenn die Sollwerte auBBerhalb der vorgegebenen Grenzen
liegen, Ubernimmt das Gerat die vordefinierten
Betriebsparameter.
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- Obere Sollwertgrenze - [r.E13]

Auswahl: programmierbar von ,rL” [r.E12] bis ,fA.In.H” [C.d06]

Anmerkung:

Wenn die Einstellung des Parameters ,,i.In.H” [C.d06] veréndert

wird, reagiert das Gerat wie folgt:

1) Der Parameter ,rH” wird entsprechend verandert.

2) Wenn die Sollwerte auBBerhalb der vorgegebenen Grenzen
liegen, Ubernimmt das Gerat die vordefinierten
Betriebsparameter.

- VergréBerungsrampe Sollwert - [r.E14]

Auswahl: programmierbar von 1 bis 200 Digits/Minute.
Uber diesem Wert zeigt das Gerét ,Inf” an und die Umschaltung
erfolgt in einem Sprung.

- Verkleinerungsrampe Sollwert - [r.E15]

Auswahl: programmierbar von 1 bis 200 Digits/Minute.
Uber diesem Wert zeigt das Gerat ,Inf” an und die Umschaltung
erfolgt in einem Sprung.



- Time Out fiir die Soft-Start-Funktion -[r.E16]

Dieser Parameter ist verfiigbar, wenn mindestens ein
Regelausgang konfiguriert wurde und kein Logikeingang als
Ausgangsbegrenzer verwendet wird.

Auswahl: programmierbar von 1 bis 540 Minuten

Uber diesem Wert zeigt das Gerét ,Inf” an und die
Ausgangsleistungsbegrenzung istimmer aktiv.

Anmerkung: Der Parameter tOL kann immer verandert werden,
aber das Geréat Gibernimmt die Anderung erst beim nachsten
Einschalten der Versorgungsspannung.

- Externe Ansteuerung zur Umschaltung
AUTO/MANUELL - [r.E17]
Dieser Parameter ist nur verfugbar, wenn einer der Logikeingange

zur Umschaltung AUTO/MANUELL konfiguriert ist e nessun pro-
gramma € in esecuzione.

Auswahl:
ON = Die Umschaltung AUTO/MANUELL erfolgt nur Gber den
Logikeingang.

OFF =Die Umschaltung AUTO/MANUELL erfolgt nur Giber die
Taste ,MAN” oder die serielle Schnittstelle.
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- Externe Ansteuerung zur Umschaltung
Heizen/Kiihlen - [r.E18]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn mindestens ein

Logikeingang zur Umschaltung Heizen/Kuhlen konfiguriert ist.

Auswahl:

On= Die Umschaltung Heizen/Kihlen (indirektes/direktes
Regelverhalten) erfolgt nur Giber den Logikeingang.

OFF = Die Umschaltung Heizen/Kuhlen (indirektes/direktes
Regelverhalten) erfolgt geman der Einstellung von
,Cn.Ac” [r.d08] oder Uber die serielle Schnittstelle.

- Laden der vordefinierten Parameter fiir
Gruppe 5 - [r.E19]
Auswahl:

OFF =
ON=

kein Laden der vordefinierten Betriebsparameter
Laden der vordefinierten Betriebsparameter



Betriebsparametergruppe 6 (r.Fxx)
Alarmkonfiguration

- Funktion des Alarms 1 - [r.F01]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 1 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,01.Fn” [C.E01] = ,Alr.1".
Auswahl:

Proc = Vollbereichsalarm bezugnehmend auf den Istwert
bAnd = Bandalarm bezugnehmend auf den Istwert

dEV = Abweichungsalarm bezugnehmend auf den Istwert

fAin = Alarm bezugnehmend auf die Ausgangsleistung des
Hauptausgangs.
SECn=Alarm bezugnehmend auf die Ausgangsleistung des

2. Regelausgangs.
Anmerkung:
Wenn eine andere Alarmfunktion gewahlt wurde, &ndert das
Gerat automatisch die Schaltschwelle des Alarms auf den
vordefinierten Parameterwert und der Status des Alarms wird
zuriickgesetzt.
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- Wirkungsweise des Alarms 1- [r.F02]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 1 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,O1.Fn” [C.E01] =, Alr.1".
Auswahl:

H.A. = Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
automatischer Riicksetzung.
L.A. = Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit

automatischer Riicksetzung.
H.A.Ac= Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
automatischer Riicksetzung und Bestétigung.
L.A.Ac= Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit
automatischer Riicksetzung und Bestétigung.

H.L=  Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
manuellem Ricksetzen.

LL= Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit manuellem
Ricksetzen.

Anmerkung:

Wenn die Wirkungsweise des Alarms verandert wird, setzt das
Gerét den Alarmstatus zuriick.



Beispiel fir A1.Cn (A2.Cn, A3.Cn) = H.A. Beispiel fir A1.Cn (A2.Cn, A3.Cn) =H.A.A.c

(Alarmschwelle) (Alarmschwelle)

(Hysterese _—=* AN (Hysterese ==
des Alarms) / GemesseneM des Alarms) / Gemessener
Wert Wert
ON ON
Relais Relais
OFF — — OFF —
ON ' — ON
LED 1(2, 3) Blink. Blink. | 8 LED 1(2, 3) Blink. Blink. || 5
OFF ] @ = OFF —— &
A B A D A B A D
C C
A= Feststellung der Alarmbedingung A= Feststellung der Alarmbedingung
B= Automatische Ruckstellung des Alarms B= Automatische Ruckstellung des Alarms

C= Manuelle Riickstellung; die LED bleibt ununterbrochen an
und der Alarm dauert fort, bis die Prozessvariable die
Alarmschwelle minus der Hysterese (D) erreicht.

C= Manuelle Ruckstellung; die LED bleibt ununterbrochen an;
das Relais des Ausgangs wird abgeregt, aber die LED bleibt
ununterbrochen an, bis die Prozessvariable die
Alarmschwelle minus der Hysterese erreicht (D).
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Beispiel fir A1.Cn (A2.Cn, A3.Cn) = H.L.

(Alarmschwelle)

(Hysterese__—* X\
des Alarms) / Gemessene|| / \
Wert
OFF
Relais
ON E— -
ON
LED 1(2, 3) Blink. Blink. §
OFF —— D
A A D
B C E
A= Feststellung der Alarmbedingung

B= Der Alarmstatus dauert fort (auch wenn der MeBwert
unterhalb der Schwelle liegt), bis die manuelle Rickstellung
vorgenommen wird (C).
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E= Falls die manuelle Ruckstellung vorgenommen wird, wenn
die Alarmbedingung noch vorhanden ist; die LED bleibt
ununterbrochen an und die Alarmbedingung dauert fort, bis
die Prozessvariable die Alarmschwelle minus der Hysterese
erreicht (D).

ANMERKUNG:

Der manuelle Reset (Erkennung) kann mit dem Parameter

"f.rSt" [R.CO1], mit einem Logikeingang oder mit der Tastatur

vorgenommen werden.

- Relaiswirkung Alarm 1 - [r.F03]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 1 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,O1.Fn” [C.E01] =, Alr.1".
Auswahl:
dir=

rEV =

direktes Verhalten (Relais bei Alarm angezogen).
indirektes Verhalten (Relais bei Alarm abgefallen).

- Unterdriickung des Alarms 1 - [r.F04]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 1 als

Alarmausgang konfiguriert ist ,O01.Fn” [C.E01] = ,Alr.1".

Auswahl: OFF = Alarmunterdriickung ausgeschaltet
ON = Alarmunterdriickung eingeschaltet



Anmerkung:

1) Wenn der Alarm als Band- oder Abweichungsalarm eingestellt
ist, ermdglicht diese Funktion die Ausschaltung der
Alarmfunktion nach
einer Anderung des Sollwertes oder bei Einschalten der
Versorgungsspannung und bewirkt die Wiedereinschaltung,
sobald der Istwert die Schaltschwelle plus oder minus der
Hysterese erreicht hat.

2) Die Umschaltung von ON auf OFF hat direkten Einfluf3,
wahrend die Umschaltung von OFF auf ON erst beim
néchsten Einschalten der Versorgungsspannung oder
Sollwertédnderung Gbernommen wird.

- Funktion des Alarms 2 - [r.F05]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 2 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,02.Fn” [C.E02] = ,Alr.2".
Auswahl:

Proc = Vollbereichsalarm bezugnehmend auf den Istwert

bAnd = Bandalarm bezugnehmend auf den Istwert

dEV = Abweichungsalarm bezugnehmend auf den Istwert

fAin = Alarm bezugnehmend auf die Ausgangsleistung des
Hauptausgangs.

SECn=Alarm bezugnehmend auf die Ausgangsleistung des

2. Regelausgangs.
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Anmerkung: Wenn eine andere Alarmfunktion gewahit wurde,
andert das Gerat automatisch die Schaltschwelle des Alarms auf
den vordefinierten Parameterwert und der Status des Alarms
wird zurlickgesetzt.

- Wirkungsweise des Alarms 2 - [r.F06]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 2 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,02.Fn” [C.E02] =, Alr.2".
Auswahl:

H.A. = Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
automatischer Riicksetzung.
L.A. = Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit

automatischer Riicksetzung.
H.A.Ac= Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
automatischer Riicksetzung und Bestétigung.
Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit
automatischer Riicksetzung und Bestétigung.

L.A.Ac=

H.L=  Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
manuellem Riicksetzen.

LL= Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit manuellem
Ricksetzen.

Anmerkung:

Wenn die Wirkungsweise des Alarms verandert wird, setzt das
Gerét den Alarmstatus zuriick.



- Relaiswirkung Alarm 2 - [r.F07]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 2 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,02.Fn” [C.E02] = ,Alr.2".
Auswahl:
dir=

rEV =

- Unterdriickung des Alarms 2 - [r.F08]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 2 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,02.Fn” [C.E02] =, Alr.2".

direktes Verhalten (Relais bei Alarm angezogen).
indirektes Verhalten (Relais bei Alarm abgefallen).

Auswahl: OFF = Alarmunterdriickung ausgeschaltet
ON = Alarmunterdriickung eingeschaltet
Anmerkung:

1) Wenn der Alarm als Band- oder Abweichungsalarm eingestellt
ist, ermdglicht diese Funktion die Ausschaltung der
Alarmfunktion nach
einer Anderung des Sollwertes oder bei Einschalten der
Versorgungsspannung und bewirkt die Wiedereinschaltung,
sobald der Istwert die Schaltschwelle plus oder minus der
Hysterese erreicht hat.

2) Die Umschaltung von ON auf OFF hat direkten Einfluf3,
wahrend die Umschaltung von OFF auf ON erst beim
nachsten Einschalten der Versorgungsspannung oder
Sollwertdnderung Gbernommen wird.
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- Funktion des Alarms 3 - [r.F09]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 3 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,03.Fn” [C.E03] = ,Alr.3".
Auswahl:

Proc = Vollbereichsalarm bezugnehmend auf den Istwert

bAnd = Bandalarm bezugnehmend auf den Istwert

dEV = Abweichungsalarm bezugnehmend auf den Istwert

AAin = Alarm bezugnehmend auf die Ausgangsleistung des
Hauptausgangs.

SECn= Alarm bezugnehmend auf die Ausgangsleistung des

2. Regelausgangs.
Anmerkung:
Wenn eine andere Alarmfunktion gewahlt wurde, &ndert das
Gerat automatisch die Schaltschwelle des Alarms auf den
vordefinierten Parameterwert und der Status des Alarms wird
zurlickgesetzt.



- Wirkungsweise des Alarms 3 - [r.F10]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 3 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,03.Fn” [C.E03] =, Alr.3".
Auswahl:

H.A. = Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
automatischer Riicksetzung.
L.A. = Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit

automatischer Riicksetzung.
H.A.Ac= Maximumalarm (auBBerhalb des Bandes) mit
automatischer Riicksetzung und Bestétigung.
L.A.Ac= Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit
automatischer Riicksetzung und Bestétigung.

H.L=  Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
manuellem Rucksetzen.
L.L= Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit manuellem

Ruicksetzen.
Anmerkung: Wenn die Wirkungsweise des Alarms verandert
wird, setzt das Gerat den Alarmstatus zuriick.

- Relaiswirkung Alarm 3 - [r.F11]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 3 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,03.Fn” [C.E03] =, Alr.3".
Auswahl:

dir = direktes Verhalten (Relais bei Alarm angezogen).
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rEV = indirektes Verhalten (Relais bei Alarm abgefallen).

- Unterdriickung des Alarms 3 - [r.F12]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 3 als

Alarmausgang konfiguriert ist ,03.Fn” [C.E03] = ,Alr.3".

Auswahl: OFF = Alarmunterdriickung ausgeschaltet
ON = Alarmunterdriickung eingeschaltet

Anmerkung:

1) Wenn der Alarm als Band- oder Abweichungsalarm
eingestellt ist, erméglicht diese Funktion die Ausschaltung der
Alarmfunktion nach
einer Anderung des Sollwertes oder bei Einschalten der
Versorgungsspannung und bewirkt die Wiedereinschaltung,
sobald der Istwert die Schaltschwelle plus oder minus der
Hysterese erreicht hat.

2) Die Umschaltung von ON auf OFF hat direkten Einfluf3,
wéhrend die Umschaltung von OFF auf ON erst beim
nachsten Einschalten der Versorgungsspannung oder
Sollwertdnderung ibernommen wird.




- Funktion des Alarms 4 - [r.F13]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 4 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,04.Fn” [C.E04] = ,Alr.4".
Auswahl:

Proc = Vollbereichsalarm bezugnehmend auf den Istwert

bAnd = Bandalarm bezugnehmend auf den Istwert

dEV = Abweichungsalarm bezugnehmend auf den Istwert

fAAin = Alarm bezugnehmend auf die Ausgangsleistung des
Hauptausgangs.

SECn=Alarm bezugnehmend auf die Ausgangsleistung des

2. Regelausgangs.
Anmerkung: Wenn eine andere Alarmfunktion gewahlt wurde,
andert das Gerat automatisch die Schaltschwelle des Alarms auf
den vordefinierten Parameterwert und der Status des Alarms
wird zurlickgesetzt.

- Wirkungsweise des Alarms 4 - [r.F14]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 4 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,04.Fn” [C.E04] = ,Alr.4".
Auswahl:

H.A. = Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
automatischer Riicksetzung.
L.A. = Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit

automatischer Riicksetzung.
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H.A.Ac= Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
automatischer Rucksetzung und Bestatigung.
Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit
automatischer Rucksetzung und Bestatigung.

L.A.Ac=

H.L.=  Maximumalarm (auBerhalb des Bandes) mit
manuellem Ricksetzen.

LL= Minimumalarm (innerhalb des Bandes) mit manuellem
Riicksetzen.

Anmerkung:

Wenn die Wirkungsweise des Alarms verandert wird, setzt das
Gerat den Alarmstatus zurlck.

- Relaiswirkung Alarm 4 - [r.F15]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 4 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,04.Fn” [C.E04] =, Alr.4".
Auswahl:
dir=

rEV =

direktes Verhalten (Relais bei Alarm angezogen).
indirektes Verhalten (Relais bei Alarm abgefallen).



- Unterdriickung des Alarms 4 - [r.F16]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn Ausgang 4 als
Alarmausgang konfiguriert ist ,04.Fn” [C.E04] = ,Alr.4".

Auswahl: OFF = Alarmunterdriickung ausgeschaltet
ON = Alarmunterdriickung eingeschaltet
Anmerkung:

1) Wenn der Alarm als Band- oder Abweichungsalarm eingestellt
ist, ermdglicht diese Funktion die Ausschaltung der
Alarmfunktion nach
einer Anderung des Sollwertes oder bei Einschalten der
Versorgungsspannung und bewirkt die Wiedereinschaltung,
sobald der Istwert die Schaltschwelle plus oder minus der
Hysterese erreicht hat.

2) Die Umschaltung von ON auf OFF hat direkten Einflu3,
wahrend die Umschaltung von OFF auf ON erst beim
nachsten Einschalten der Versorgungsspannung oder
Sollwertédnderung Gbernommen wird.

- Wirkungsweise Heizleiterbruchalarmes
-[r.F17]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn ,Fd.Fn” [C.I111] =
,AC.On”, ,AC.OF”, ,SC.On” oder ,SC.OF” ist.

Auswahl:

A = Alarm mit automatischem Rucksetzen
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A.Ac = Alarm mit automatischem Ruicksetzen und Bestétigen
L = Alarm mit manuellem Rucksetzen

Anmerkung: Wenn die Wirkungsweise des Alarms verandert
wurde, wird der Status des Alarms zuriickgesetzt.

- Relaisverhalten beim Heizleiterbruchalarm
-[r.F18]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,Fd.Fn” [C.I11] =
,AC.On”, ,AC.OF”, ,SC.On” oder ,,SC.OF” und ,,Fd.Uu” [C.I13]
nicht gleich ,nonE” ist

Auswahl:
dir = direktes Verhalten (Relais bei Alarm angezogen).
rEV = indirektes Verhalten (Relais bei Alarm abgefallen).

Anmerkung: Wenn der Heizleiterbruchalarm in Oder-
Verkniipfung mit einem Alarm oder Ereignisausgang konfiguriert
ist, kann der Parameter ,,Fd.Ac” nur angezeigt aber nicht
veréndert werden. Es wird dann jeweils die Relaiswirkung des
entsprechenden Ausgangs verwendet.

- Laden der vordefinierten Parameter fiir
Gruppe 6 - [r.F19]
Auswahl:

OFF=
ON=

kein Laden der vordefinierten Betriebsparameter
Laden der vordefinierten Betriebsparameter



Gr.7

Betriebsparametergruppe 7 (r.Gxx)
Serielle Schnittstelle

- Serielles Kommunikationsprotokoll - [r.G01]

Auswahl:

OFF = Serielle Kommunikation nicht verwendet

nbus = Modbus

jpus = Jbus

Anmerkung:

Wenn die Option serielle Schnittstelle nicht vorhanden ist, zeigt
das mittlere Display ,no.Pr” (not present) an.

- Adresse fiir die serielle Schnittstelle - [r.G02]

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,S.L.Pr” [r.GO1] nicht
gleich ,OFF” ist.
Auswahl: programmierbar von 1 bis 255

- Ubertragungsgeschwindigkeit - [r.G03]

Dieser Parameter ist nur verfugbar, wenn ,,S.L.Pr” [r.GO1] nicht
gleich ,OFF” ist.

Auswabhl: von 600 bis 19200 baud (19200 Baud wird als 19.20
angezeigt)

- Format der seriellen Kommunikation
-[r.G04]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn ,,S.L.Pr” [r.GO1] nicht

gleich ,OFF” ist.

Auswahl:

8 = 8 Bit ohne Paritat

8E = 8 Bit + Paritatsbit

80 = 8 Bit + Disparitatsbit

- Laden der vordefinierten Parameter fiir
Gruppe 7 - [r.GO5]

Auswahl:

OFF = kein Laden der vordefinierten Betriebsparameter

ON = Laden der vordefinierten Betriebsparameter



Betriebsparametergruppe 8 (r.Hxx)
Kalibration des Ruckkopplungspotentiometers
~ _
i,
hEd
FLHL
Anmerkung: Die Betriebsparametergruppe 8 wird nur
angezeigt, wenn sich das Gerat im MANUELL-Modus befindet.

- Freigabe zur Kalibrierung des

Riickkopplungspotentiometers - [r.HO1]
Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ein Servomotorausgang
mit Ruckflhrpotentiometer oder ohne Rickflihrpotentiometer
jedoch mit Anzeige der Ventilstellung konfiguriert ist.

Auswahl:

]
]

OFF= Diese Einstellung macht die Kalibrierung des
Ruckkopplungspotentiometers unméglich und das
Gerét kehrt zur ersten Anzeige der
Konfigurationsgruppe zuriick.

On= Diese Einstellung ermdglicht die Kalibration des

Ruckkopplungspotentiometers.

Anmerkung: Wahrend der Kalibrierung des
Ruckflhrpotentiometers hat der Time Out keine
Bedeutung.
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[ 1 | - Kleinstmdgliche Ventilstellung - [r.H02]

[

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn ,En.CL” [r.H01] =,,0n”
ist.

Auswahl: von 0.0 - 100.0 %

Das mittlere Display zeigt die aktuelle Ventilstellung (in %) an.
Die A- oder ¥- Taste niedergedriickt halten und den
Servomotor an den Beginn seines Arbeitshubs bringen. FUNC -
Taste driicken.

- Kalibration der unteren Riickfiihrgrenze
-[r.HO3]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn ,En.CL” [r.H01] =,0n”

ist.

Auswahl:

OFF = Diese Einstellung veranlaft, das die vorherige

Kalibration beibehalten wird und der neue Wert nicht

Ubernommen wird.

On= Diese Einstellung bewirkt die Speicherung des neuen
Wertes als untere Ruckfuhrgrenze.




- GroBtmégliche Ventilstellung - [r.H04]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn ,En.CL” [.H01] = ,0On”
ist.

Auswahl: von 0.0 - 100.0 %

Das mittlere Display zeigt die aktuelle Ventilstellung (in %) an.
Die A- oder ¥- Taste niedergedriickt halten und den
Servomotor an das Ende seines Arbeitshubs bringen.

FUNC - Taste driicken.

- Kalibration der oberen Riickfiihrgrenze
- [r.HO5]

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn ,En.CL” [.H01] =,0On”

ist.

Auswahl:

OFF=  Diese Einstellung veranlaft, das die vorherige

Kalibration beibehalten wird und der neue Wert nicht

Ubernommen wird.

On= Diese Einstellung bewirkt die Speicherung des neuen
Wertes als obere Rickfihrgrenze.

Die Kalibration ist nun beendet und das Geréat tberprift

automatisch die eingegebenen Werte. Die Breite des

Kalibrierbereiches muf3 den Gesamtausschlag des

Potentiometers um 20% Uberschreiten. Ist dies der Fall,

Ubernimmt das Gerat die neuen Werte und kehrt zur ersten
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Anzeige der Konfigurationsgruppe 8 zurlick. Anderenfalls wird
die vorherige Kalibration beibehalten und das Display zeigt wie
folgt:

i~
[N |

‘E |

o

[
Es ist notwendig die Kalibration zu wiederholen.

- Laden der vordefinierten Parameter fiir
Gruppe 8 - [r.H6]
Auswahl:

OFF=
ON=

kein Laden der vordefinierten Betriebsparameter
Laden der vordefinierten Betriebsparameter



Betriebsparametergruppe 9 (r.Ixx)
Tracking-Werte
—_ 0
/N —
REH
[ Tt
cCrrn

ANMERKUNGEN:

1) Diese Gruppe von Betriebsparametern wird nur angezeigt,
wenn das Instrument als Programmiereinheit arbeitet.

2) Die Tracking-Funktion ist auch aktiv, wenn kein Regelaus-
gang eingestellt wird

- Erste Tracking-Gruppe - oberes Tracking
-[r.101]

Unteres Display: t.A x wobei x & die Nummer der
Tracking-Gruppe ist (von 1 bis
10).
Bereich: von 1 bis 500 Einheiten.
ANMERKUNGEN:
1) Der obere Tracking-Wert wird zum operativen Sollwert
addiert, um den oberen Grenzwert des Bands fir die
Funktionen Tracking und Guaranteed Soak zu erhalten.
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2) Bei der Anderung des tracking-Werts des augefiihrten
Segments wahrend der Ausfiihrung eines Programms wird
der neue Wert sofort operativ.

- Erste Tracking-Gruppe - unteres Tracking
-[r.102]

Unteres Display: t.b x wobei x & die Nummer der
Tracking-Gruppe ist (von 1 bis
10).

Bereich: von 1 bis 500 Einheiten.

ANMERKUNGEN:

1) Der untere Tracking-Wert wird von dem operativen Sollwert
subtrahiert, um den unteren Grenzwert fir die Funktionen
Tracking und Guaranteed Soak zu erhalten.

2) Bei der Anderung des tracking-Werts des augefiihrten
Segments wahrend der Ausflihrung eines Programms wird
der neue Wert sofort operativ.

ANMERKUNG: Von der zweiten bis zur zehnten Tracking-
gruppe zeigt das Instrument auf dem unteren Display in
Nummer der betreffenden gruppe sowie die Méglichkeit der
Ausflhrung der fur die erste Gruppe beschriebenen Einstellun-
genan.



- Laden der vordefinierten Parameter fiir
Gruppe 9 - [r.103]

Auswahl:
OFF=
ON=

kein Laden der vordefinierten Betriebsparameter
Laden der vordefinierten Betriebsparameter
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Betriebsparametergruppe ,,dF” (r.Lxx)
Vordefinierte Betriebsparameter laden

=~ _ -

o
REY
1=
[ g

- Laden der vordefinierten Betriebsparameter
-[r.LO1]

Durch diese Funktion werden fir alle Betriebsparameter, mit
Ausnahme der Betriebsparametergruppe 8, die vordefinierten
Werte eingeladen.

Auswahl:

OFF=  Die vordefinierten Parameterwerte werden nicht
geladen.

On= Die vordefinierten Parameterwerte werden
eingeladen.



Betriebsparametergruppe ,,Hd” (r.Mxx)
Versteckte Parameter - Grenzen fur die Smart - Funktion

L
Lo
REH

Hdm

ANMERKUNG: Zu dieser Gruppe gelangt von jeder beliebigen
Gruppe aus (mit Ausnahme der Gruppe P), indem die Taste
“MENU” fur 8 Sekunden gedriickt gehalten wird.

- Von der Smart - Funktion berechneter min.
Wert des Proportionalbandes - [r.M01]
Dieser Parameter ist nur verfiigbar, wenn die SMART-Funktion
konfiguriert ist ,SA.Fn” [C.GO1] = ,Enb”.
Auswahl: programmierbar von 0,5% bis ,,Pb.Hi” [r.M02]
Anmerkung: Die Auflésung der Anzeige fir das
Proportionalband betragt 0.1% bis zur Einstellung 10.0% und
1% bis zur Einstellung 999.0%.
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- Von der Smart - Funktion berechneter max.
Wert des Proportionalbandes - [r.M02]
Dieser Parameter ist nur verfiigbar, wenn die SMART-Funktion
konfiguriert ist ,,SA.Fn” [C.GO1] = ,Enb”.
Auswahl: programmierbar von ,Pb.Lo” [.M01] bis 999,0 %
Anmerkung: Die Auflésung der Anzeige fiir das
Proportionalband betrégt 0.1% bis zur Einstellung 10.0% und
1% bis zur Einstellung 999.0%.

- Von der Smart - Funktion berechneter min.
Wert des fiir die Integralzeit - [r.M03]
Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn die SMART-Funktion

konfiguriert ist ,,SA.Fn” [C.GO1] = ,Enb”.
Auswahl: programmierbar von 00.01 (mm.ss) bis ,ti.Hi” [r.M04].

- Von der Smart - Funktion berechneter max.
Wert des fiir die Integralzeit - [r.M04]
Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn die SMART-Funktion

konfiguriert ist ,,SA.Fn” [C.GO1] = ,Enb”.
Auswahl: programmierbar von ,ti.Lo” [r.M03] bis 20.00 (mm.ss).




- Von der Smart - Funktion berechnete relative
Kiihlverstéarkung - [r.M05]

Dieser Parameter ist nur verfiigbar, wenn die SMART-Funktion

konfiguriert ist ,SA.Fn” [C.GO1] = ,Enb” und ein 2. Regelausgang

(ohne Split Range Funktion) vorgesehen ist.

Auswahl:

OFF=  Der SMART-Algorithmus verandert den Wert des

Parameters ,r.Gn” [r.d06] nicht.

Der SMART-Algorithmus berechnet den Wert des

Parameters ,r.Gn” [r.d06].

- Laden der vordefinierten Parameter fiir die
Gruppe ,,Hd”

Auswahl:
OFF:
ON:

On=

kein Laden der vordefinierten Betriebsparameter
Laden der vordefinierten Betriebsparameter
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BETRIEBSWEISE PROGRAMMIEREINHEIT

Das Aufleuchten der LED "PRG" zeigt an, dass das Instrument
in der Betriebsweise Programmiereinheit arbeitet.

Das Instrument kann einen der folgenden Status aufweisen:

STAND-BY.

Dies ist der Status des Instruments, wenn:

- ein Wechsel von der Betriebsweise REGLER zur Betriebs-

weise Programmiereinheit vorgenommen worden ist;

- wenn die Ausfiihrung des letzten programmierten profil

abgeschlossenist.

Das obere Display zeigt die gemessene Variable an und das

untere Display den Sollwert (Normale Anzeigeweise).

Das Instrument arbeitet als Regler und verwendet den Sollwert,

den es in der Betriebsweise Regler verwendet hat (falls der

Wechsel von Regler zu Programmiereinheit angefordert worden

ist) oder der programmierte Sollwert fiir das Ende des letzten

ausgefihrten Profils.

Im Status STAND-BY ist es moglich:

1) die Ausfiihrung eines Programms zu starten;

2) zur Betriebsweise EDIT zu wechseln;

3) alle Betriebsparameter zu dndern (siehe Abschnitt "Andern
der Betriebsparameter");

4) zur Betriebsweise REGLER zurlickzukehren;

5) zur Betriebsweise MANUELL zu wechseln.



EDIT

In diesem Staus ist es moglich, ein Programm zu erstellen und/

oder zu &ndern und alle Parameter des gerwahlten Programms

anzuzeigen und/oder zu andern.

In der Betriebsweise EDIT gestattet das Driicken der Taste RUN

das Starten der Ausflihrung des gewahlten Programms.

ANMERKUNG: Zur Betriebsweise EDIT gelangt man von:

1) STAND-BY, in dieser Betriebsweise arbeitet das Instrument
wie im Status STAND-BY weiter, kein Timeout wird auf die
Anderung der Parametergruppe P angewendet;

2) RUN, in dieser Betriebsweise arbeitet das Instrument wie im
Status RUN weiter, auf die Anderung der Parametergruppe P
wird jedoch ein Timeout von 10 s (oder 30 s) angewendet
und das Programm, das gerade ausgefiihrt wird, kann nicht
geandert werden.

MANUELL

In diesem Status gibt der Bediener von Hand den Prozentsatz
des Regelausgangs oder die Einstellung des Ventils ein.

Das obere Display zeigt den gemessenen Wert an, das zentrale
Display zeigt "f." an, gefolgt vom Wert des Hauptregelaus-
gangs, und das untere Display zeigt "S." an, gefolgt vom Wert
des sekundaren Regelausgangs (fur weiteregehende Details
siehe Abschnitt * MANUELLE BETRIEBSWEISE").

Die Betriebsweise MANUELL kann gewéhit werden:
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- von Hand, wahrend das Instrument sich im Status STAND-BY
befindet, oder

- automatisch am Ende der Ausfiihrung des Programms (falls
programmiert).

RUN

In diesem Status arbeitet das Instrument als Programmiereinheit
und sein Sollwert wird in Abhangigkeit von dem gewahlten Profil
erzeugt.

Das Programm kann mit der Taste RUN oder mit einem
Logikeingang gestartet/angehalten werden.

Der Status RUN wird durch das Aufleuchten der LED "RUN"
angezeigt.

In diesem Status kénnen alle Daten des gerade ausgefihrten
Programms angezeigt, jedoch nicht gedndert werden.
AuBerdem kénnen die wichtigsten Regelparameter (PB, Tl,
usw.) angezeigt und geandert werden.

WAIT

Diese Funktion unterbricht das gerade ausgefiihrte Programm
vorubergehend, wenn der Unterschied zwischen der gemesse-
nen Variablen und dem Sollwert das Tracking-Band tberschrei-
tet.

Diese Bedingung wird durch das Aufblinken des gemessenen
Werts angezeigt.

Wenn der Unterschied wieder innerhalb des Bands liegt, so wird



diese Funktion automatisch deaktiviert und das Instrument kehrt
zum Status RUN zurtick.

HOLD

Diese Funktion unterbricht das gerade ausgefiihrte Programm
vorilibergehend durch einen Eingriff von Hand.

Der Status HOLD kann durch Driicken der Taste RUN oder mit
dem Status eines Logikeingangs gewahlt werden.

Wéhrend des Status HOLD sind die Aktualisierung des
Sollwerts und der Timer (zeitgesteuerte Ereignisse ausgenom-
men) blockiert und das Instrument arbeitet als Regler mit festem
Sollwert.

Ein weiteres Driicken der Taste RUN oder eine Anderung des
Status eines Logikeingangs gestattet die Wiederherstellung des
Status RUN.

Der Status HOLD wird durch das Aufleuchten der LED "HLD"
angezeigt, in diesem Status kénnen die Funktionen ABORT,
FAST und JUMP gewé&hlt werden.
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FAST

Diese Funktion wird im Status Hold fir das schnelle Anfahren in
Richtung vor oder zuriick eines verschiedenen Punkts des
Profils verwendet, an dem das Programm mit der programmier-
ten Geschwindigkeit starten muss.

Der Status FAST wird durch das Blinken der LEDs s , = oder
~ angezeigt.

Wahrend der Betriebsweise FAST fiihrt das Instrument das
Programm mit dem 60-fachen der normalen Geschwindigkeit
aus und die Werte des Tracking-Bands werden ignoriert.

JUMP

Diese Funktion wird im Status HOLD verwendet, um vom
gerade ausgefiihrten Segment zum Anfang des folgenden
Segments oder zum Ende des vorausgehenden zu springen.

Die volistédndigen Betriebsanweisungen fiir die Funktionen
der Betriebsweise PROGRAMMIEREINHEIT werden im
folgenden Abschnitt wiedergegeben.



Beschreibung des Bargraphen
Bei Regler Modell R0550 sind 2 Bargraphanzeigen mit jeweils
33 LED’s verfugbar.

Mit dem rechten Bargraphen (orangene LED’s) sind folgende

Anzeigearten méglich:

- Anzeige des Betriebssollwertes, im Bereich der unter
Parameter ,brG.L” (C.103) und ,brG.H” (C.104)konfiguriert
wurde. Die LED ,,SP” zeigt an das der Bargraph sich auf den
Betriebssollwert bezieht.

- Anzeige der Ausgangsleistung.

Die %" - LED Uber der Bargraphanzeige leuchtet.

Wenn 2 Regelausgénge konfiguriert sind, leuchtet die mittlere

LED des Bargraphen griin. Von dieser LED ausgehend zeigt

das Gerat mit dem oberen Teil des Bargraphen die

Ausgangsleistung des Hauptausganges und mit dem unteren

die Ausgangsleistung des 2. Regelausganges an. Wenn ein

Regelausgang als Servomotorausgang konfiguriert wurde, zeigt

der Bargraph die Ventilstellung anstatt der Ausgangsleistung.

(Die erste LED des Bargraphen blinkt wenn die Ventilstellung

sich auBerhalb des Bereiches von 0 - 100% befindet.)

Mit dem linken Bargraphen (griine LED’s) sind folgende
Anzeigearten méglich:
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- Anzeige des Istwertes in dem Bereich, der unter Parameter
,brG.L” (C.103) und ,brG.H” (C.104) konfiguriert wurde. Die
LED ,PV” Uber dem Bargraphen leuchtet.

- Die Abweichung zwischen Ist- / Sollwert (Istwert - Sollwert) in
Abhéangigkeit zur Einstellung des Parameters ,brG.d” (C.105).

Die LED ,DEV” Uiber dem Bargraphen leuchtet. Die mittlere LED

des Bargraphen leuchtet orange. Positive Abweichungen

werden mit dem oberen Teil des Bargraph angezeigt, negative
mit dem unteren Teil. Die letzte LED des Bargraphen blinkt,
wenn die Abweichung auBerhalb des anzeigbaren Bereichs
liegt.



Statusanzeigen
°C leuchtet, wenn der Istwert in °C angezeigt wird.
°F leuchtet, wenn der Istwert in Fahrenheit angezeigt wird.
ST blinkt, wenn die erste Optimierungsphase des SMART
- Algorithmus aktiviert ist.
leuchtet kontinuierlich, wenn die zweite
Optimierungsphase des SMART - Algorithmus aktiviert
ist.
RUN An, wenn gerade ein Programm ausgefuhrt wird.
blinkt, wenn der Timeout der Funktion RUN abgelaufen ist
(wenndie LED RUN blinkt, istes méglich, die Ausfihrung des
Programms durch Driicken der Taste RUN zu starten).
HLD an, wenn das Programm steht (Status HOLD).
blinkt, wenn der Timeout der Funktion HOLD abgelaufen
ist (wenn die LED HLD blinkt, ist es mdglich, die
Ausflihrung des Programms durch Driicken der Taste
RUN zu starten).
PRG an, wenn das Instrument sich in der Betriebsweise
Programmiereinheit befindet.
blinkt, wenn das gewahlte Programm neu ist.
% an, wenn das untere Display den Wert des Regelausgangs
anzeigt.
SEG an, wenn gerade ein Programm ausgefthrt wird.
blinkt, wenn ein neues Segment eines bereits vorhande-
nen Programms erreicht worden ist.
Z  an, wenn das gerade ausgefiihrte Segment eine

Hubrampe ist.

blinktlangsam, wenn die Funktion FAST vor aktivistund eine
Hubrampe ausgefihrt wird.

blinkt schnell, wenn die Funktion FAST zurlick aktiv ist und
eine Hubrampe ausgefihrt wird.

= an, wenn das gerade ausgefilhrte Segment eine Stasis ist.
blinkt langsam, wenn die Funktion FAST vor aktiv ist und
eine Stasis ausgefihrt wird.
blinkt schnell, wenn die Funktion FAST zurlick aktiv ist und
eine Stasis ausgefihrt wird.

. an, wenn das gerade ausgefiihrte Segment eine
Absenkungsrampe ist.
blinktlangsam, wenn die Funktion FAST vor aktivistund eine
Absenkungsrampe ausgefihrt wird.
blinkt schnell, wenn die Funktion FAST zurlick aktiv ist und
eine Absenkungsrampe ausgefuhrt wird.

MAN leuchtet, wenn sich das Gerat im MANUELL-Betrieb
befindet.

REM leuchtet, wenn das Gerat mit einer Schnittstelle betrieben
wird.

RSP an, wenn die Funktion TRIM verwendet wird (zuséatzlicher
linearer Eingang).

SPX an, wenn einer temporarer Sollwert einer seriellen
Schnittstelle wahrend der Betriebsweise Regler verwendet
wird.

1 leuchtet, wenn OUT 1 als Regelausgang verwendet



wird und der Ausgang sich im EIN - Zustand befindet
oder wenn der Ereignisausgang 1 aktiviert ist oder
wenn der Alarm 1 aktiviert ist und bestéatigt wurde.
blinkt, wenn Alarm 1 aktiviert ist und noch nicht
bestatigt wurde.

leuchtet, wenn OUT 2 als Regelausgang verwendet
wird und der Ausgang sich im EIN - Zustand befindet
oder wenn der Ereignisausgang 2 aktiviert ist oder
wenn der Alarm 2 aktiviert ist und bestéatigt wurde.
blinkt, wenn Alarm 2 aktiviert ist und noch nicht
bestatigt wurde.

leuchtet, wenn OUT 3 als Regelausgang verwendet
wird und der Ausgang sich im EIN - Zustand befindet
oder wenn der Ereignisausgang 3 aktiviert ist oder
wenn der Alarm 3 aktiviert ist und bestéatigt wurde.
blinkt, wenn Alarm 3 aktiviert ist und noch nicht
bestatigt wurde.

leuchtet, wenn OUT 4 als Regelausgang verwendet
wird und der Ausgang sich im EIN - Zustand befindet
oder wenn der Ereignisausgang 4 aktiviert ist oder
wenn der Alarm 4 aktiviert ist und bestéatigt wurde.
blinkt, wenn Alarm 4 aktiviert ist und noch nicht
bestatigt wurde.

Von IN 1 bis IN 4 Anzeigen der zusétzlichen digitalen

Eingange. Sind an, wenn der entsprechende digitale
Eingang ON ist.

Von OUT 10 bis OUT 19 Anzeigen der zusétzlichen Ausgénge.
Sind an, wenn der entsprechende Digitalausgang ON ist.

FUNKTIONSWEISE DER ANZEIGEVORRICHTUNG IN DER
BETRIEBSWEISE PROGRAMMIEREINHEIT

Wenn gerade ein Programm ausgefiihrt wird.

Das obere Display zeigt den Wert der Prozessvariablen an (das
Display blinkt, falls das Instrument sich im Status WAIT befindet)
und die Anzeigen RUN, PRG und SEG sind an.

Die soeben beschriebene Bedingung wird als "normale
Anzeigeweise der Programmiereinheit" definiert.

Die Anzeige s, = und ¥ gehen an, wenn das gerade
ausgefiihrte Segment jeweils eine Absenkungsrampe, eine
Stasis oder eine Hubrampe sind.

Waéhrend der Ausfiihrung eines Programms zeigt das zentrale
Display an:

- den Wert des operativen Sollwerts, falls das Segment eine
Rampe ist

den Restwert bis zum Ende des Segments, falls das Segment
eine Stasis ist.

ANMERKUNG: Falls die Restzeit gréBer als 1 Stunde ist, so
wird sie in Stunden und Minuten angezeigt, falls sie hingegen
kleiner als eine Stunde ist, so wird sie in Minuten und
Sekunden angezeigt.

Das untere Display zeigt mit den beiden bedeutungsvollsten



Ziffern (MSD) die Nummer des gerade ausgefihrten Pro-
gramms und mit den beiden weniger bedeutungsvollen Ziffern
(LSD) die Nummer des gerade ausgefiihrten Segments an; der
Dezimalpunkt links der beiden Ziffern (LSD) ist an.

Durch Driicken der Taste FUNC kann die Information auf dem
unteren Display und auf dem zentralen Display gedndert werden.
Das erste Driicken der Taste FUNC &andert die Anzeige des
zentralen Display, das anzeigt:

- die Restzeit bis zum Ende des Segments, falls das gerade

ausgefiihrte Segment eine Rampe aufweist;

- den operativen Sollwert, falls das gerade ausgefihrte

Segment eine Stasis ist.
Das nachste Driicken der Taste FUNC gestattet das Anzeigen der
urspriinglichen Anzeige auf dem zentralen Display, wahrend die
Anzeige auf dem unteren Display wie folgt gedndert wird:
a) Nochmals die Taste FUNC driicken:

a.1) falls das Instrument gerade ein einfaches Programm
ausfuhrt, so zeigt das untere Display "r." an, gefolgt von
der Anzahl der Zyklen, die fir das AbschlieBen des
Programms erforderlich sind.

a.2) falls das Programm gerade ein zusammengesetztes Pro-
gramm ausflhrt, so zeigtdas untere Display "L." an, gefolgt
von der Anzahl der Zyklen, die fir das AbschlieBen des
zusammengesetzten Programms erforderlich sind

b) Nochmals die Taste FUNC driicken; das untere Display zeigt

"t.G" an, gefolgt von der Nummer der fiir das gerade ausgefiihrte

Segment gewahlten Tracking-Gruppe. Das Instrument zeigt O
an, falls kein Tracking-Band eingestellt worden ist.

c) Nochmals die Taste FUNC drlicken; das untere Display zeigt
"u." an, gefolgt von dem fiir das spezifische Segment
programmierte oberen Tracking-Wert. Das Instrument zeigt 0
an, falls kein Tracking-Band eingestellt worden ist.

d) und "d.", gefolgt von dem fiir das spezifische Segment
programmierten unteren Tracking-Wert. Das Instrument zeigt
0 an, falls kein Tracking-Band eingestellt worden ist.

e) Nochmals die Taste FUNC driicken; das untere Display zeigt
"P.1.d" an, gefolgt von der programmierten PID-Gruppe flr
den Abschnitt, der gerade ausgefihrt wird.

f) Nochmals die Taste FUNC driicken; das untere Display zeigt
"P." an, gefolgt von der Nummer des gerade ausgefihrten
Programms.

Wenn das Instrument sich im Status Stand-by befindet, folgt
auf die Anzeige "P." die Nummer des mit den Logikeingédngen
gewahlten Programmes (falls programmiert und falls seine
Nummer zwischen 1 und 99 liegt) oder die Nummer des
zuletzt ausgefuhrten Programms.

g) Nochmals die Taste FUNC driicke; das untere Display zeigt
"F." an, gefolgt von der Anzahl der noch nicht verwendeten
Segmente.

h) Wird die FUNC-Taste betatigt, zeigt das untere Display ,A.”

gefolgt von der Anzeige des Heizleiterstroms bei
angesteuerter Last. Siehe Kapitel ,, Heizleiterbruchalarm”.



i) Wird die FUNC-Taste erneut betatigt, zeigt das untere

Display ,b.” gefolgt von der Anzeige des Leerlaufstroms bei
nicht angesteuerter Last.

I) Wird die FUNC-Taste erneut betatigt, zeigt das untere Display
,Fd.” gefolgt von der Anzeige des Status des
Heizleiterbruchalarmes. (siehe Kapitel ,Heizleiterbruchalarm”).
Das Display zeigt:

OF = kein Alarm

AL (blinkend) =alarm

AL (konstant leuchtend) = bestatigter Alarm

m) Wird die FUNC-Taste erneut betétigt, zeigt das untere
Display " n." gefolgt vom Wert der Hauptausgangsleistung 0.0
% (-19.0 % fur Ruckfuhrpotentiometer) bis 99.9%. (‘o o.O
“ zeigt das die Ausgangsleistung einen Wert von >100.0
%hat) oder einen Wert aufweist der zwischen den durch die
Parameter “AC.E.L” (C.F09) und “AC.E.H” (C.F10)
festgelegten Grenzen liegt..

Anmerkung: Falls der Hauptausgang ein Servomotor-
Ausgang ist, zeigt das Display fur diesen Ausgang die
Ventilstellung anstatt der Ausgangsleistung an.

n) Wird die FUNC-Taste erneut betéatigt, zeigt das untere Display
»S” gefolgt vom Wert der Ausgangsleistung fir den 2.
Regelausgang 0.0 % (-19.0 % flr Ruckflhrpotentiometer) bis
99.9 % (“O O.O “ zeigt das die Ausgangsleistung einen Wert
von > 100,0 %hat) oder einem Wert aufweist, der zwischen
den durch die Parameter ,SC.E.L. (C.F15) und ,SC.E.H”
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(C.F16) festgelegten Grenzen liegt.

Anmerkung: Falls der 2. Regelausgang ein Servomotor-
Ausgang ist zeigt das Display fur diesen Ausgang die
Ventilstellung anstatt der Ausgangsleistung an.

o) Wird die FUNC-Taste erneut betatigt, zeigt das untere Display
den Wert des externen Sollwertes, wenn dieser konfiguriert ist.

- Wird die FUNC - Taste erneut betatigt, kehrt das Gerat zur
Anzeige der Ausgangsleistung zurlick.

Alle Anzeigen unterliegen einem Timeout, es sei denn, der

Alarm der Anomalie am Ausgang ist in Alarm und der Alarm ist

nicht erkannt worden.

In diesem Fall iberprift das Gerét die Anzeige, welche unter )

beschrieben ist und aktualisiert den Status der LED nach Ablauf

der unter ,t.out” (C.110) eingegebenen Zeit.

ANMERKUNGEN:

1) Wenn der zuséatzliche Eingang benutzt wird, so ist der vom
Instrument angezeigte Sollwert gleich dem Sollwert des
Profils, addiert zu dem Wert, der mit dem zuséatzlichen
Eingang gemessen wird (Funktion Trim).

2) Die oben angegebenen Anzeigemdglichkeiten bestehen nur,
wenn das Geréat entsprechend konfiguriert wurde.

3) Nach Anderung oder Anzeige der Betriebsparameter kehrt
das Gerat zum ,normalen Anzeigemodus” zurlick. Die
Anzeigen auf dem unteren Display bleibt bestehen.

4) Die Taste MAN gestattet die Riickkehr zur zuvor angezeigten
Information.



Funktionsweise der Anzeigevorrichtung, wenn gerade kein
Programm ausgefiihrt wird (Status STAND-BY)

Das obere Display zeigt den Wert der Prozessvariablen an und
die LED PRG ist an.

Das Instrumentkann sichin der Betriebsweise AUTO oder MANU-
ELL befinden.

Wenn das Instrument sich in der Betriebsweise MANUELL
befindet, so zeigt das obere Display den gemessenen Wert an,
das zentrale Display zeigt "fi." an, gefolgt vom Wert des
Hauptregelausgangs; das untere Display zeigt "S." an, gefolgt
vom Wert des sekundaren Regelausgangs (flr weitergehende
Details siehe Abschnitt "BETRIEBSWEISE MANUELL"), die
LEDs PRG und MAN sind an.

Wenn das Instrument sich in der Betriebsweise AUTO befindet,
so zeigt das obere Display den gemessenen Wert an, das
zentrale Display zeigt den operativen Sollwert an und das untere
Display zeigt den Wert des Hauptausgangs mit den beiden
bedeutungsvollsten Ziffern MSD sowie des sekundéren
Ausgangs mit den beiden weniger bedeutungsvollen Ziffern LSD
an;

Der Dezimalpunkt zwischen den beiden Werten geht an.

Durch Driicken der Taste FUNC ist es moglich, die Angaben zu
wébhlen, die in den Punkten e, f, g, h, i, I, m und n des
vorausgehenden Abschnitts beschrieben worden sind.

SPERRUNG DES REGELAUSGANGS (Output Power Off)
Diese Funktion gestattet die deaktivierung des Regelausgangs
In dieser Betriebsweise arbeitet das Instrument wie eine
Anzeige und:

- das zentrale Display zeigt O.P.O. an;

das untere Display und die Balkenanzeigen sind aus;

die Werte der mit Proportionalzeit gesteuerten Ausgénge
werden zwangsweise auf Null gesetzt;

die Werte der linearen Ausgange werden zwangsweise auf
den Wert des Skalenanfangs gesetzt;

der Servomotorausgang behélt die gleiche Position, die er vor
der Sperrung des Regelausgangs hatte;

alle Alarme sind "OFF";

Alle Ereignisse, die nicht in Beziehung zu dem Ende des
Programms oder der Sperrung des Regelausgangs stehen,
sind "OFF";

alle Status der Logikeingédnge (mit Ausnahme des Eingangs
RUN/HOLD) werden ignoriert;

alle analogen Ubertragungen werden zwangsweise auf den
Wert des Skalenanfangs gesetzt.

Es ist moglich, eine digitalen Ausgang so zu programmieren,
dass er anzeigt, dass die Funktion der Sperrung des Regelaus-
gangs aktiv ist.

Wenn das Instrument abgeschaltet wird, wéhrend diese
Funktion aktiv ist, so bleibt diese Funktion beim anschlieBenden
Wiedereinschalten aktiv.



Wenn der Regelausgang erneut aktiviert wird, so werden alle
Funktionen wie bei einem Einschalten des Instruments aktiviert,
die Maskierung der Alarme und die Funktion Soft-Start werden
beféhigt.

Die Funktion zur Sperrung des Regelausgangs kann aktiviert
werden mit:

- der seriellen Schnittstell;

- der Tastatur;

- automatisch am Ende der Ausfihrung eines Programms.

Die Funktion kann verlassen werden:
- manuell mit

- der seriellen Schnittstelle;

- der Tastatur;

- einem Logikeingang (Wahl RUN/HOLD)
- automatisch mit der Uhrenfunktion.

UHRENFUNKTION

Diese Funktion gestattet die Ausfiihrung eines automatischen
Starts des gewéhlten Programms, auch ohne dass Personal an
der Anlage anwesend ist.

In der Betriebsweise Betrieb ist es mdglich, das auszufiihrende
Programm zu wéhlen und den Tag und die Uhrzeit fur den
automatischen Start einzugeben.

In der Betriebsweise Betrieb ist es auch méglich, die in das
Instrument eingegebene aktuelle Uhrzeit sowie das aktuelle

Datum zu Uberprifen.

Die aktuelle Uhrzeit und das aktuelle Datum werden in der

betriebsweise Konfigurierung (Gruppe 6) programmiert.

In der Betriebsweise Konfigurierung ist es auch méglich, die

Bedingungen fiir den Start des Programms einzugeben.

ANMERKUNGEN:

A) Falls die Wahl des Programms mit den Logikeingéngen vorge-
nommen wird, so kdnnen die folgenden Situationen auftreten:
A.1) falls das gewahlte programm existiert, so ist das

Programm, das automatisch startet, dasjenige, das mit

den Logikeingangen gewahlt worden ist.

falls das gewéhlte Programm O oder ein Programm mit

einer Nummer Uber 99 ist, so ist das Programm, das

automatisch startet, dasjenige, das mit dem Parameter

“Pr.St” [rb.05] gewahlt worden ist.

falls ein Programm mit einer Nummer zwischen 1 und

99 gewahlt worden ist und dieses Programm nicht

existiert, so wird kein Programm ausgefuhrt.

Falls ein Logikeingang flr die Wahl RUN/HOLD gewahlt worden

ist und die Wahl in Beziehung zum Status des Eingangs steht,

so kénnen die folgenden Situationen auftreten:

B.1) falls die mit der Uhrenfunktion fir den Start des
Programms eingestellte Zeit erreicht worden ist und
der Logikeingang den Status HOLD aufweist, so wird
die Ausfuhrung des Programms blockiert;

B.2) falls das fUr den Start mit der Uhrenfunktion eingestell-
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te Programm gewahlt worden und mit dem Logikein-
gang der Befehl RUN gesendet worden ist, so wird die
Ausfiuihrung des Programms blockiert, bis die
programmierte Zeit erreicht wird.

Funktion des Heizleistungsbruchalarms

Diese Funktion ermdglicht das Messen und Anzeigen des im

Heizleiter flieBenden Stromes auf 2 Arten:

- Messen des Heizleiterstroms eines zeitproportionalen
Regelausganges (Haupt- oder 2. Regelausgang), wenn die
Last eingeschaltet ist.

- Messen des Heizleiterstroms eines zeitproportionalen
Regelausganges (Haupt- oder 2. Regelausgang), wenn die
Last ausgeschaltet ist.

Wourde das Gerét richtig konfiguriert, zeigt es einen Alarm an:

1) wenn der gemessene Heizleiterstrom (bei eingeschalteter
Last), unter dem durch Parameter ,A.L.Fd” (.C14)
vorgegebenen Wert liegt. (Es wird vollstandiger und teilweise
Heizleiterbruch, Defekt des Stellgliedes sowie
Sicherungsausfall angezeigt.)

2) wenn der gemessene Heizleiterstrom (bei ausgeschalteter
Last), Gber dem durch Parameter ,A.H.Fd” (.C15)
vorgegebenen Wert liegt. (AuBerdem wird ein Kurzschluf3 des
Stellgliedes angezeigt.)

Das Kapitel ,Anzeige” enthélt ndhere Informationen dartber, wie

die beiden Werte dargestellt werden.

110

Die Fehlermeldung wird durch das untere Display mit der
Anzeige “Fd.AL” dargestellt.

Die LED ,AL” kann blinken oder standig leuchten, in
Abhéngigkeit der Alarmbestéatigung oder des Status des
gewdhlten Ausgangs.

Wenn die ON - bzw. OFF - Perioden kiirzer als 120 ms sind,
kann das Geréat die Messung nicht durchflihren und zeigt die
letzten gemessenen Werte blinkend an.

Serielle Schnittstelle

Dieses Gerat kann Uber eine serielle Schnittstelle an einen Host-
Computer angeschlossen werden. Der Computer kann das
Gerat LOKAL einstellen (die Funktionen und Parameter kdnnen
Uber die Fronttastatur geéndert werden) oder per REMOTE -
Modus (nur der Computer kann die Funktionen und Parameter
andern.).

Der REMOTE-Status wird durch die LED REM angezeigt.

Mit diesen Geréten ist es nun moglich, tUber die serielle
Schnittstelle die Werte aller Betriebs- und
Konfigurationsparameter zu Ubertragen.

Die zur Nutzung dieser Funktion erforderlichen Bedingungen sind:
1) Die Parameter, welche die serielle Schnittstelle betreffen,
mussen konfiguriert sein (Betriebsgruppe 7).

2) Das Gerat mufB sich im Betriebsmodus befinden. Wahrend
der Ladeprozedur der Parameter, fihrt das Instrument die
Regelung nicht durch und setzt die Regelausgénge auf 0. Am



Ende der Konfigurationsprozedur, nimmt das Gerat die
Steuerung Uber einen Regelkreis wieder auf, wobei es die
neuen Einstellungen verwendet.

3) Wenn der Anderungsmodus fiir die Konfigurationsparameter
angewahlt wurde, muf der Kodierstecker V101.3 auf ,OFF”
eingestellt sein. (Konfigurationsparameter freigegeben).

Lampentest

Wenn die Funktion der Anzeige Uberprift werden soll, muf3 sich
das Gerat im ,normalen Anzeigemodus” befinden und die Tasten
V¥ + MENU fur mehr als 5 Sekunden betéatigt werden.

Das Instrument schaltet alle LED - Anzeigen des Displays im
Wechsel ein und aus. (Diese Funktion wird Lampentest
genannt.)

Durch Betétigen einer beliebigen Taste ist es méglich in den
,normalen Anzeigemodus” zuriickzukehren. Wahrend des
Lampentests fuhrt das Gerét die Regelung weiter durch.

MANUELL - Funktion

Die Betriebsweise MANUELL kann automatisch am Ende der
Ausfiihrung eines Programms oder manuell aktiviert werde,
wenn das Instrument sich in der Betriebsweise Regler oder
STAND-BY befindet.

Die manuelle Aktivierung kann vorgenommen werden:

- durch Driicken der Taste “MAN” fiir einen Zeitraum von mehr
als einer Sekunde;
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- mit einem Logikeingang, der als "Au.fA" (Wahl Auto/manuell)
eingestelltist.
Der Befehl mit der Tastatur wird nur angenommen und
ausgefuhrt, falls das Instrument sich in der "normalen
Anzeigeweise" befindet, wahrend der Befehl mit dem
Logikeingang immer angenommen wird.
Wurde die Manuell - Funktion aktiviert, leuchtet die LED ,MAN” ,
das mittlere Display zeigt ,n” gefolgt vom Wert der
Ausgangsleistung (0 - 99.9 %) und das untere Display ,S”
gefolgt von der Ausgangsleistung des 2. Regelausgangs an.
Wurde nur ein Servomotorausgang konfiguriert zeigt das Display
die aktuelle Ventilstellung an.
Waurden 2 Regelausgénge konfiguriert und einer von beiden ist
ein Servomotorausgang, zeigt das Display wahrend der
Anderung der Ventilstellung die Endposition des Ventils an und
nicht den aktuellen Wert.
Die Ausgangsleistung oder Ventilstellung kann durch Betétigen
der A - und V¥ - Tasten verandert werden.
Um wieder in den AUTOMATIK - Betrieb zu gelangen muB die
Taste ,MAN” fiir mehr als 1 Sek. gedriickt werden oder der
Status des Logikeingangs verandert werden.
Die Umschaltung von Automatik- auf Manuellbetrieb erfolgt
stoBfrei, insofern kein Wert fir die Ausgangsleistung durch
Parameter ,AR.UL” (C.G04) vorgegeben ist.
Die Umschaltung kann stoBfrei oder stoBfrei mit Ubernahme des
Istwertes als neuen Sollwert erfolgen. Die stoB3freie



Umschaltung ist nicht méglich, wenn das Geréat ohne
Integralanteil arbeitetet.

Wenn die Umschaltung von Automatik auf Manuell am Anfang
des SMART - Algorithmus (Tune) erfolgt, so ist nach dem
Zurlickschalten in Automatik die zweite Phase (Adaptive) der
SMART - Funktion eingeschaltet.

Das Gerét startet nach Einschalten der Netzspannung in der
durch Parameter ,St.Fn” (C.G06) bestimmten Betriebsart.
Anmerkung:

1) Wenn die AUTOMATIK/MANUELL - Umschaltung durch
einen Logikeingang konfiguriert wurde, startet das Geréat nach
Einschalten der Netzspannung in der durch den Status des
Logikeinganges bestimmten Betriebsart.

Wenn der Logikeingang die manuelle Betriebsart vorgibt,
Uberprift das Gerat die Einstellung des Parameters ,,St.Fn”
(C.G06). Wenn dieser Parameter gleich ,Auto”, ,nan” oder
,Cnd.A” ist, wird die Ausgangsleistung auf 0% gesetzt. In
allen anderen Fallen bleibt die Ausgangsleistung auf dem
Wert, den sie vor Abschalten der Netzspannung hatte.

2) Wenn das Geréat mit einem Regelausgang konfiguriert wurde,
der ein Servomotorausgang ist und der Regler im
Manuellbetrieb startet, verhélt sich das Instrument wie folgt:
2a) Das Ventil verharrt in der bestehend Position wenn:

-,St.Fn” (C.G06) = ,Aan”
-,St.Fn” (C.G06) =,Cnd.A”
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- ,St.Fn” (C.G06) =,Cnd.B” und ,AA.UL” (C.G04) = ,bui.”

2b) Das Ventil wird auf die durch Parameter ,Ai.UL”
vorgegebene Stellung gebracht, wenn ,St.Fn” (C.G06) =
,Cnd.b” und ,Af.UL"(C.G04) nicht gleich ,buf.”.

Direkte Sollwertanwahl

Waéhrend der "normalen Anzeigeweise" ist ein direkter Zugang
zur Anderung des Sollwerts méglich, wenn das Instrument sich
in der Betriebsweise Regler befindet.

Die Tasten A oder W mussen lediglich fir mehr als 2 Sek.
gedrlckt werden und der Sollwert beginnt sich zu verandern.
Der neue Sollwert wird ilbernommen, wenn die Taste losgelas-
sen wird und fir 2 Sekunden keine weitere Taste betatigt wird.
Die direkte Sollwertanwahl ist nicht mdglich, wenn die
Betriebsparametergruppe 2 durch die Software geschditzt ist
oder der externe Sollwert aktiviert ist.



ANMERKUNGEN ZUM AUFBAU DER PROGRAMME

Mit diesem Instrument ist es mdéglich, bis zu 90 einzelne
Programme zu erstellen, jedes mit einer unterschiedlichen
Anzahl von Segmenten.

Die Gesamtkapazitat des Instruments betrdgt 200 Segmente.
Jedes einzelne Programm kann aus maximal 99 Segmenten
bestehen.

Fur jedes Segment kann der Status des Ausgange als Ereignis
auf Break programmiert werden.

Fir jedes Programm ist es hingegen méglich, bis zu 14
zeitgesteuerte Ereignisse zuzuordnen, wobei ein jedes aus 5
Perioden besteht.

Die Z&hlung der Zeit und das Programm starten gleichzeitig und
der Status der Ausgange ist gleich:

- ON wéhrend der ersten Periode,

- OFF wahrend der zweiten Periode,

- ON wahrend der dritten Periode,

- OFF wahrend der vierten Periode,

- ON wéhrend der flinften Periode,

- OFF beim Ende der fuinften (und letzten) Periode.
AuBerdem kann jedes Programm mit der Angabe Ende Zyklus
und Ende Profil enden.

Es ist auch méglich, bis zu 9 zusammengesetzte Programme zu
erstellen.

Ein zusammengesetztes Programm kann aus einer Sequenz
von bis zu maximal 9 einzelnen Programmen bestehen.

BETRIEBSWEISE EDIT

In der Betriebsweise EDIT ist es mdglich, alle Programmtypen
zu erstellen, zu andern oder zu léschen.

Der Zugang zur Betriebsweise EDIT ist nur méglich, wenn das
Instrument sich in der Betriebsweise Programmiereinheit
befindet.

Waéhrend der Betriebsweise EDIT flr das Instrument alle
Standard-Regelfunktionen aus.

Wenn gerade kein Programm ausgeflhrt wird, so wird kein
Timeout auf die Betriebsweise EDIT angewendet.

Falls ein Programm erstellt werden soll, wahrend gerade ein
anderes Programm ausgefuhrt wird, so wird ein Timeout von 10
oder 30 Sekunden (siehe [C.110]) auf die Betriebsweise EDIT
angewendet.

Waéhrend der Betriebsweise EDIT sind alle Informationen und
die Anmerkungen zum "Schutz der Betriebsparameter” (sieche
Seite 68) sowie zur "Anderung der Betriebsparameter” (siehe
Seite 68) weiterhin gltig.

Fir den Zugang zur Betriebsweise EDIT die Parametergruppe P
wahlen und die Taste FUNC driicken.

Waéhrend der Betriebsweise EDIT zeigt das obere Display die
gewdhlte Parametergruppe an und das untere Display zeigt den
Kode des gewéhlten Parameters an, wahrend das zentrale
Display den Wert und den dem gewahlten Parameter zugeord-
neten Status anzeigt.

Es folgt die vollstandige Liste der Parameter der Betriebsweise
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Betriebsparameter: Gruppe P [r.Axx]
Aufbau der Programme

—_ 0
.
REH
[ B
Cooc
Diese Gruppe ist nur verfligbar, wenn das Instrument als
Programmiereinheit arbeitet.

- Wahl eines Programms - [r.A01]

Unteres Display:

SE.xx falls das gewahlte Programm ein einzelnes Programmiist.

P.L.xx falls das gewahlte Programm ein zusammengesetztes
Programm ist.

Wobei xx die Anzahl der Segmente ist, aus denen sich das
einzelne programm zusammensetzt, oder die Anzahl
der einzelnen Programm, aus den sich das zusammen-
gesetzte Programm zusammensetzt.

Bereich: - von 1 bis 90 fir die einzelnen Programme; nach 90

-von L1 bis L9 fur die zusammengesetzten Programme.

ANMERKUNGEN:
1) Wenn das gewahlte Programm ein neues Programm ist, so
blinkt die LED PRG und xx ist gleich 0.
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2) Falls kein Segment verfugbar ist, so zeigt das Programm nur
die vorhandenen Programme an.

3) Es ist nicht moglich, ein zusammengesetztes Programm (von
L1 bis L9) zu wahlen, falls kein einzelnes Programm
vorhanden ist.

T

- Wahl der Engineering-Einheit fiir die

=/ L/ 1] Ausfithrungszeit der Stasis - [r.A02]

Dieser Parameter kann nur gedndert werden, wenn das gewahlte

Programm nicht gerade ausgefiihrt wird und wenn es kein zusam-

mengesetztes Programm ist.

Oberes Display: Pr. xx wobei xx die Nummer des
gewahlten Programms ist.

Bereich: "hh.Afi" fir Stunden und Minuten

"Afi.ss" fir Minuten und Sekunden.

- Wahl der Engineering-Einheit fiir die
Ausfiihrungszeit einer Rampe - [r.A03]
Dieser Parameter kann nur geédndert werden, wenn das gewahlte
Programm nicht gerade ausgefuhrt wird und wenn es kein zusam-
mengesetztes Programm ist.
Oberes Display: Pr. xx wobei xx die Nummer des
gewahlten Programms ist.
Bereich: "hh.AR" fir Stunden und Minuten
"Aifi.ss" fir Minuten und Sekunden.
"GrAd" fur Gradienten in Einheit/Stunde.

[



- Beféhigung des Ereignisses 1 - [r.A04]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das
gewahlte Programm nicht gerade ausgefiihrt wird, wenn es kein
zusammengesetztes Programm ist und wenn der Ausgang 1 als
zeitgesteuertes Ereignis auf Break oder als Anzeige Ende
Zyklus oder Ende Profil konfiguriert ist.
Oberes Display: Pr. xx wobei xx die Nummer des
gewahlten Programms ist.
Bereich: "YES" das Ereignis 1 wird fiir die Ausfiihrung des
gewahlten Programms verwendet.
"no" das Ereignis 1 wird NICHT fir die Ausfihrung
des gewahlten Programms verwendet.
ANMERKUNG: Fir die Ereignisse von Ereignis 2 bis Ereignis 4
und von Ereignis 10 bis Ereignis 19 zeigt das Instrument auf
dem unteren Display die Nummer des gewahlten Ereignisses
an, fir das die Einstellungen wie fir Ereignis 1 beschrieben
vorgenommen werden kénnen.

- Programm 1 - Anfangswert des Sollwerts
- [r.A05]

Dieser Parameter kann nur gedndert werden, wenn das gewahlte

Programm nicht gerade ausgefuihrt wird und wenn es kein zusam-

mengesetztes Programm ist.

Oberes Display: Pr. xx wobei xx die Nummer des
gewahlten Programms ist.
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Bereich: von rL (unterer Grenzwert des Sollwerts [rE.12]) bis rH
(oberer Grenzwert des Sollwerts [rE.13]).
AuBerhalb dieses Bereiches zeigt das Instrument
"AEAS" an und als Anfangswert fir den Sollwert wird der
beim Programmstart gemessene Wert verwendet.

- Programm 1 - Segment 1 - Endwert des
Sollwerts - [r.A06]
Dleser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das gewéhlte
Programm nicht gerade ausgefiihrt wird und wenn es kein zusam-
mengesetztes Programm ist.
Oberes Display: xx.yy wobei xx die Nummer des
gewahlten Programms ist.
yy die Nummer des gewéhlten Segments ist.
Bereich: von rL (unterer Grenzwert des Sollwerts [rE.12]) bis rH
(oberer Grenzwert des Sollwerts [rE.13])..
AuBerhalb dieses Bereiches zeigt das Display "End" an; auf
diese Weise wird die Erstellung des gewéahlten Programms
abgeschlossen.
ANMERKUNGEN:
1) Zum Loschen eines Programms fiir den Endwert des Sollwerts
des ersten Segment des Programms "End" eingeben.
2) Zur Reduzierung der Anzahl der Segmente eines Programms
fur den Endwert des Sollwerts eines Segments "End"
eingeben; alle restlichen Segmente werden geldscht.




3) Falls kein Segment verfliigbar ist (alle 200 Segmente werden
verwendet), so wird die Angabe "End" automatisch erzwun-
gen.

4) Es ist nicht mdglich, ein in einem zusammengesetzten
Programm verwendetes einzelnes Programm oder ein fir
den automatischen Start gewahltes Programm zu I16schen.

- Programm 1 - Segment 1 - wahrend des
Segments - [r.A07]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das
gewahlte Programm nicht gerade ausgefiihrt wird, wenn es kein
zusammengesetztes Programm ist und wenn der Parameter
"t.riP" [rA.03]) von "GrAd" verschieden ist.
Oberes Display: xx.yy
wobei xx die Nummer des gewé&hlten Programms ist
yy die Nummer des gewéhlten Segments ist
Unteres Display: "hh.AR" fir Stunden und Minuten
"Af.ss" flir Minuten und Sekunden.
Bereich: von 00.01 bis 99.59

- Programm 1 - Segment 1 - Gradient - [r.A08]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das
gewahlte Programm nicht gerade ausgefihrt wird, wenn es kein
zusammengesetztes Programm ist und wenn der Parameter
"t.riP" [rA.03]) gleich "GrAd" ist

116

Oberes Display: xx.yy

wobei xx die Nummer des gewahlten Programms ist
yy die Nummer des gewéhlten Segments ist

Bereich: von 1 bis 9999 Einheiten/Stunde

- Programm 1 - Segment 1 - Wahl der Gruppe
der PID-Parameter PID- [r.A09]

Dieser Parameter kann nur gedndert werden, wenn das
gewahlte Programm nicht gerade ausgefuhrt wird, wenn es kein
zusammengesetztes Programm ist und wenn zumindest ein
Regelausgang konfiguriert worden ist.
Oberes Display: xx.yy
wobei xx die Nummer des gewéhlten Programms ist

yy die Nummer des gewéhlten Segments ist
Bereich: von 0 bis 5
ANMERKUNG: Wenn "Pid.G" gleich 0 gesetzt wird, so behélt
das Instrument fur dieses Segment die Werte der PID-
Parameter bei, die fiir das vorausgehende Segment oder den
vorausgehenden Status eingestellt worden sind.

- Programm 1 - Segment 1 - Wahl der Tracking-
Gruppe - [r.A10]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das
gewahlte Programm nicht gerade ausgefiihrt wird, wenn es kein
zusammengesetztes Programm ist und wenn zumindest ein
Regelausgang konfiguriert worden ist.



Oberes Display: xx.yy
wobei xx die Nummer des gewahlten Programms ist
yy die Nummer des gewéhlten Segments ist
Bereich: von 0 bis 10.
ANMERKUNG: Wenn trK.G gleich 0 gesetzt wird, so verwendet
das Instrument fur dieses Segment die Tracking-Funktion nicht.

- Programm 1 - Segment 1 - Status des
Ereignisses auf Break 1 - [r.A11]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das

gewahlte Programm nicht gerade ausgefihrt wird, wenn es kein

zusammengesetztes Programm ist und wenn das entsprechen-

de Ereignis als Ereignis auf Break programmiert (siehe

"Funktion des Ereignisses 1" [CH.09]) und beféhigt worden ist

(siehe "Befahigung des Ereignisses 1" [rA04]).

Oberes Display: xx.yy

wobei xx die Nummer des gewéhlten Programms ist

yy die Nummer des gewéhlten Segments ist

Unteres Display: b.E. zz

wobei zz die Nummer des gewéhlten Ereignisses auf Break ist

Bereich: on der angegebene Ausgang (Ausgang zz) ist
wahrend der Ausfiihrung des Segments yy ON.

OFF der angegebene Ausgang (Ausgang zz) ist

wahrend der Ausfiihrung des Segments yy OFF.

ANMERKUNG 1: Fir das Ereignis auf Break von 2 bis 4 und far

das Ereignis auf Break von 10 bis 19 zeigt das Instrument auf
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dem unteren Display die Nummer des gewéhlten Ereignisses
auf Break an, in dem alle Einstellungen wie fur Ereignis auf
Break 1 beschrieben ausgefuhrt werden kénnen.
ANMERKUNG 2: Fir alle anderen Segmente des gewéhlten
Programms (max. 99) zeigt das Instrument die Nummer des
Segments an, fir das die Einstellungen wie fir "Programm 1 -
Segment 1" (von F.SP [r.A.06] bis b.E.zz [rA.11]) beschrieben
ausgefuhrt werden kénnen.

- Anzahl der Wiederholungen des Programms
1-[r.A12]

Dieser Parameter kann nur gedndert werden, wenn das
gewahlte Programm nicht gerade ausgefuhrt wird und wenn es
kein zusammengesetztes Programm ist.
Oberes Display: Pr.xx wobei xx die Nummer des gewéahlten
Programms ist
Bereich: von 0 bis 100.
Uber 100 zeigt das Display "InF" an und das Programm
wird ad infinitum wiederholt.

- Beibehaltung des Status der Ereignisse auf
Break bei Ende des Programms 1 - [r.A13]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das gewahlte

Programm nicht gerade ausgeflhrt wird, wenn es kein zusammen-

gesetztes Programm ist und wenn zumindest ein Ereignis auf
Break im Programm 1 programmiert worden ist.




wobei xx die Nummer des
gewéhlten Programms ist

Oberes Display: Pr.xx

Auswahl:

YES Die Ereignisse auf Break behalten ihren Status bis zum
Ende des Programms bei.

ANMERKUNG: Falls ein Programm definitivabgebrochen
wird (ABORT), so behalten alle Ereignisse auf Break den
fur das letzte Segment programmierten Status bei.

Alle Ereignisse auf Break werden am Ende der
Ausfiihrung des Programms nullgestellt.

- Typ der Einstellung am Endes des Pro-
gramms 1 - [r.A14]
Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das
gewahlte Programm nicht gerade ausgefiihrt wird und wenn es
kein zusammengesetztes Programm ist.
Oberes Display: Pr.xx wobei xx die Nummer des
gewahlten Programms ist

nO

Auswahl:

flout Am Ende des Programms wechselt das Instrument zur
manuellen Betriebsweise mit Wert der Ausgangsleistung
gleich dem im Parameter "Regelausgang am Ende des
Programms 1" [r.A15] programmiert Wert.

Am Ende des Programms setzt das Instrument die
Regelung mit dem Wert des Sollwerts fort, der gleich
dem im Parameter "Sollwert am Ende des Programms
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1" [r.A16] programmierten Wert ist.
OPO Am Ende des Programms befahigt das Instrument die
Regelausgange (Funktion OPO).
ANMERKUNGEN:
1) Falls kein Regelausgang programmiert worden ist, so wird in
diesem Parameter zwangsweise die Wahl ASP vorgenommen.
2) Falls die (zuvor beféahigte) manuelle Funktion aufgrund einer
Anderung der Konfigurierung des Instruments deaktiviert
worden ist und dieser Parameter als "fiout" eingestellt worden
ist, so wird die Anzeige "Err" angezeigt und es ist nicht
madglich, ein Programm auszufihren.
Die Konfigurierung korrigieren, um die Anzeige "Err" zu
I6schen und den Start des Programms zu befahigen.

- Regelausgang am Ende des Programms 1
-[r.A15]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das

gewahlte Programm nicht gerade ausgefiihrt wird, wenn es kein

zusammengesetztes Programm ist und wenn der Parameter

"End" [r.A14] gleich fiout ist.

Oberes Display: Pr.xx wobei xx die Nummer des

gewahlten Programms ist

Bereich: von 0,0 bis 100,0 % des Ausgangs, wenn das
Instrument mit einem einzigen Regelausgang
konfiguriert worden ist.



von -100,0 bis 100,0 % des Ausgangs, wenn das
Instrument mit zwei Regelausgangen konfiguriert
worden ist. (Funktion Split-Range abgeschaltet).

- Sollwert am Ende des Programms 1 - [r.A16]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das

gewahlte Programm nicht gerade ausgefiihrt wird, wenn es kein

zusammengesetztes Programm ist und wenn der Parameter

"End" [r.A14] von ASP verschieden ist.

Oberes Display: Pr.xx wobei xx die Nummer des
gewahlten Programms ist

Bereich: von "rL" (unterer Grenzwert des Sollwerts [r.E12]) bis

"rH" (oberer Grenzwert des Sollwerts [r.E13]).

- Gruppe PID am Ende des Programms 1
-[r.A17]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das

gewahlte Programm nicht gerade ausgefihrt wird, wenn es kein

zusammengesetztes Programm ist und wenn zumindest ein

regelausgang konfiguriert worden ist.

Oberes Display: Pr.xx wobei xx die Nummer des
gewahlten Programms ist

Bereich: von 0 bis 5

ANMERKUNG: Wenn APID gleich 0 gesetzt wird, so behalt das

Instrument die Werte der fir das letzte Segment des Pro-

gramms gewdhlten PID-Parameter bei.
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- Programm 1 - Zeitgesteuertes Ereignis 1 -
Schritt 1 - [r.A18]

Dieser Parameter kann nur geéndert werden, wenn das
gewahlte Programm nicht gerade ausgefiihrt wird, wenn es kein
zusammengesetztes Programm ist und wenn das entsprechen-
de zeitgesteuerte Ereignis konfiguriert worden ist.
Oberes Display: On.h oder On.fA
wobei On anzeigt, dass der entsprechende Ausgang wahrend
des ersten Schritts ON ist;
h  anzeigt, dass die Basis der Zeiten in Stunden und
Minuten ausgedriickt wird;
i anzeigt, dass die Basis der Zeiten in Minuten und
Sekunden ausgedriickt wird.
ANMERKUNG: Die Basis der Zeiten der zeitgesteuerten
Ereignisse entspricht der Wahl in "Wahl der Engineering-Einheit
fir die Ausflihrungszeit einer Stasis" [r.A02].
Unteres Display: t.xx.y wobei
xx die Nummer des Ereignisses anzeigt
y die Nummer des Schrittes anzeigt
Bereich: von 0 bis 99.59
Uber 99.59 zeigt das Instrument "End" an, auf diese
Weisen dieser und die folgenden Schritte geléscht und
die Programmierung des entsprechenden zeit-
gesteuerten Ereignisses wird abgeschlossen.




Allgemeine Anmerkungen zu den zeitgesteuerten Ereignis-
sen

Jedem Programm k&énnen bis zu maximal 14 zeitgesteuerte
Ereignisse zugeordnet werden.

Jedes zeitgesteuerte Ereignis besteht aus 5 Schritten, der
zugeordnete Ausgang weist wahrend des ersten Schritts den
Status ON aufl, wahrend des zweiten Schritts OFF, wahrend
des dritten Schritts ON, und so weiter.

Die Z&hlung der Zeit startet, wenn das Programm startet, jedoch
sie kann nicht mit den Funktionen HOLD oder WAIT angehalten
werden.

Am Ende des letzten programmierten Schritts wird der
zugeordnete Ausgang zwangsweise auf OFF gesetzt.

Das Ende des Programms wirkt sich nicht auf die Zahlung der
Zeit aus.

ANMERKUNG 1: Fr die Schritte von 2 bis 5 des zeit-
gesteuerten Ereignisses 1 zeigt das Instrument auf dem unteren
Display die Nummer des Schrittes sowie die Mdglichkeit der
Ausfihrung der fir den Schritt 1 beschriebenen Einstellungen
an.

ANMERKUNG 2: Fir die zeitgesteuerten Ereignissevon 2 bis 4
sowie fur die von 10 bis 19 zeigt das Instrument auf dem
unteren Display die Nummer des Ereignisses sowie die
Méglichkeit der Ausfihrung der fir den Schritt 1 beschriebenen
Einstellungen an.
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ANMERKUNG 3: Die zeitgesteuerten Ereignisse werden
wahrend der Ausflihrung eines zusammengesetzten Pro-
gramms deaktiviert.

ANMERKUNG 4: Das Editieren eines einzelnen Programms
umfasst alle Parameter von "Wahl eines Programms" [r.A01] bis
"Programm x - zeitgesteuertes Ereignis y - Schritt z" [r.A18].
Das verfahren zum Editieren eines zusammengesetzten
Programms umfasst hingen nur "Wahl eines Programms"
[r.A01], "Wahl eines Programms, das einem zusammengesetz-
ten programm hinzugeftigt wird" [r.A19] sowie "Anzahl der
Wiederholungen eines zusammengesetzten Programms" [r.A20]
(siehe unten).

- Einfiigen eines einzelnen Programms in ein
zusammengesetztes Programm - [r.A19]

Oberes Display: PL.Lx

wobei x (von 1 bis 9) die Nummer des gewahlten zusammenge-

setzten Programms ist.

Unteres Display: PrGy

wobei y (von 1 bis 9) die Position innerhalb des zusammenge-

setzten Programms ist, an der das einzelnen Programm

eingefligt wird.

Bereich: von 1 bis 90 (die Nummer des hinzuzufligenden

Programms, das Instrument zeigt nur die Nummer von

vorhandenen Programmen an) tber 90 izeigt das Display "End"

an, auf diese Weise wird die Erstellung des gewéhiten

zusammengesetzten Programms abgeschlossen.



- Anzahl der Wiederholungen eines zusam-
mengesetzten Programms - [r.A20]
Oberes Display: PL.Lx wobei x (von 1 bis 9) ist das
gewahlte zusammengesetzte
Programm.
Bereich: von 1 bis 100; tiber 100 zeigt das Programm "InF" an
und das Programm wird ad infinitum wiederholt.

VERWALTUNG DER EINZELNEN PROGRAMME

ERSTELLUNG EINES EINZELNEN PROGRAMMS

Zum Erstellen eines einzelnen Programms wie folgt vorgehen:

1) Die Parametergruppe P wahlen;

2) die Nummer eines Programms wahlen (von 1 bis 90);

3) die Anfangsparameter der Programmierung eingeben (Zeiten
fur Stasis und Rampen in Engineering-Einheiten, die
verwendeten Ereignisse beféhigen und den Anfangswert des
Sollwerts eingeben);

4) die Parameter aller Segmente eingeben (Endwert Sollwert,
Dauer des Segments, PID-Gruppe, Tracking-Gruppe und den
Status der verwendeten zeitgesteuerten Ereignisse);

5) die Anzahl der Wiederholungen des Programms eingeben;

6) das Verhalten des Instruments am Ende der Ausflihrung des
Programms eingeben (Typ der Einstellung, Regelausgang,
Sollwert, PID-Gruppe);

7) die zeitgesteuerten Ereignisse eingeben.

Die Erstellung eines einzelnen Programms ist abgeschlossen.
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ANMERKUNGEN:

1) Die LED PRG blinkt, wenn das gewahlte Programm neu ist,
und sie ist ununterbrochen an, falls das Programm bereits
vorhanden ist.

2) Wenn gerade kein Programm ausgefuhrt wird, so wird kein
Timeout auf die Anderung der Parameter der Gruppe P
angewendet.

Falls das Editieren eines Programms wéhrend der Ausfiih-
rung eines Programms vorgenommen wird, so wird ein
Timeout von 10 oder 30 Sekunden (siehe [C.110]) auf die
Anderung der Parameter der Gruppe P angewendet.

3) Zur Befahigung der Ereignisse zeigt das Instrument nur die
Nummer des Ausgangs des als zeitgesteuertes Ereignis,
Ereignis auf Break, Ende Zyklus oder Ende Profil konfigurier-
ten Ereignisses an.

4) Zum AbschlieBen der Erstellung eines Programms bei einem
Segment Nist es ausreichend, "End" als Endwert des Sollwerts
des Segments N +1 einzugeben. Das Instrument zeigt den
Parameter der ersten Wiederholung des Programms an.

5) Zum Léschen eines Programms "End" als Endwert des
Sollwerts des ersten Segments des Programms eingeben.

6) Falls kein Segment verfugbar ist (alle 200 Segment werden
verwendet), so wird die Anzeige "End" automatisch
erzwungen.

7) Es ist nicht moglich, ein einzelnes programm zu I6schen, falls
es in einem oder mehreren zusammengesetzten
Programmen verwendet wird.




3) Wenn eine Stasis bei der Anderung eines Endwerts eines
Sollwerts eine Rampe wird und die Engineerig-Einheit der
Rampe der Gradient ist, so multipliziert das Instrument die
beiden bedeutungsvollsten Ziffern des programmierten Werts
(die Stunden oder die Minuten, wie in "Wahl der Engineering-
Einheit fir die Ausfiihrungszeit einer Stasis") eingestellt mit
60 und addiert dann das Resultat zu den beiden weniger
bedeutungsvollen Ziffern (die Minuten oder die Sekunden,
wie in "Wahl der Engineering-Einheit fur die Ausfihrungszeit

ANDERN EINES SEGMENTS

Zum Andern eines Segments wie folgt vorgehen:

1) die Parametergruppe P wahlen;

2) das gewiinschte Programm wahlen;

3) das zu &ndernde Segment hinzufiigen;

4) den Parameter wahlen zu seinen Wert &ndern;

5) die Taste FUNC driicken;

An diesem Punkt kann die Betriebsweise EDIT verlassen werden.
ANMERKUNGEN:

1) Wenn der Endwert des Sollwerts einer Rampe geandert
worden ist und das folgende Segment eine Stasis ist, so zeigt
das Instrument automatisch auch den Endwert des Sollwerts
der Stasis an.

Auf dieses Weise bleibt das folgende Segment eine Stasis
mit dem Sollwert, der gleich dem neuen Wert ist.

Falls nach einer Rampe zwei Stasen aufeinander folgen, so
bleibt nur die erste eine Stasis, die zweite wird eine Rampe,
deren Dauer den Anmerkungen 2, 3 und 4 entspricht.

2) Wenn eine Stasis bei der Anderung eines Endwerts eines
Sollwerts eine Rampe wird oder umgekehrt und die beiden
Engineering-Einheiten hh.mm und mm.ss oder umgekehrt
sind, so behélt das Instrument den zuvor programmierten
Wert bei, jedoch mit einer neuen Zeitbasis (Beispiel: 10
Stunden und 30 Minuten werden 10 Minuten und 30
Sekunden oder 45 Minuten und 00 Sekunden werden 45
Stunden und 0 Minuten).
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einer Stasis") eingestellt; das Endergebnis wird als Gradient
verwendet.

4) Falls der Endwert des Sollwerts einer Rampe in Gradienten
geandert worden ist und die Rampe eine Stasis wird, so setzt
das Instrument die Stasiszeit auf 1 (1 Sekunde oder 1 Minute,
wie in "Wahl der Engineering-Einheit fur die Ausfihrungszeit
einer Stasis") eingestellt.

HINZUFUGEN EINES SEGMENTS ZU EINEM BEREITS
ERSTELLTEN EINZELNEN PROGRAMM

Zum Hinzufligen eines Segments am Ende des Programms wie
folgt vorgehen:

1) die Parametergruppe P wéhlen (Betriebsweise EDIT);

2) das gewlnschte Programm wahlen;

3) das letzte programmierte Segment hinzufligen;



4) wenn das Instrument den Endwert des Sollwerts des folgenden
Segments anzeigt, so wird dieser Wert mit der Anzeige "End"
geéandert;

5) die Ubrigen Parameter des neuen Segments eingeben;

An diesem Punkt kann die Betriebsweise EDIT verlassen

werden.

Zum Hinzufligen eines Segments zwischen dem Segment x und

dem Segment x+1 wie folgt vorgehen:

1) die Parametergruppe P wéhlen (Betriebsweise EDIT);

2) das gewiinschte Programm wahlen;

3) den Endwert des Sollwert des Segments x+1 wéahlen;

4) die Tasten "RUN" + " A" driicken; das Display zeigt den
Endwert des Sollwert des neuen Segments mit der Anzeige
"End" an.

ANMERKUNG: Diesen Wert andern, bevor die Taste FUNC
gedriickt wird, anderenfalls werden die folgenden Parameter
geandert.

5) die Ubrigen Parameter des neuen Segments eingeben;

An diesem Punkt kann die Betriebsweise EDIT verlassen

werden.

Bei der Einfiigung neuer Segmente gelten die gleichen

Anmerkungen, die bei der Beschreibung der Anderung der

Segmente angefiihrt worden sind.

123

LOSCHEN EINES SEGMENTS AUS EINEM BEREITS

ERSTELLTEN EINZELNEN PROGRAMM

Zum Loschen eines Segments am Ende des Programms wie

folgt vorgehen:

1) die Parametergruppe P wéhlen (Betriebsweise EDIT);

2) das gewlnschte Programm wahlen;

3) das letzte programmierte Segment hinzufligen;

4) wenn das Instrument den Endwert des Sollwerts des letzten
Segments anzeigt, die Anzeige "End" wéhlen und die Taste
FUNC drlicken;

An diesem Punkt kann die Betriebsweise EDIT verlassen

werden.

Zum Loschen eines Segments x wie folgt vorgehen:

1) die Parametergruppe P wéhlen (Betriebsweise EDIT);

2) das gewlnschte Programm wahlen;

3) den Endwert des Sollwerts des Segments x hinzufligen;

4) die Tasten "RUN" + "W" drlicken; das Display zeigt den
Endwert des Sollwerts des Segments x + 1 an.

An diesem Punkt kann die Betriebsweise EDIT verlassen

werden.

Beim Léschen der Segmente gelten die gleichen Anmerkungen,

die bei der Beschreibung der Anderung der Segmente angefuhrt

worden sind.



LOSCHEN EINES EINZELNEN PROGRAMMS

Zum Léschen eines einzelnen Programms wie folgt vorgehen:

1) die Parametergruppe P wéhlen (Betriebsweise EDIT);

2) das gewiinschte Programm wahlen;

3) das erste programmierte Segment hinzufligen;

4) wenn das Instrument den Endwert des Sollwert des ersten
Segments anzeigt, die Anzeige "End" driicken und die Taste
FUNC drlcken. Das Display zeigt die Nummer des
gewahlten Programms an und die LED PRG blinkt.
ANMERKUNG: Es ist nicht méglich, ein einzelnes Programm
zu léschen, das in einem oder mehreren zusammengesetz-
ten Programmen verwendet wird.

An diesem Punkt kann die Betriebsweise EDIT verlassen

werden.
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VERWALTUNG DER ZUSAMMENGESETZTEN PROGRAMME
ERSTELLEN EINES ZUSAMMENGESETZTEN PRO-
GRAMMS

Es ist méglich, bis zu 9 zusammengesetzte Programme zu

erstellen (von L1 bis L9); jedes zusammengesetzte Programm

besteht aus einer Zusammensetzung von bis zu 9 einzelnen

Programmen.

Zum Erstellen eines zusammengesetzten Programms wie folgt

vorgehen:

1) die Parametergruppe P wéhlen (Betriebsweise EDIT);

2) die Nummer des Programms wéhlen (von L1 bis L9)
ANMERKUNG: Die Anzeige L1 wird nach dem letzten
einzelnen Programm (90) angezeigt;

3) nacheinander die einzelnen Programme wahlen, die in das
zusammengesetzte Programm aufgenommen werden sollen;

4) die Wiederholungen des Programms eingeben

Die Programmierung ist abgeschlossen.

ANMERKUNGEN:

1) Die LED PRG blinkt, wenn ein neues Programm gewahlt wird;
sie ist ununterbrochen an, falls das Programm bereits
vorhanden ist.

2) Wenn gerade kein Programm ausgefuhrt wird, so wird kein
Timeout auf die Anderung der Parameter der gruppe P
angewendet. Falls ein Programm editiert wird, wahrend ein
Programm ausgefuhrt wird, so wird ein Timeout von 10 oder
30 Sekunden (siehe [C.110]) auf die Anderung der Parameter



der Gruppe P angewendet.

3) Wenn die Erstellung eines zusammengesetzten Programms
nach dem Einfligen des letzten gewiinschten einzelnen
Programms abgeschlossen werden soll, so muss lediglich
"End" fur das folgende einzelne Programm eingegeben
werden. AnschlieBend wird der Parameter der Wiederholun-
gen des zusammengesetzten Programms angezeigt.

4) Zum Ldschen eines zusammengesetzten Programm "End"
fur das erste einzelne Programm eingeben.

5) Falls kein einzelnes Programm verfligbar ist, so gestattet das
Instrument nicht die Wahl eines zusammengesetzten
Programmes.

6) Das Verhalten des Instruments an Ende der Ausfiihrung
eines Programms entspricht dem Verhalten, das im letzten,
im zusammengesetzten Programm enthaltenen einzelnen
Programm programmiert worden ist.

7) Wéahrend der Ausfuhrung eines zusammengesetzten
Programms werden die zeitgesteuerten Ereignis deaktiviert.

8) Wéahrend der Ausfuhrung eines zusammengesetzten
Programms werden die flr jedes einzelne Programm
programmierten Wiederholungen ausgefuhrt.

9) Die Anzeigen "Ende Zyklus" und/oder "Ende Profil" der
einzelnen Programme werden falls vorhanden wéhrend der

Ausfiuihrung des zusammengesetzten Programms ausgefihrt.

125

10) Wenn wéhrend der Ausfiihrung eines zusammengesetzten
Programms der Endwerts des Sollwerts eines einzelnen
Programms von dem Anfangswert des Sollwerts des
folgenden einzelnen Programms verschieden ist, so nimmt
das Instrument eine Gradientenlbertragung zwischen den
beiden Sollwerten vor.

ANDERUNG EINES ZUSAMMENGESETZTEN PROGRAMMS
Wenn ein zusammengesetztes Programm geédndert werden soll,
so muss das Editierverfahren wiederholt werden.

LOSCHEN EINES ZUSAMMENGESETZTEN PROGRAMMS
Zum Léschen eines zusammengesetzten Programms wie folgt
vorgehen:

1) die Parametergruppe P wéhlen (Betriebsweise EDIT);

2) das gewunschte Programm wahlen;

3) das erste einzelne Programm wéhlen und die Anzeige "End"
eingeben, Dann die Taste FUNC driicken. Das Display zeigt die
Nummer des gewéhlten Programme an und die LED PRG
blinkt.

An diesem Punkt kann die Betriebsweise EDIT verlassen

werden.



UBERPRUFEN EINES PROGRAMMS

Am Ende der Erstellung eines Programms (einzeln oder
zusammengesetzt) kann Uberprift werden, ob alle
Programmierungs- und Regelungsparameter mit Bezug auf das
gewahlte Programm korrekt sind.

Diese Uberpriifung kann von Hand durch Driicken der Tasten
"RUN" + "MAN" aktiviert werden.

Falls die Uberpriifung ein positives Resultat ergibt, so zeigt das
untere Display "O.K" an; eine beliebige Taste driicken.

Falls ein Fehler festgestellt wird, so zeigt das untere Display
eine der folgenden Meldungen an:

E.A Fehler bei der Wahl der Zeiten einer Rampe [r.A03]
E.b Fehler beim Anfangswert eines Sollwerts [r.A05]
E.c Fehler bei der Anzahl der Wiederholungen eines

Programms [r.A12]

E.d Fehler beim Typ der Einstellung am Ende des
Programms [r.A14] und am Regelausgang am Ende eines
Programms [r.A15]

E.E Fehler beim Sollwert am Ende eines Programms
[r.A16]
E.F Fehler bei der Wahl der PID-Gruppe am Ende eines

Programms [r.A17]

E.G Fehler bei zeitgesteuerten Ereignissen [r.A18]
E.xxh  Fehler beim Endwert des Sollwerts des Segments xx
[r.AO6]
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E.xxi Fehler bei der Dauer des Segments xx [r.A07]

E.xxj Fehler beim Gradient des Segments xx [r.A08]

E.xxk  Fehler bei der Wahl der PID-Gruppe des Segments xx
[r.A09]

E.xxL  Fehler bei der Wahl der Tracking-Gruppe des

Segments xx [r.A10]
E.yyP  Fehler bei der PID-Gruppe yy
E.yyt Fehler bei der Tracking-Gruppe yy

Falls eine Uberpriifung eines zusammengesetzten Programms
vorgenommen wird, so kann eine weitere Anzeige angezeigt
werden:
E.A einzelnes Programm nicht vorhanden (das zentrale
Display zeigt die Nummer des nicht vorhandenen
einzelnen Programms an).

Diese Meldung wird angezeigt, wenn ein einzelnes
Programm geléscht worden ist, das in einem
zusammengesetzten Programm enthalten war und
wenn die Uberpriifung des zusammengesetzten
Programms beantragt worden ist.

Die Uberpriifung eines zusammengesetzten Programms wird
automatisch vorgenommen, wenn die Ausfiihrung des
Programms beantragt wird.



STARTEN EINES PROGRAMMS (einzeln oder zusammenge-

setzt)

Das Instrument muss sich in der Betriebsweise STAND-BY befin-

den (die LED PRG muss ON und die LED RUN muss OFF sein).

1) Mit der Taste MENU die Parametergruppe P wahlen.

2) Die Taste FUNC driicken. Das Instrument zeigt das zuletzt
gewéhlte Programm an.

ANMERKUNG: Es ist méglich, die Parametergruppe P direkt
durch Driicken der Taste RUN zu wahlen.

Diese Wahl kann von einer beliebigen anderen Gruppe sowie
von der normalen Anzeigeweise vorgenommen werden.

3) Mit den Tasten A und ¥ die Nummer des gewlinschten
Programms wahlen (von 1 bis 90 fiir einzelne Programme,
Uber 90 zeigt das Instrument die zusammengesetzten
Programme von L1 bis L9 an).

ANMERKUNG: Fir die Wahl eines Programms muss die
LED PRG sein. Falls die LED PRG blinkt, so ist das gewéhlte
Programm nicht vorhanden.

4) Die Taste RUN gedriickt halten, bis die LED RUN blinkt.
Beim Loslassen der Taste RUN startet das Programm und
die LED SEG geht an.

ANMERKUNGEN:

a) Die Wahl des Programms und der Funktion RUN kann
auch mit den Logikeingdngen oder Uber die serielle
Schnittstelle vorgenommen werden.
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b) Die Wahl eines Programms mit den Logikeingédngen hat
Vorrang vor der manuelle Wahl (Tastatur). Wenn ein
Programm (von 1 bis 99) mit den Logikeingédngen gewahlt
worden ist, ist es aus diesem Grund nicht méglich, ein
anderes Programm zu starten. Beim Driicken der Taste
RUN (das SchlieBen des Kontakts) zeigt das Instrument
die Nummer des mit den Logikeingdngen gewéhlten
Programms an.

Zum manuellen Starten des gewahlten Programms ist es
erforderlich, mit den Logikeingédngen die Nummer O oder
eine Nummer einzugeben, die gréBer als 99 ist (auBerhalb
des Bereiches der Programmiereinheit).

c) Falls das gewéhlte Programm nicht vorhanden ist, so hat
das Driicken der Taste RUN keine Auswirkung.

d) Vor dem Starten des Programms Uberpriift das Instrument
automatisch alle Parameter des gewéahlten Programms
und falls ein Fehler Festgestellt wird, so startet das
Programm nicht und es wird eine Fehlermeldung
angezeigt (fur weitergehende Details zu dieser Gruppe von
Fehlermeldungen "Uberpriifung eines Programms").

Waéhrend der Betriebsweise RUN zeigen die Anzeigen “a=—>~
den Typ des Segments an, das gerade ausgeflhrt wird
(Absenkung, Stasis oder Hub).

ANMERKUNG 2: Wenn der Start eines Programms angefordert
wird, der Parameter ItSP [r.A05] des gewahlten Programms gleich
"REAS" ist (das Programm verwendet als Anfangswert des Soll-



werts den gemessenen Wert) und ein Fehler am Messeingang
festgestellt wird, so startet das Instrument in der Betriebsweise
WAIT (siehe im Folgenden), das obere Display blinkt, das zentrale
zeigt "Err" an, keine LED mit Pfeilform ist an und die Funktionen
FAST und JUMP sind deaktiviert.

Das Programm startet nur, wenn zumindest 10 Messungen
korrekt durchgefiihrt worden sind.

WAHREND DER BETRIEBSWEISE RUN DURCHFUHRBARE

AKTIONEN

Wenn ein Programm ausgefuhrt wird, ist es moéglich:

1) alle Betriebsparameter zu andern (siehe Abschnitt "Anderung
der Betriebsparameter");

2) die Programme zu erstellen oder zu &ndern, die nicht gerade
ausgefuhrt werden oder die nicht Teil eines zusammenge-
setzten Programms sind, das gerade ausgefiihrt wird (siehe
"Verwaltung der einzelnen Programme" und/oder "Verwal-
tung der zusammengesetzten Programme");

3) die Ausflihrung eines Programms automatisch zu beenden
(WAIT);

4) ein Programm definitiv anzuhalten (ABORT);

5) die Ausfiihrung eines Programms von Hand voriibergehend
anzuhalten (HOLD);

6) den Punkt, an dem sich das Programm befindet, mit dem 60-
fachen des programmierten Werts vor- oder zurlickzu-
bewegen (HOLD + FAST);
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7) zum Anfang des Segments zu springen, mit dem das
Programm gestartet werden soll (HOLD + JUMP).

WAIT

Wenn der gemessene Wert auBerhalb des fiir das gerade

ausgefiihrte Segment programmierten Tracking-Bands liegt, so

unterbricht das Instrument automatisch die Z&hlung der Zeit des

Segments und wartet, bis der gemessene Wert wieder innerhalb

des Bands liegt. Danach startet die Zéhlung der Zeit erneut.

Waéhrend der Betriebsweise WAIT arbeitet das Instrument wie

folgt:

1) das obere Display blinkt;

2) das Instrument kontrolliert weiter den Prozess unter
Verwendung eines feststehenden Sollwerts;

3) die Zahlung der zeitgesteuerten Ereignisse wird nicht
angehalten;

4) alle Standardfunktionen (wie Alarme, Alarme fir Anomalien
am Ausgang usw.) sind verflgbar.

Wenn das Instrument sich in der Betriebsweise WAIT befindet,
ist es moglich:

a) die Ausfiihrung eines Programms definitiv zu beenden
(ABORT);

b) die Ausfiihrung eines Programms von Hand voriibergehend
anzuhalten (HOLD).



ABORT

Diese Funktion gestattet das definitive Abbrechen der
Ausflihrung eines Programms, das gerade ausgefuhrt wird.
Dazu die Taste RUN driicken und gedrickt halten, bis die LED
RUN ausgeht.

ANMERKUNG: Die Funktion ABORT kann unter jeder
Bedingung aktiviert werden (WAIT, HOLD usw.).

Nach dem Abbrechen des Programms kehrt das Instrument zur
"normalen Anzeigeweise" zurlick und zur Betriebsweise
STAND-BY und verwendet alle Parameter (PID-Gruppe, Aktion
usw.), die fur die Betriebsweise STAND-BY "bei Ende des
gewahlten Programms" programmiert worden sind.

HOLD

Diese Funktion gestattet es, das Programm, das gerade
ausgefuhrt wird, von Hand vorlbergehend zu unterbrechen.
Dazu wie folgt vorgehen:

Das Instrument muss sich in der Betriebsweise
Programmiereinheit und in der Betriebsweise RUN befinden (die
LED RUN ist an).

Die Taste RUN druicken, bis die LED HLD zu blinken beginnt.
Beim Loslassen der Taste wird das Programm unterbrochen.
Wahrend der Betriebsweise HOLD arbeitet das Instrument wie
folgt:

1) die LED HLD ist an;

2) das Instrument kontrolliert den Prozess weiter unter
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Verwendung eines feststehenden Sollwerts;

3) die Z&hlung der zeitgesteuerten Ereignisse wird nicht
angehalten;

4) alle Standardfunktionen (Wie Alarme, Alarme zu Anomalien
des Ausgangs usw.) sind verflgbar.

Wenn das Instrument sich in der Betriebsweise HOLD befindet,

ist es moglich:

a) alle Betriebsparameter zu dndern (siehe Abschnitt "Andern
der Betriebsparameter");

b) die Programme zu erstellen oder zu &ndern, die nicht gerade
ausgefuhrt werden oder die nicht Teil eines zusammenge-
setzten Programms sind, das gerade ausgefuhrt wird (siehe
"Verwaltung der einzelnen Programme" und/oder "Verwal-
tung der zusammengesetzten Programme");

c) die Ausfiihrung eines Programm definitiv abzubrechen
(ABORT);

d) den Punkt, an dem sich das Programm befindet, mit dem 60-
fachen des programmierten Werts vor- oder zurtickzu-
bewegen (HOLD + FAST);

e) zum Anfang des Segments zu springen, mit dem das
Programm starten soll (HOLD + JUMP).

FAST

Diese Funktion gestattet es, den Punkt, an dem sich das
programm befindet, mit dem 60-fachen des programmierten
Werts vor- oder zuriickzubewegen.



Zum Ausflhren der Funktion FAST wie folgt vorgehen:

1) Das Instrument auf die Betriebsweise HOLD einstellen.

2) Die Taste A oder ¥ fiir mehr als 3 Sekunden gedriickt halten
(jeweils schnell vor oder zurick).

Der Wert des zentralen Display éndert sich und das
Instrument fUhrt das Segment vor oder zurlick mit dem 60-
fachen des programmierten Werts aus.

3) Die Taste loslassen. Die Funktion wird fortgesetzt.

Die Ausfuhrung dieser Funktion wird automatisch angehalten,

wenn:

- der schnelle Vortrieb ausgefiihrt wird und das Instrument
den Anfang des folgenden Segments erreicht;

- der schnelle Vortrieb ausgefiihrt wird und das Instrument
das Ende des vorausgehenden Segments erreicht.

4) Erneut die Taste driicken, die Funktion FAST startet erneut
an dem erreichten Segment.

5) Wenn der Punkt des gewiinschten Segments erreicht worden
ist, die Taste s oder t driicken und die Ausfuihrung der
Funktion FAST wird angehalten.

6) Das Programm neu starten.

ANMERKUNGEN:

1) Wenn die Funktion FAST aktiviert worden ist, so zeigt das
zentrale Display die gleiche Anzeige an, die fur die
Betriebsweise RUN beschrieben worden ist.

2) Wenn die Funktion FAST aktiviert worden ist, so &ndert das
Instrument die Ausgangsleistung in Ubereinstimmung mit

dem aktuellen Sollwert.

JUMP

Diese Funktion gestattet es, vor oder zuriick zum Anfang oder

zum Ende der Segmente zu springen (JUMP).

Zum Ausfihren der Funktion wie folgt vorgehen:

1) Das Instrument auf die Betriebsweise HOLD einstellen.

2) Die Tasten A + MAN oder W + MAN driicken (jeweils fiir
Sprung vor oder zuriick).

Das Instrument springt automatisch:

- zum Anfang des folgenden Segments, falls ein Sprung vor
angefordert worden ist;

- zum Ende des vorausgehenden Segments, falls ein Sprung
zuruick angefordert worden ist.

3) Ein weiteres Driicken der beiden Tasten gestattet den Sprung
zu einem weiteren Segment.

4) Das Programm erneut starten, wenn der gewlinschte Punkt
erreicht ist.

ANMERKUNGEN:

1) Wenn die Funktion JUMP aktiviert worden ist, so zeigt das
zentrale Display die gleiche Anzeige an, die fur die
Betriebsweise RUN beschrieben worden ist.

2) Wenn die Funktion JUMP aktiviert worden ist, so &ndert das
Instrument die Ausgangsleistung in Ubereinstimmung mit
dem aktuellen Sollwert.



BETRIEBSWEISE REGLER

Wahrend der Betriebsweise Regler arbeitet das Instrument wie
ein normaler Regler.

Zur Einstellung des Instruments als Regler wie folgt vorgehen:
1) das Instrument auf die Betriebsweise STAND BY schalten;
2) die Gruppe 2 der Betriebsparameter wahlen;

3) den Parameter "PrG" [r.BO1] wahlen und auf "NO" einstellen;
4) die Taste FUNC driicken.

Die LED PRG geht aus.

Wenn das Instrument als Regler arbeitet, so sind alle Ereignisse
auf Break sowie alle zeitgesteuerten Ereignisse deaktiviert, die
Gruppen der Betriebsparameter "P" und "9" sind nicht verfugbar,
wéhrend der Parameter SP verfligbar ist.

Beim Ubergang von der Betriebsweise Programmiereinheit zur
Betriebsweise Regler behélt das Instrument die gleichen Werte
der PID-Parameter bei, die in der Betriebsweise STAND-BY
verwendet worden sind.

Wenn das Instrument als Regler arbeitet, so sind die Standard-
funktionen wie Alarme, Alarm fiir Anomalie am Ausgang (OFD),
serielle Schnittstelle, manuelle Betriebsweise und Lamp Test
operativ.

AuBerdem ist auch die Funktion SMART (Automatische
Abstimmung der Regelungsparameter) aktiv.
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FUNKTIONSWEISE DER ANZEIGEVORRICHTUNG IN DER
BETRIEBSWEISE REGLER
Wenn das Instrument in der automatischen Betriebsweise
eingeschaltet ist, so zeigt das obere Display den Wert der
Prozessvariablen an und das zentrale Display zeigt den Sollwert
an (Endwert oder operativer Wert, je nach Einstellung des
Parameters “SP.dS” [C.107]).
ANMERKUNG: Wenn der zusétzliche Eingang verwendet wird,
so entspricht der angezeigte Sollwert dem Wert des Parameters
SP, addiert zu dem mit dem zusatzlichen Eingang gemessenen
Wert (Funktion Trim).
Die soeben beschriebene Bedingung wird als "normale
Anzeigeweise" definiert.
Das untere Display zeigt:
a) bei Einschalten der Netzspannung den Wert der
Ausgangsleistung. (LED % leuchtet).
Anmerkung:
In Abhéngigkeit der konfigurierten Ausgangsart, kann der
Status des Regelausganges wie folgt angezeigt werden:
al) Falls nur Servomotorausgange konfiguriert sind, wird die
Ventilstellung im Bereich von -19.0 % - 120.0 % angezeigt.
Wourde die Potentiometerrickfiihrung nicht konfiguriert,
bleibt die Anzeige dunkel.
a2) Falls ein anderer Regelausgang ausgewahlt wurde
(zeitproportional oder linear), wird die Ausgangsleistung
von 0 % bis 100 % angezeigt.



a3) Wurden 2 Regelausgénge konfiguriert, zeigen die ersten
beiden Stellen des Displays den Wert der
Ausgangsleistung fiir den Hauptausgang und die letzten
beiden Stellen den Wert der Ausgangsleistung fir den
2.Regelausgang an.
Der Dezimalpunkt zwischen den beiden Werten blinkt.
Anmerkung:
Das Graphiksymbol “ o o “ zeigt das der Wert der
Ausgangsleistung > 100 % ist. Falls einer der beiden
Ausgénge ein Servomotor-Ausgang ist, zeigt das Display
fur diesen Ausgang die Ventilstellung anstatt der
Ausgangsleistung an.

b) Wird die FUNC-Taste betatigt, zeigt das untere Display ,A.”

gefolgt von der Anzeige des Heizleiterstroms bei

angesteuerter Last. Siehe Kapitel ,, Heizleiterbruchalarm”.

c¢) Wird die FUNC-Taste erneut betatigt, zeigt das untere

Display ,b.” gefolgt von der Anzeige des Leerlaufstroms bei

nicht angesteuerter Last.

d) Wird die FUNC-Taste erneut betatigt, zeigt das untere Display

,Fd.” gefolgt von der Anzeige des Status des

Heizleiterbruchalarmes. (siehe Kapitel

+Heizleiterbruchalarm”).

Das Display zeigt:

OF =kein Alarm

AL (blinkend) =alarm

AL (konstant leuchtend) = bestatigter Alarm

e) Wird die FUNC-Taste erneut betatigt, zeigt das untere Display

"f." gefolgt vom Wert der Hauptausgangsleistung 0.0 % (-
19.0 % fur Ruckfuhrpotentiometer) bis 99.9 %. ‘ooo
“ zeigt das die Ausgangsleistung einen Wert von >100.0
%hat) oder einen Wert aufweist der zwischen den durch die
Parameter “AC.E.L” (C.F09) und “AC.E.H” (C.F10)
festgelegten Grenzen liegt.

Anmerkung: Falls der Hauptausgang ein Servomotor-
Ausgang ist, zeigt das Display fir diesen Ausgang die
Ventilstellung anstatt der Ausgangsleistung an.

f) Wird die FUNC-Taste erneut betétigt, zeigt das untere Display

»S” gefolgt vom Wert der Ausgangsleistung fur den 2.
Regelausgang 0.0 % (-19.0 % fur Rickfuhrpotentiometer) bis
99.9 % (“O O-O“ zeigt das die Ausgangsleistung einen
Wert von > 100,0 %hat) oder einem Wert aufweist, der
zwischen den durch die Parameter ,SC.E.L. (C.F15) und
»SC.E.H” (C.F16) festgelegten Grenzen liegt.

Anmerkung: Falls der 2. Regelausgang ein Servomotor-
Ausgang ist zeigt das Display fur diesen Ausgang die
Ventilstellung anstatt der Ausgangsleistung an.

g) Wird die FUNC-Taste erneut betatigt, zeigt das untere Display

den Wert des externen Sollwertes, wenn dieser konfiguriert
ist.

- Wird die FUNC - Taste erneut betatigt, kehrt das Geréat zur

Anzeige der Ausgangsleistung zurlick.



Alle 7 Anzeigearten sind nicht an den Time Out gebunden, mit

Ausnahme des Heizleiterbruchalarm, sofern er sich im nicht

bestatigten Alarmzustand befindet. In diesem Fall iberprift das

Gerat die Anzeige, welche unter d.) beschrieben ist und

aktualisiert den Status der LED nach Ablauf der unter ,t.out”

(C.110) eingegebenen Zeit.

Anmerkung:

1) Die oben angegebenen Anzeigemdglichkeiten bestehen nur,
wenn das Gerét entsprechend konfiguriert wurde.

2) Nach Anderung oder Anzeige der Betriebsparameter kehrt
das Geréat zum ,normalen Anzeigemodus” zurlick. Die
Anzeigen auf dem unteren Display bleibt bestehen.

FUNKTION DER ANZEIGEN IN DER BETRIEBSWEISE
REGLER
°C leuchtet, wenn der Istwert in °C angezeigt wird.
°F  leuchtet, wenn der Istwert in Fahrenheit angezeigt wird.
ST blinkt, wenn die erste Optimierungsphase des SMART -
Algorithmus aktiviert ist.
leuchtet kontinuierlich, wenn die zweite

Optimierungsphase des SMART - Algorithmus aktiviert ist.

% leuchtet, wenn der Wert der Ausgangsleistung angezeigt
wird.

MAN leuchtet, wenn sich das Gerat im MANUELL-Betrieb
befindet.
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REM leuchtet, wenn das Gerat mit einer Schnittstelle betrieben
wird.

RSP leuchtet, wenn das Gerat mit einem Sollwert Trim
verwendet wird (zusétzlicher Eingang).

SPX leuchtet, wenn das Geréat mit einem temporéren Sollwert
von der seriellen Schnittstelle verwendet wird.

1 leuchtet, wenn OUT 1 als Regelausgang verwendet
wird und der Ausgang sich im EIN - Zustand befindet
oder wenn der Ereignisausgang 1 aktiviert ist oder
wenn der Alarm 1 aktiviert ist und bestatigt wurde.
blinkt, wenn Alarm 1 aktiviert ist und noch nicht
bestatigt wurde.

2 leuchtet, wenn OUT 2 als Regelausgang verwendet
wird und der Ausgang sich im EIN - Zustand befindet
oder wenn der Ereignisausgang 2 aktiviert ist oder
wenn der Alarm 2 aktiviert ist und bestatigt wurde.
blinkt, wenn Alarm 2 aktiviert ist und noch nicht
bestatigt wurde.

3 leuchtet, wenn OUT 3 als Regelausgang verwendet
wird und der Ausgang sich im EIN - Zustand befindet
oder wenn der Ereignisausgang 3 aktiviert ist oder
wenn der Alarm 3 aktiviert ist und bestatigt wurde.
blinkt, wenn Alarm 3 aktiviert ist und noch nicht
bestatigt wurde.



4 leuchtet, wenn OUT 4 als Regelausgang verwendet
wird und der Ausgang sich im EIN - Zustand befindet
oder wenn der Ereignisausgang 4 aktiviert ist oder
wenn der Alarm 4 aktiviert ist und bestétigt wurde.
blinkt, wenn Alarm 4 aktiviert ist und noch nicht
bestatigt wurde.

Direkte Sollwertanwahl

Wenn das Instrument als Regler eingestellt worden ist und in der
Betriebsweise AUTO sowie mit der "normalen Anzeigeweise"
arbeitet, so ist der direkte Zugang zur Anderung des Sollwerts
mdglich.

Die Tasten A oder W mussen lediglich fir mehr als 2 Sek.
gedrickt werden und der Sollwert beginnt sich zu verandern.
Der neue Sollwert wird Gbernommen, wenn die Taste
losgelassen wird und fir 2 Sekunden keine weitere Taste
betatigt wird.

Die direkte Sollwertanwabhl ist nicht méglich, wenn die
Betriebsparametergruppe 2 durch die Software geschitzt ist
oder der externe Sollwert aktiviert ist.
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SMART - Funktion

Ermdglicht die automatische Optimierung des Regelkreises. Zur

Freigabe der SMART - Funktion muf wie folgt vorgegangen

werden:

1) MENU - Taste driicken bis Betriebsparametergruppe 2 (Gr.2)
angezeigt wird.

2) FUNC - Taste driicken bis der Parameter ,,Sirt” angezeigt
wird.

3) Durch Betatigen der A - und ¥ - Tasten die Anzeige auf ,ON”
setzen.

4) Die FUNC - Taste erneut betatigen.

Die LED ,ST” leuchtet oder blinkt, je nach der vom Gerat

gewahlten Phase der Selbstoptimierung.

Wenn die Funktion SMART beféahigt ist, so kénnen die

kontrollparameter angezeigt, jedoch nicht gedndert werden.

Wenn die SMART - Funktion aktiviert ist, kdnnen die

Regelparameter angezeigt, aber nicht veréandert werden.

Um die SMART - Funktion auszuschalten, muB3 wie folgt

vorgegangen werden:

1) MENU - Taste driicken bis Betriebsparametergruppe 2 (Gr.2)
angezeigt wird.

2) FUNC - Taste driicken bis der Parameter ,Sfirt” angezeigt
wird.

3) Durch Betétigen der A - und ¥ - Tasten die Anzeige auf
,OFF” setzen.



4) Die FUNC - Taste erneut betatigen.

Die LED ,ST” geht aus.

Das Instrument behéalt die vorherigen Regelparameter bei und

ermdglicht die Parameteréanderung.

Anmerkung:

1) Wenn der Ein-/Aus - Regelmodus eingestellt wurde ,,Pb=0",
ist die SMART-Funktion deaktiviert.

2) Die Aktivierung/Deaktivierung der Smart-Funktion kann durch
den Sicherheitscode geschitzt werden.

Sperrung des Regelausgangs, wenn das Instrument als
Regler arbeitet (Funktion OPO)

Mit dieser Funktion ist es méglich, die Regelwirkung zu
deaktivieren.

Auf diese Weise arbeitet das Instrument auch als Anzeige und:
- das zentrale Display zeigt O.P.O. an;

das untere Display und die Balkenanzeige sind aus;

die zeitgesteuerten Regelausgénge werden zwangsweise auf
Null gesetzt;

die linearen Ausgéange werden zwangsweise auf den Wert des
Skalenanfangs gesetzt;

der Servomotorausgang behélt die gleiche Position bei, die er
hatte, als die Regelwirkung aktiv war;

alle Alarme werden zwangsweise auf die Bedingung kein

Alarm gesetzt;

- alle Ereignisse, die nicht mit dem Ende des Programms oder
der Funktion OPO in Beziehung stehen, werden zwangsweise
auf OFF gesetzt;

- der Staus aller Logikeingange wird ignoriert;

- alle analogen Ubertragungen werden zwangsweise auf den
Wert des Skalenanfangs gesetzt.

Es ist moglich, einen digitalen Ausgang (Ereignis) fur die

Anzeige der Bedingung des OPO des Instruments zu

konfigurieren.

Wenn ein Instrument abgeschaltet wird, wahrend die Funktion
OPO aktiv war, so wird der Status OPO beim Wiedereinschalten
beibehalten.

Beim Verlassen der Funktion OPO verhélt das Instrument sich
wie beim Einschalten, die Maskierung der Alarme und die
Funktion Soft Start werden befahigt.

Es ist méglich, die Funktion OPO mit der Tastatur oder Uber die
serielle Schnittstelle zu aktivieren/deaktivieren.



FEHLERMELDUNGEN
Anzeige von Uber- bzw. Unterschreitungen des Messbereichs
und Fihlerbruch

Am Haupteingang:

Das Gerét ist in der Lage, Bereichslber- bzw. unterschreitungen
und den Bruch des Fuhlers zu erfassen. Wenn der Istwert die
durch Parameter ,/f.In.t” (C.d02) vorgegebenen Grenzwerte
Uberschreitet, signalisiert das Instrument diesen Zustand
(overrange) mit der folgenden Anzeige auf dem oberen Display:

NN

Wenn der Istwert die durch Parameter ,/.In.t” (C.d02)
vorgegebenen Grenzwerte unterschreitet, signalisiert das
Instrument diesen Zustand (Underrange) mit der folgenden
Anzeige auf dem oberen Display:

_ gt

Wenn eine MeBbereichsliber- oder unterschreitung erfaBt wird,
verhalt sich das Gerat wie folgt:
a) Wenn ,SF.Cn” (C.G09) =, Std” ist:

a1) MeBbereichsuberschreitung:

- bei einem konfigurierten Regelausgang wird die
Ausgangsleistung auf 0% gebracht (indirektes
Regelverhalten) oder auf 100% (direktes
Regelverhalten).

- bei zwei konfigurierten Regelausgangen wird der
Hauptausgang auf 0% gebracht und der 2.
Regelausgang auf 100%.

a2) MeBbereichsunterschreitung:

- bei einem konfigurierten Regelausgang wird die
Ausgangsleistung auf 100% gebracht (indirektes

Regelverhalten) oder auf 0% (direktes Regelverhalten).

- bei zwei konfigurierten Regelausgangen wird der
Hauptausgang auf 100% gebracht und der 2.
Regelausgang auf 0%.

b.) Wenn ,SF.Cn” (C.G09) = ,0v.Un” ist, wird bei einer
MeBbereichslber- oder unterschreitung die Ausgangsleistung
durch die SicherheitsgroéBe begrenzt, welche durch
Parameter ,SF.UL” (C.G10) festgelegt ist.

c) Wenn ,,SF.Cn” (C.G09) = ,,OvEr” ist:
c1) MeBbereichsiberschreitung Die Ausgangsleistung wird

durch die SicherheitsgréBe begrenzt, welche durch

Parameter ,SF.UL” (C.G10) festgelegt ist.

c2) MeBbereichsunterschreitung Das Gerat arbeitet, wie unter

a.2) beschrieben.

d) Wenn ,SF.Cn” (C.G09) = ,,Undr” ist:



d1) MeBbereichslberschreitung Das Gerat arbeitet, wie unter
al) beschrieben.

d2) MeBbereichsunterschreitung Die Ausgangsleistung wird
durch die SicherheitsgréBe begrenzt, welche durch
Parameter ,SF.UL” (C.G10) festgelegt ist.

Anmerkung:In allen oben angegebenen Situationen, wird das
Ausgangsverhalten weiterhin durch die konfigurierten
Ausgangsbedingungen beeinflusst.

Wenn ein Servomotorausgang programmiert wurde, tritt eine der
folgenden Bedingungen ein:

1) Wenn ,SF.Cn” (C.G09) = ,,Cnd.A” ist und das Gerét eine
Uber- oder Unterschreitung des MeBbereichs erfaBt, fahrt der
Servomotor zu seiner gréBtmoglichen Ventilstellung
(Ausgang 3 wird geschlossen).

2) Wenn ,SF.Cn” (C.G09) =,Cnd.B” ist und das Gerét eine
Uber- oder Unterschreitung des MeBbereichs erfaBt, fahrt der
Servomotor zu seiner kleinstmédglichen Ventilstellung
(Ausgang 4 wird geschlossen).

3) Wenn ,SF.Cn” (C.G09) =,Cnd.C” ist und das Geréat eine
Uber-oder Unterschreitung des MeBbereichs erfaBt, verhalt
sich das Gerat entgegengesetzt dem unter a) beschriebenen
Verhalten.

Wurde am Haupteingang ein Fihlerbruch erfaf3t, wird dieser
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durch die Anzeige ,OPENn” im unteren Display dargestellt.

Anmerkung:

Fur die Lineareingédnge kann der Bruch des Fihlers nur fur die
Eingénge 4-20 mA, 1-5V, 2-10 V, 0-60 mV und 12-60 mV erfaB3t
werden.

Fur den Widerstandsthermometer-Eingang signalisiert das
Gerat die Anzeige ,Shrt” wenn der Eingangswiderstand unter 12
Ohm liegt (Erfassung des Kurzschlusses des Fuhlers).

Wurde ein anderer Fehler als Bereichslber- oder
unterschreitung am Haupteingang erfaft, verhalten sich die
Alarme, der Hauptausgang und der Istwertsignalausgang wie
bei einer MeBbereichsuberschreitung.

ANMERKUNG: Falls wéahrend der Ausfiihrung eines Pro-
gramms ein Fehler am Haupteingang festgestellt wird, so setzt
das Instrument die Ausflihrung des Programms sowie die
Zahlung der zeit der zeitgesteuerten Ereignisse fort.



Am externen Sollwerteingang:

Wenn die externe Sollwertvorgabe die durch ,A.Int" (C.d10)
vorgegebenen Grenzwerte Uberschreitet, zeigt das untere
Display wie folgt::

Himinn

Wenn die externe Sollwertvorgabe die durch ,A.Int" (C.d10)
vorgegebenen Grenzwerte unterschreitet, zeigt das untere
Display wie folgt:

g

Wourde am externen Sollwerteingang ein Flhlerbruch erfaf3t,
wird dieser durch die Anzeige ,OPEN” im unteren Display
dargestellt.

Anmerkung:

Flr den externen Sollwerteingang kann der Bruch des Fuhlers
nur flr die Eingadnge 4-20 mA, 1-5 V und 2-10 V erfaBt werden.

Anmerkung:

1) Die Fehlermeldungen, betreffend den externen
Sollwerteingang, werden nur angezeigt, wenn die
entsprechende Anzeigeart programmiert ist. (Siehe Seite 107
und 133).

2) Wurde ein anderer Fehler als Bereichsuber- oder
unterschreitung am externen Sollwerteingang erfaft,
verhalten sich die Alarme, der Hauptausgang und der
Istwertsignalausgang wie bei einer
MeBbereichsunterschreitung.

Andere:

Das Gerét ist ebenfalls in der Lage einen RJ-Fehler (E.502),
einen Fehler im automatischen Nullabgleich (E.500) und einen
Fehler bei der Messung des internen Nullpunkts (E.501) zu
erfassen. Wurde ein anderer Fehler als Bereichs(iber- oder
unterschreitung erfaBt, verhalten sich die Alarme, der
Hauptausgang und der Istwertsignalausgang wie bei einer
MeBbereichsuberschreitung.



FEHLERMELDUNGEN
Am Ende der Anderung jeder Gruppe von Parametern tiberpriift
das Instrument der neuen Parameter.
Beim Einschalten in der Betriebsweise Betrieb werden alle
Parameter Uberprift.
Falls ein Fehler festgestellt wird, so zeigt das Instrument an:
- auf dem oberen Display,
die Parameterfamilie
CnF.x firdie Konfigurierungsparameter
GRP. x fir die Runtime-Parameter
CAL fur die Kalibrierungsparameter
wobei x die Nummer der Gruppe ist, in der der Fehler
festgestellt worden ist.
- auf dem zentralen Display die Anzeige "Err"
- auf dem unteren Display,
- fur die Parameter Konfigurierung oder Runtime zeigt
das Instrument den Kode der Gruppe an, in der der
Fehler festgestellt worden ist
- fur die Kalibrierungsparameter zeigt das Display
dien Kode des falschen Parameters an.
Das Instrument fiihrt nach einer Timeout-Zeit von 6 Sekunden
automatischen einen Reset aus (20 Sekunden, falls die serielle
Kommunikation beféhigt worden ist).

Fehler bei Konfigurierung oder Runtime.

Wenn ein Fehler in diesen Parametern festgestellt wird, mit dem
normalen Verfahren zu der Gruppe gehen, die den Parameter
mit der falschen Einstellung enthalt, und ihn korrigieren (jedes
Drucken einer beliebigen Taste annulliert den Timeout. Der
Timeout ist deaktiviert, wenn die Betriebsweise Anderung der
Parameter beféhigt ist).

Wenn ein Fehler korrigiert worden ist, die Taste "MENU"
driicken, bis das Instrument einen Reset ausflhrt (falls es sich in
der Betriebsweise Betrieb befindet) oder die Betriebsweise
Anderung der Konfigurierungsparameter mit dem normalen
Verfahren verlassen.

Den zuvor beschriebenen Vorgang wiederholen, falls ein
weiterer Fehler angezeigt wird.

Fehler bei der Tarierung des Potentiometer
fiir die Gegenwirkung

Falls ein Fehler bei der Tarierung des
Potentiometers der Gegenwirkung festgestellt
wird (Bereich kleiner als 20% des vollstandigen
Hubs des Potentiometers) eine beliebige Taste driicken, um die
Default-Kalibrierungsparameter zu laden.

Die Tarierung mit dem normalen Verfahren wiederholen (siehe
Gruppe 8 [r.Hxx]).

-
Inlw]]
U
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Kalibrierungsfehler
Das Instrument ist in der Lage, die folgenden Kalibrierungsfehler
festzustellen und (auf dem unteren Display) anzuzeigen:

fi.l.tc = Fehler des Haupteingangs fiir TC

A.1.CJ = Fehler bei der Kompensierung des Kaltanschlusses.

f.l.rt = Fehler des Haupteingangs fir RTD

A.I.LAA = Fehler des Haupteingangs in mA

i.1.5 = Fehler des Haupteingangs 5 V

A.1.10 = Fehler des Haupteingangs 10 V

A.l.LAA = Fehler des zusétzlichen Eingangs mA

Al5 = Fehler des zusétzlichen Eingangs 5 V

A.1.10  =Fehler des zusatzlichen Eingangs 10 V

In.Ct = Fehler des Eingangs von amperomerischen Transfor-
mator

FEEd =Fehlerdes Eingangs der Gegenwirkung

05.AA = Fehler des Ausgangs 5 (Ausgang in mA)

06.AA = Fehler des Ausgangs 6 (Ausgang in mA)

Den Hersteller kontaktieren, wenn einer dieser Fehler festge-
stellt wird.

Sonstige Fehler

Wenn das Instrument wéhrend der Ausfiihrung eines Pro-
gramms versehentlich abgeschaltet wird, so wird die anmole
Situation beim Wiedereinschalten auf dem oberen Display mit
der Anzeige "E.600" angezeigt.
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Eine beliebige Taste driicken, um diese Anzeige zu I6schen.
Das Instrument ist auBerdem in der Lage, die folgenden Fehler
festzustellen:

E.100: Fehler wahrend des Datenlibernahme in FRAM

E.110: Fehler bei FRAM - Synchronisation

E.500: Fehlerim automatischen Nullabgleich

E.501: Fehler wahrend der Messung des automatischen
Nullpunkt

E.502: RJ-Fehler

Zwei weitere Fehler betreffend die Hardwareeinstellungen
kénnen ebenfalls erfaf3t werden:

3. falsche Einstellung des Kodiersteckers V301
8. falsche Einstellung des Kodiersteckers V101

Wenn einer dieser Fehler erfaBt wird, verdunkelt sich das
Display und der entsprechende Fehlercode wird im oberen
Display angezeigt.

Folgend muB die Einstellung des entsprechenden
Kodiersteckers korrigiert werden.



TECHNISCHE MERKMALE

Gehéause: Schwarzes PC-ABS, Grad der Selbstléschung: V-0

geman UL 746 C.

Frontschutz: Entwickelt und getestet zur Gewahrleistung der

Schutzklasse IP 65 (*) und NEMA 4X bei Verwendung in

geschlossenen Raumen. Die Uberpriifungen wurden geman

den Normen IEC 529,CEI 70-1 und NEMA 250-1991)

durchgefuhrt.

Installation: Fronttafeleinbau

Riickseitiger AnschluBblock: 54 Schraubanschliisse

(Schraube M8 fiir Kabel mit ¢ von 0,25 bis ¢ 2,5 mm? oder von

AWG 22 bis AWG 14), mit AnschluBbildern und

Sicherheitsabdeckung.

Abmessungen: Geman DIN 43700

- 96 x 96 mm , Tiefe: 128 mm

Gewicht: 700 g

Versorgung:

-von 100 V bis 240 V AC, 50/60 Hz (von -15% bis +10% des
Nennwertes).

- 24 V AC/DC (+10% des Nennwertes).

Leistungsaufnahme

- max. 20 VA
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Isolierung: 2300 V RMS gemaf EN 61010-1

Aktualisierung des Displays: 500 ms

Abtastrate:

- 125 ms bei Lineareingédnge

- 250 ms bei Thermoelement oder RTD

Auflésung: 30000 Zahlungen

Genauigkeit: +0.2 % Endwert + 1 digit @ 25°C

Umgebungstemperatur

Gleichtaktunterdriickung: 120 dB bei 50/60 Hz.

Serientaktunterdriickung: 60 dB bei 50/60 Hz.

Elektromagnetische Kompatibilitit: Dieses Geréat tragt das

Zeichen CE und entspricht daher den Richtlinien 89/336/EEC (in

Einklang stehende Bezugsstandards EN-50081-2 und EN-

50082-2) sowie den Richtlinien 73/23/EEC und 93/68/EEC (in

Einklang stehende Bezugstandards EN 61010-1).

Installationskategorie: ||

Temperaturdrift: (CJ ausgenommen)

< 200 ppm/°C der Breite des Regelbereichs fir mV- und TC-
Eingénge - Bereiche 3, 4,7, 18, 19, 22.



< 250 ppm/°C der Breite des Regelbereichs fir TC-Eingange -
Bereiche 1, 2,5, 6, 8,9, 10, 14, 16, 17, 20, 21, 23, 24, 25, 29.

< 300 ppm/°C der Breite des Regelbereichs fir mA- / V-
Eingénge

< 350 ppm/°C der Breite des Regelbereichs fir TC-Eingénge -
Bereiche 11,12, 13, 26, 27, 28.

< 500 ppm/°C der Breite des Regelbereichs fiir RTD-Eingange

Betriebstemperatur: von 0 - 50 °C (+32 - 122 °F)

Lagertemperatur: -20 - 70°C (-4 - 158 °F)

Relative Feuchtigkeit: von 20% bis 85%, nicht kondensierend.

Eingénge

A) Thermoelemente

Art:J, K, T,E,N, S,R,B, L, U, G, D, C, Ni/Ni 18% Mo. °C/°F
wahlweise

Externer Widerstand: Max. 100Q2 , mit max. Fehler gleich
0.1% der Breite des eingestellten Bereichs.

Vergleichsstelle: Automatische Kompensation von 0 bis 50 °C
Genauigkeit der Vergleichsstelle: 0,1 °C/°C
Eingangswiderstand: > 1 MQ

Eichung: Gemas IEC 584-1 und DIN 43710-1977
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T/IC

Skalen
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Tic Skalen

Art

N |22 |-150 /2550 °F |IEC 584-1

S |23| -60 /3200 °F |IEC 584-1

R [24| -60 /3200 °F |IEC584-1

B [25| 32 /3300 °F |IEC584-1

G |26 0 /4170 °F

D |27 0 /4170 °F

C |28 0 /4170 °F
BNRTIRYResifari@®Tempferature Detector)

Eingang: Von RTD PT 100(, 3-Leiteranschluf3, °C/°F wéahlbar
Leitungswiderstand: Automatische Kompensation bis zu 200/
Leiter mit nicht meBbarem Fehler.

Standardtabelle

Skalen

Art des Eingangs i
epl:meafelggaggeﬁni i
9Tdbe

oRTRBY 10,9099 ¢ Fetastat nstelBar,
Dezimagpsinkt: Anjester belighigen, Stshg programmierbar.
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Standardtabelle

Art des Eingangs Widerstand

37 0-60 mV

38 | 12-60mV > 1M
31 0-20 mA

32 4-20mA <50
33 0- 5V

5 E v > 200 kQ
35 0-10 V

% 210V > 400 kQ

Externer Sollwerteingang

Eingangsart: nicht isolierter mA - Eingang

Wirkungsweise: programmierbar als externer Sollwerteingang
oder bias flr den lokalen Sollwert.

Anzeige: Von -1999 bis +9999 (iber Fronttastatur einstellbar.
Temperaturdrift: < 300 ppm

Abtastrate: 500 ms

Standardtabelle



Eingangsart Widerstand | Genauigkeit
0-20mA
4-20mA <50
0-5V 0.2 % + 1 digit
200 kQ -
1-5V >200 @ 25°C
0-10 V
ogTheIngAPge > 400 kQ
as Gerat kann mit 1T Logikeingdngen ausgestattet sein. Jeder

dieser Eingénge kann verwendet werden zur:

- Wahl RUN/HOLD

- Aktivierung Funktion ABORT

- Umschaltung AUTO/MANUELL - Betrieb

- Umschaltung AUTO/MANUELL - Betrieb

- Aktivierung der Ausgangsleistungsbegrenzung

- Manuellen Riicksetzen der Alarme (Bestatigung)

- Umschaltung indirektes / direktes Regelverhalten
Eingangsart: Kontakt schlieBen (spannungsfrei)

Aktiver Logikpegel: bei geschlossenem oder gedffneten
Kontakt (frei wéhlbar).

Kontaktleistung: 5V DC, 2.5 mA

Eingang zur Heizleiterbrucherfassung

Die mit dieser Funktion ausgeristeten Regler sind in der Lage
Uber den Stromwandler den von der (iber einen Regelausgang
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vorgesteuerten Last aufgenommenen Strom zu messen, den
Wert anzuzeigen und einen Alarm auszulésen, wenn der
MeBstrom die eingestellten Grenzwerte Uber- oder
unterschreitet.

Regelbereich: Von 0 bis 50 mA

Anzeige: Von 10 A bis 100 A programmierbar in 1A - Schritten.
Auflésung:

- 0.1 Afur Belastungen bis zu 25 A

- 1 Afur Belastungen von 26 A bis 100 A

Mindestdauer der aktiven Periode: 120 ms

Kontrollaktionen
Algorithmus: PID + SMART
Art:



- ein Regelausgang (Digital- oder Analogausgang)

- ein Regelausgang (Heizen oder Kuhlen)

- zwei Regelausgéange (Heizen und Kiihlen)

Anmerkung:Die Ausgénge sind frei programmierbar als Digital-,

Analog- oder Servomotorausgénge.

Digitale Ausgénge: Relais, SSR oder Triac

Wirkungsweise: zeitproportionaler Regelausgang

Analoge Ausgangsart: 20 mA

Servomotorausgang: zwei verblockte Relais

Arten des Servomotorausgangs:

- Servomotor mit Riickkopplungspotentiometer

- Servomotor mit Rickkopplungspotentiometer jedoch nur zur
Anzeige

- Servomotor ohne Rickkopplungspotentiometer

Gruppen PID: Diese Instrumente gestatten die Einstellung von
bis zu 5 Gruppen von PID-Parametern.
Es ist moglich, jedem Programmsegment eine andere Gruppe
von PID-Parametern zuzuordnen.

Proportionalband: programmierbar von 0.5% bis 999.0% des

Eingangsbereichs.

Wird Pb auf 0 gestellt, wird das

Regelverhalten zu einer ON/OFF - Regelung.

Hysterese (fiir ON/OFF - Regelung): programmierbar von

0.1% bis 10.0% des Eingangsbereichs.

Integralzeit: programmierbar von 1 Sekunde bis 20 Minuten
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oder ausgeschlossen.

Differentialzeit: programmierbar von 1 Sekunde bis 10 Minuten
oder ausgeschlossen.

Vorladen des integralen Vorspanns:

- programmierbar von 0 - 100 % fiir einen Regelausgang

- programmierbar von -100 % bis +100 % (Split Range Funktion
ausgeschlossen) fir 2 Regelausgénge.

Erweiterung des Anti-reset-wind up: programmierbar von
10% bis 200% des Eingangsbereichs.

Zykluszeit des Hauptausgangs: programmierbar von 1 - 200
Sekunden.

Zykluszeit des 2. Regelausgangs: programmierbar von 1 - 200
Sekunden

Relative Kiihlverstarkung: programmierbar von 0.20 bis 2.00
Uber die Fronttastatur.

Uberlappung / Totband: programmierbar iiber die Fronttastatur
von -20% (Totband) bis +50% (Uberlappung) des
Proportionalbandes.

Ausgangsbegrenzer:

Fur den Haupt- und/oder 2.Regelausgangs ist es méglich
folgende Begrenzer zu konfigurieren:

- max. Ausgangsleistungsbegrenzung

- min. Ausgangsleistungsbegrenzung

- max. Anderungsrate der Ausgangsleistung
Automatik-/Manuellbetrieb: Uber Fronttastatur einstellbar.



Ausgéange

Aktualisierungszeit:

- 125 ms bei Lineareingéngen

- 250 ms bei Thermoelementeingang (TC) oder
Widerstandsthermometereingang (RTD)
Regelverhalten: direkt / indirekt programmierbar
Ausgangsbegrenzer:

- obere und untere Grenze fiir den Hauptausgang

- obere und untere Grenze fiir den 2. Regelausgang

Ausgang 1 und 2:

Funktion: einzeln programmierbar als
- Regelausgang

- Alarmausgang

- Ereignisausgang

Ausgangsart: Relais, SSR oder Triac

Relaisausgénge 1 und 2:

Relaistyp: SPDT

Kontaktbelastbarkeit: 3A @ 250 V bei rein ohmscher
Belastung

SSR Ausgénge 1 und 2:
Typ: nicht isolierter Voltausgang
Logikstatus 0: Vout < 0,5V DC

Logikstatus 1: 14V DC @ 20 mA max.
24V DC @ 1 mA.

Triacausgédnge 1 und 2:

Schaltungsart: isolierter nullpunktschaltender Ausgang
Strombelastbarkeit: von 50 mA bis 1 A
Spannungsbelastbarkeit: von 24 Vrws bis 240 Vruvs
-10% +15% 50 - 60 Hz

Last: rein ohmsche Last

12t fiir externe Sicherung: 128

Ausgang 3 und 4:

Funktion: einzeln programmierbar als

- Regelausgang

- Alarmausgang

- Ereignisausgang

- Servomotorausgang

Ausgangsart: Relais

Relaistyp: SPST

Kontaktbelastbarkeit: 3A @ 250 V bei rein ohmscher
Belastung

Anmerkung:

1) Die Ausgénge 3 und 4 haben die Seite C gemeinsam.
2) Wenn die Ausgéange 3 und 4 als unabhangige



Relaisausgénge betrieben werden, darf die Summe der
beiden flieBenden Stréme 3A nicht Gberschreiten.

Servomotorausgang:

Typ: zwei verblockte Relaiskontakte (Ausgang 3 und 4)

Servomotorausgangsart:

- mit Potentiometerrickfihrung

- mit Potentiometerriickfihrung jedoch nur zur Anzeige der
Ventilstellung

- ohne Potentiometerriickfihrung

Art des Potentiometers: von 100Q bis 10 kQ.

Stellmotorlaufzeit: programmierbar von12 s bis 3 Minuten.

Servomotor Totband: programmierbar von 1% bis 50% der

Ruckflihrungsspanne oder der Stellmotorlaufzeit.

Analoge Ausgiénge:

Ausgang 5 und 6

Funktion: programmierbar als:

- Regelausgang

- Analoger Istwertsignalausgang

- Analoger Sollwertsignalausgang

Ausgangsart: isolierte Ausgang programmierbar als:
-0-20mA

-4-20mA
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Skala: programmierbar von -1999 bis 9999

Maximale Belastung: 600 Q

Auflésung:

- 0.1 % wenn es sich um einen Regelausgang handelt.

- 0.05% wenn es sich um einen Ist- oder Sollwertsignalausgang
handelt.
Anmerkung: Ein zu kleiner Eingangsbereich, kann die
Auflésung verschlechtern.

Filter: Es ist mdglich einen Filter 1. Ordnung auf den

Signalausgang zu legen. Die Zeitkonstante des Filters kann von

0 bis 8 Sekunden programmiert werden.

5 + 5 zusétzliche Ausgédnge (von OUT10 bis OUT19)
Funktion: einzeln programmierbar wie Ereignisausgange.
Typ: Relais.

Relaistyp: SPST

Kontaktleistung: 0,5 A @ 250 V an Widerstandslast.
Anmerkung: Die gemeinsamen Leiter der Ausgénge von OUT
10 bis OUT 14 und von OUT 15 bis OUT 19 sind an die gleiche
hintere Klemme angeschlossen.

Alarme:

Alarmaktion: direktes oder indirektes Verhalten programmierbar
Funktion der Alarme: Jeder Alarm kann als Vollbereichs-,



Band-, Abweichungsalarm oder Alarm bezugnehmend auf die
Ausgangsleistung des Haupt- oder 2. Regelausganges
programmiert werden.

Riicksetzten der Alarme: Fir jeden Alarm automatisch oder
manuell einstellbar.

Alarmunterdriickung: Jeder Alarm kann mit oder ohne
Unterdriickung programmiert werden. Diese Funktion erméglicht
die Eliminierung falscher Alarmanzeigen bei Einschalten der
Versorgungsspannung oder bei Anderung des Sollwertes.

Vollbereichsalarm

Wirkungsweise: Maximum- oder Minimumalarm
Schaltschwelle: In physikalischen Einheiten innerhalb der
Eingangsspanne einstellbar.

Hysterese: Von 1 bis 200 Digits einstellbar.

Bandalarm

Wirkungsweise: innerhalb oder auBerhalb des Bandes
Schaltschwelle: zwei Schaltschwellen sind wie folgt
programmierbar:

- untere Schaltschwelle: von 0 bis -1000 Digits einstellbar

- obere Schaltschwelle: von 0 bis +1000 Digits einstellbar
Hysterese: Von 1 bis 200 Digits einstellbar.
Abweichungsalarm

Wirkungsweise: Ober- oder unterhalb des eingestellten Wertes
Schaltschwelle: programmierbar von -1000 bis +1000 Digits
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Hysterese: Von 1 bis 200 Digits einstellbar.

Alarm bezugnehmend auf die Ausgangsleistung des
Hauptausgangs

Es ist moglich eine Alarmmeldung zu konfigurieren, wenn die
Ausgangsleistung des Hauptausgangs kleiner oder gréBer als
der eingestellte Wert ist.

Wirkungsweise: Maximum- oder Minimumalarm
Schaltschwelle: programmierbar von 0.1 bis 100.0% der
Ausgangsleistung.

Hysterese: Von 0.1 bis 20.0 % einstellbar.

Alarm bezugnehmend auf die Ausgangsleistung des 2.

Regelausgangs

Es ist mdglich eine Alarmmeldung zu konfigurieren, wenn die
Ausgangsleistung des 2. Regelausgangs kleiner oder gréBer als
der eingestellte Wert ist.

Wirkungsweise: Maximum- oder Minimumalarm
Schaltschwelle: programmierbar von 0.1 bis 100.0% der
Ausgangsleistung.

Hysterese: Von 0.1 bis 20.0 % einstellbar.
Ereignisausgang

Alle digitalen Ausgange kénnen als Ereignisausgang
programmiert werden.



Diese Ausgénge zeigen Eingangsfehler oder den jeweiligen

Ausgangsstatus an.

Ausgangsart:

- Ereignis auf Break

- zeitgesteuertes Ereignis.

- Anzeige Ende Zyklus.

- Anzeige Ende Programm.

- Anzeige Betriebsweise RUN.

- Anzeige Betriebsweise WAIT.

- Fehler am Eingang (MeBbereichsiberschreitung,
MeBbereichsunterschreitung, offener MeBkreis oder Kurz-
schluB am Eingang)

- Fehler am externen Sollwerteingang

- Fehler an beiden Eingangen

- Anzeige flir Automatik/Manuell-Betrieb

- Anzeige Betriebsweise HOLD.

Hilfsversorgung

Art: 24 V DC + 20% nicht isoliert
Stromspitze: 25 mA

Serielle Schnittstelle

Art: RS485 isoliert

Protokolle: MODBUS, JBUS
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Baud Rate: programmierbar von 600 bis 19200

Baud Format: 8 bit.

Paritét: gleich, ungleich oder keine

Stop-Bit: 1

Adressen: von 1 bis 255

Ausgangspegel: in Anlehnung an EIA - Standard Der EIA
Standard hat den Nachweis erbracht, da3 es méglich ist an eine
Schnittstelle Typ RS485 bis zu 30 Einheiten an einem einzigen
Ubergeordneten Computer anzuschlieBen.

Die serielle Schnittstelle dieses Gerates basiert auf einer hohen
Eingangsimpedanz. Diese Tatsache ermdglicht es bis zu 127
Einheiten (desselben Schnittstellentyps) an einem einzigen
Ubergeordneten Computer anzuschlieBen.

WARTUNG

1) Die Spannungszufuhr zum Gerat unterbrechen. (Versorgung,



Relaisausgange)

2) Das Gerat aus dem Gehause ziehen.

3) Mit Hilfe eines Absaugers oder eines Druckluftstrahls mit
niedrigem Druck (max. 3 kg/cm?) eventuelle Staub- und
Schmutzablagerungen von den Bellftungsschlitzen und von
den Schaltkreisen entfernen. Dabei vorsichtig verfahren, um
eine Beschéadigung der Komponenten zu vermeiden.

4) Zur Reinigung der duBeren Plastik- oder Gummiteile
ausschlieBlich einen sauberen Lappen verwenden,
befeuchtet mit:

- Athylalkohol (rein oder denaturiert) (C,H,OH)
- Isopropylalkohol (rein oder denaturiert) (CH,),CHOH
- Wasser H,0O

5) Den festen Sitz der Klemmen Uberprifen.

6) Das Gerat muB vollkommen trocken sein, bevor es wieder in
das Gehéause geschoben wird.

7) Das Gerat mit Spannung versorgen.



DEFAULT PARAMETERS

General notes:

A complete and consistent set of run time and configuration
parameters is memorized in the instrument. These data are the
typical values loaded in the instrument prior to shipment from
factory.

With these instruments it is also possible to save the user run
time and configuration parameters setting and load them again
when necessary (for more details see "Default configuration and
user parameters” at pag. A.6).

DEFAULT RUN TIME PARAMETERS
This instrument allows to load the default value of a single run
time parameter group or to load all the run time parameters
(exception made for "Run time group 8" [r.Hxx] and "Run time
group P").
A) When itis desired to load the default parameter of a single
group, proceed as follows:
A.1) By MENU pushbutton, select the desired run time
parameter group.
A.2) By FUNC pushbutton, select the last parameter of the
selected group.

GOSSEN-METRAWATT GMBH

The middle and lower display will show:

OFF
(=11
[y Ny

A.3) By A or ¥ pushbuttons, select the "On" indication on
the central display.

A.4) Push the FUNC pushbutton.

The central display will show:

Erd
The default parameter loading procedure for the selected
group is ended.

When it is desired to load the default value of all the run time
parameters (exception made for "Run rime group 8"[r.Hxx]
and "Run time group P"), proceed as follows:
B.1) By MENU pushbutton, select the "Run time group dF"
[r.Lxx].
B.2) Push the FUNC pushbutton.
The middle and lower display will show:
OFF
dFLE
B.3) By A or ¥ pushbuttons, select the "On" indication on
the central display.

AA



B.4) Push the FUNC pushbutton.
The middle display will show:

[ I |
[y )

and then it will show:
Erd
The default parameter loading procedure of all run time
parameters is ended.
The following is a list of the default run time parameters loaded

during the above procedure:

Run time group 2 [r.bxx]

PARAMETER  DEFAULT VALUE

SP = Set point low limit ("rL" [r.E12])
Pr.St =nonE

St.dY =fon

St.tA =0.00 h.mm

Run time group 3 [r.Cxx]

PARAMETER  DEFAULT VALUE
f.rSt =OFF
AL1 = Initial range value (for process alarm)
=0 (for deviation alarm)
= 0.0 (for control output alarm)
bA1.L =0
A2

bA1.h
AL2

bA2.L
bA2.h
AL3

bA3.L
bA3.h
AL4

bA4.L
bA4.h
A.L.Fd
A.H.Fd
HSA1
HSA2
HSA3
HSA4

=0

= Initial range value (for process alarm)
=0 (for deviation alarm)

= 0.0 (for control output alarm)

=0

=0

= Initial range value (for process alarm)
=0 (for deviation alarm)

= 0.0 (for control output alarm)

=0

=0

= Initial range value (for process alarm)
=0 (for deviation alarm)

= 0.0 (for control output alarm)

=0

=0

= Initial scale value

= Final scale value

=1
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Run time group 4 [r.dxx]

PARAMETER  DEFAULT VALUE

Pb =4.0%

HYS =0.5%

ti =4.00 mm.ss

td =1.00 mm.ss

P =50.0 (If only one control output is configured).
0.0 (If two control outputs, without split range,
are configured).

r.Gn =1.00

OLAP =0

Cn.Ac =rEV

Pb 1 =4.0%

HYS 1 =0.5%

ti1 =4.00 mm.ss

td 1 =1.00 mm.ss

IP1 =50.0 (If only one control output is configured).
0.0 (If two control outputs, without split range,
are configured).

r.Gn1 =1.00

OLP.1 =0

Pb 2 =4.0%

HYS 2 =0.5%

ti2 =4.00 mm.ss

td2 =1.00 mm.ss
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IP2

r.Gn2
OLP.2
Pb 3
HYS 3
ti3

td 3
IP3

r.Gn3
OLP.3
Pb 4
HYS 4
ti4

td 4
IP4

r.Gn4
OLP.4

=50.0 (If only one control output is configured).
0.0 (If two control outputs, without split range,
are configured).

=1.00

=0

=4.0%

=0.5%

=4.00 mm.ss

=1.00 mm.ss

=50.0 (If only one control output is configured).
0.0 (If two control outputs, without split range,
are configured).

=1.00

=0

=4.0%

=0.5%

=4.00 mm.ss

=1.00 mm.ss

=50.0 (If only one control output is configured).
0.0 (If two control outputs, without split range,
are configured).

=1.00

=0

A3 .



Pb 5 =4.0% S.OLH =100.0%

HYS 5 =0.5% S.riP = Inf
tis5 =4.00 mm.ss SC.CY =15 (If relay output)
td 5 =1.00 mm.ss 2 s (If SSR output)
IP5 =50.0 (If only one control output is configured). rL = Initial range value
0.0 (If two control outputs, without split range, rH = Final range value
are configured). Grd1 = Inf
r.Gn5 =1.00 Grd2 = Inf
OLP.5 =0 tOL = Inf
E.AR =0n
E.Lr =0n
E.rd =0n
Run time group 5 [r.Exx]
PARAMETER DEFAULT VALUE Run time group 6 [r.Fxx]
ArW =100% PARAMETER  DEFAULT VALUE
Sh.tt =1.00m A1.tP = Proc
Sh.db =5% A1.Cn =H.A.
A.OLL =0.0% A1.Ac =rEV
A.OLH =100.0% A1.St = OFF
A.riP =Inf A2.tP = Proc
AC.CY =15 s (If relay output) A2.Cn =H.A.
2s (If SSR output) A2.Ac =rEV
S.OLL =0.0% A2.St = OFF
A3.tP = Proc
A3.Cn =H.A.
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A3.Ac =rEV

A3.St = OFF
A4.tP = Proc
A4.Cn =H.A.
A4.Ac =rEV
A4.St = OFF
Fd.Cn =A.

Fd.Ac =rEV

Run time group 7 [r.Gxx]
PARAMETER  DEFAULT VALUE

S.L.Pr =fAbUS
S.L.Ad =1
S.L.bd =19.20
S.L.bF =8

Run time group 8 [r.Hxx]
The default calibration data are the complete potentiometer
travel.
AFTER THE DEFAULT DATA LOADING OF THIS GROUP, IT
IS NECESSARY TO PERFORM THE PROPER CALIBRATION
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Run time group 9 [r.Ixx]
PARAMETER  DEFAULT VALUE

tAA =500
tb.1 =500
tA.2 =500
tb.2 =500
tA3 =500
tb.3 =500
tA4 =500
tb.4 =500
tA5 =500
tb.5 =500
tA.6 =500
tb.6 =500
tA7 =500
tb.7 =500
tA.8 =500
tb.8 =500
tA.9 =500
tb.9 =500
t.A.10 =500
tb.10 =500

A5 .



Run time group Hd [r.Lxx]
PARAMETER  DEFAULT VALUE

Pb.Lo =1.0%

Pb.Hi =300.0%

ti.Lo =00.20 mm.ss
ti.Hi =20.00 mm.ss
rG.CL =OFF

DEFAULT CONFIGURATION AND USER PARAMETERS

When it is desired to load the default value of:

- the standard configuration parameters;

- the user setting of the run time and configuation parameters;

proceed as follows:

a) If the instrument starts in configuration mode, push the MENU
pushbutton.

b) If the instrument starts in run time mode, by keeping
depressed the MENU push-button for more than 5 seconds
the instrument will show:

0 _ -
Lot
nDﬂL‘.

171071
L

NOTE: If no push-button is depressed for more than 10 s (or 30
s according to "CnF.6" "t.out" [time out selection" C.I10]
parameter setting), the instrument returns automatically to the
normal display mode.

By A or ¥ push-button select "AodF."

NOTES:

1) When modify mode is started, the instrument stops the
control and:
- sets control outputs to OFF;
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- turned OFF the bargraph displays (MKC only);

- sets analog retransmissions to the retransmitted initial
scale value;

- sets alarms in no alarm condition;

- sets events to OFF;

- disables the serial link;
the time out will be removed.

2) When the modify mode is disabled by V101 (SW3), the A or
WV push-button pressure has no effect.

Push MENU pushbutton again and select the: Default

configuration and user parameter setting group [C.Cxx]

Upper display: ConF

Ranges: tb.1  =load the default configuration parameters of the
table 1 (European)

tb.2 =load the default configuration parameters of the
table 2 (American)

LOAd =load the user setting (all run time and
configuration parameters)

SAVE=save the current setting of the run time and
configuration parameters (as user default
setting)

Lower display: dFit when "Tb.1" or "Tb.2" is selected
USEr when "LOAd" or "SAVE" is selected
Push MENU pushbutton again.
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The central display will show:
] ,I-’l ot

o
and then the display will show:
| I |
rir.
ImPE.

The default parameter loading procedure is ended.

The following is a list of the default configuration parameters of
tbo1andtb 2:

TABLE 1

Configuration group 1 [C.dxx]

PARAM. VALUE NOTES

Ln.Fr 50 Hz

A.In.t 3 TC K with °C
A.In.d _— (No decimal figure)
A.In.S dIS Disabled

A.In.L -100 °C

A.In.H 1370 °C

OFSt 0 °C

dS.FL 0 (No filter)
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A.n.F
Aln.t

Aln.L
A.nH
A.lLFL

PARAM.
O1.Fn

02.Fn

O3.Fn

O4.Fn

Sh.tP

FEEd
O5.Fn

O5.m
O5.Lr

nonkE
4-20

1000

AAIn
ALr.1

ALr.2
nonkE
AC.SA
ALr.3
nonkE
ALr.4
CLSd
OPEn
no.Fb
nonkE
AAin
4-20
0

mA

°C

°C

(No filter)

Configuration group 2 [C.Exx]
VALUE

NOTES

If servo motor drive is not mounted
If servo motor drive or linear output
is mounted

If option is not mounted

If servo motor drive is mounted

If option is mounted

If option is not mounted

If option is mounted

If feedback circuitry is mounted

If feedback circuitry is not mounted

If option is not mounted
If option is mounted
4-20 mA

°C

O5.Hr 1000 °C

O5.FL 0 No filter

06.Fn nonkE If option is not mounted
SP.rt If option is mounted

06.rmn 4-20 4-20 mA

O6.Lr 0 °C

O6.Hr 1000 °C

0O6.FL 0 (No filter)

Configuration group 3 [C.Fxx]
PARAM. VALUE NOTES

SPLt. dis
AC.Gn 2.00
AC.bS -50.0
SC.Gn 2.00
SC.bS 0.0
AC.Cn norfi
A.SCL nO
AC.dP -—-. (No decimal figure)
AC.E.L 0
AC.E.H 100
C.AC bEFr
SC.Cn norfi
S.SCL nO
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SC.dP —— (No decimal figure)
SC.E.L 0

SC.E.H 100

SC.A.C bEFr

Configuration group 4 [C.Gxx]
PARAM. VALUE NOTES

Si.Fn Enb
Cn.tP Pld

AANn.F Enb
AR.UL buf.
ALt buf.
St.Fn Cnd.b
St.Pr Edit
St.tk 0

SF.Cn Std.
SF.UL 0.0

Configuration group 5 [C.Hxx]
PARAM. VALUE NOTES

d1.Fn nonk
d1.St OPEn
d2.Fn nonkE
d2.St OPEn
d3.Fn nonkE
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d3.St
11.Fn
11.St
12.Fn
12.St
13.Fn
13.St
14.Fn
14.St
15.Fn
15.St
16.Fn
16.St
17.Fn
17.St
18.Fn
18.St
F.E.O1
S.E.O01
F.E.02
S.E.02
F.E.03
S.E.03
F.E.04
S.E.04

OPEn
nonkE
OPEnN
nonkE
OPEn
nonkE
OPEn
nonkE
OPEn
nonkE
OPEn
nonkE
OPEn
nonkE
OPEn
nonkE
OPEn
Brk.E
OPEn
Brk.E
OPEn
Brk.E
OPEnN
Brk.E
OPEnN
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F.E.10 nonE Configuration group 6 [C.Ixx]

S.E.10 OPEn PARAM. VALUE NOTES

F.E. 11 nonkE G.brG DEv

S.E. 11 OPEn O.brG P.Out

F.E.12 nonkE brG.L -100 °C

S.E.12 OPEn brG.H 1370 °C

F.E.13 nonE brG.d 10 °C

S.E.13 OPEn SP.AL n.ALG

F.E.14 nonE SP.dS OP.SP

S.E.14 OPEnN Sr.bH bAL

F.E.15 nonE SS.ir -100 °C

S.E.15 OPEn t.out th.10

F.E.16 nonE Fd.Fn nonE If option is not mounted or main
S.E.16 OPEn control output is linear
F.E.17 nonkE AC.On If option is mounted
S.E7 OPEn Fd.HS 25

F.E.18 nonkE Fd.Ou nonkE

S.E.18 OPEn

F.E.19 nonkE

S.E.19 OPEnN

t.E.CY 30

t.E.Pr 30
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TABLE 2

Configuration group 1 [C.dxx]
PARAM. VALUE NOTES

Ln.Fr 60 Hz

fi.In.t 18 (TC K with °F)
fi.In.d -—--. (No decimal figure)
fA.In.S dIS Disabled
fi.In.L -150 °F

fi.In.H 2500 °F

OFSt 0 °F

dS.FL 0 (No filter)
A.ln.F nonkE

Aln.t 4-20 mA

Aln.L 32 °F

AlnH 1832 °F

A.lLFL 0 (No filter)

Configuration group 2 [C.Exx]
PARAM. VALUE NOTES
O1.Fn AAin If servo motor drive is not mounted
ALr.1 If servo motor drive or linear output
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0O2.Fn
03.Fn

O4.Fn

SA.tP

FEEd
O5.Fn

05.r
O5.Lr
O5.Hr
O5.FL
06.Fn

06.rn
06.Lr
06.Hr
06.FL

ALr.2
nonkE
AC.SA

ALr.3
nonkE
Alr.4
CLSd
OPEnN
no.Fb
nonkE
AAin
4-20
1832
nonkE
SP.rt
4-20

1832

is mounted

If option is not mounted

If servo control motor drive is
mounted

If option is mounted

If option is not mounted

If option is mounted

If feedback circuitry is mounted

If feedback circuitry is not mounted

If option is not mounted
If option is mounted
4-20 mA

°F

°F

No filter

If option is not mounted
If option is mounted
4-20 mA

°F

°F

(No filter)
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Configuration group 3 [C.Fxx] Configuration group 4 [C.Gxx]

PARAM. VALUE NOTES PARAM. VALUE NOTES
SPLt. dis SA.Fn Enb
AC.Gn 2.00 Cn.tP PId
AC.bS -50.0 AAN.F Enb
SC.Gn 2.00 AR.UL bup.
SC.bS 0.0 A.Att buf.
AC.Cn norfi St.Fn Cnd.b
A.SCL nO St.Pr Edit
AC.dP - (No decimal figure) Stk 0
& SF.Cn Std.
AC.E.L 0
AC.E.H 100 SF.UL 0.0
AC.A.C bEFr
SC.Cn norf
S-SCL no . ) Configuration group 5 [C.Hxx]
SC.dP -—=-. (NO decimal flgure) PARAM. VALUE NOTES
SC.EL 0 d1.Fn nonE
SC.E.H 100 d1.St OPEn
SC.AC bEFr d2.Fn nonE
d2.St OPEnN
d3.Fn nonE
d3.St OPEnN
11.Fn nonE
11.St OPEnN
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12.Fn nonE S.E.11 OPEn

12.St OPEn F.E.12 nonE
13.Fn nonE S.E.12 OPEn
13.St OPEn F.E.13 nonE
14.Fn nonE S.E.13 OPEnN
14.St OPEn F.E.14 nonE
15.Fn nonE S.E.14 OPEnN
15.St OPEnN F.E.15 nonE
16.Fn nonE S.E.15 OPEnN
16.St OPEnN F.E.16 nonE
17.Fn nonE S.E.16 OPEn
17.St OPEnN F.E17 nonE
18.Fn nonE S.E.17 OPEnN
18.St OPEn F.E.18 nonE
F.E.O1 Brk.E S.E.18 OPEnN
S.E.O1 OPEn F.E.19 nonE
F.E.02 Brk.E S.E.19 OPEnN
S.E.02 OPEn t.E.CY 30
F.E.03 Brk.E t.E.Pr 30
S.E.03 OPEnN

F.E.04 Brk.E

S.E.04 OPEnN

F.E.10 nonkE

S.E.10 OPEnN

F.E.11 nonkE
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Configuration group 6 [C.Ixx]
PARAM. VALUE NOTES

G.brG DEv

O.brG P.Out

brG.L -150 °F

brG.H 2500 °F

brG.d 10 °F

SP.AL n.ALG

SP.dS OP.SP

Sr.bH bAL

SS.ir -150 °F

t.out th.10

Fd.Fn nonE If option is not mounted or main

control output is linear

AC.On If option is mounted

Fd.HS 25

Fd.Ou nonE

En.Ck nonE

HYtA 0.01 h.mm
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MODEL: R0550-A0 1=1/4 DIN Programmer ] CODING
INPUT: B4 = Main + Aux-in + Logic Inputs
B6 = Main + Aux-in + Logic Inputs + OFD (or Feedback)
OUT1 & OUT2: C1=Two relay outputs
C2 =Two TRIAC outputs
C3=0ne SSR + one relay output
C4 =Two SSR outputs+OFD (or Feedback)
OUT3and OUT4: D3 =Two relay outputs
D5 =Two relay outputs interlockable by jumper (for servomotor output
OUT5and OUT6:  E1=Not provided
E2 =Two mA outputs
E3=0ne mA output (Out 5)

OPTIONS: FO = Not provided
F2=Aux. PWS
F3=RS485 + Aux. PWS
F4 = Clock calendar + RS485 + Aux. PWS
F5 = Clock calendar + Aux. PWS
F6 =RS485 + Aux. PWS + 4 Log. in + 5 Digital out.
F7 =RS485 + Aux. PWS + 8 Log. in + 10 Digital out.
F8 = Clock calendar + RS485 + Aux. PWS + 4 Log. in + 5 Digital out.

F9 = Clock calendar + RS485 + Aux. PWS + 8 Log. in + 10 Digital out.

POWER SUPPLY:  G1=100/240V AC
G2 =24V AC/DC

INSTRUCTION MANUAL HO = German
H1=English
H2 = French
H3 = Italian

][0 OO0 O 0 OO0 O T
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